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GTRUKTBPRA A TYPY PABRXUNMENROV V

PARAMETRE v MENU
ID-j edinel n® ident.

DIAGNOSTIKA NASTAVENIE UL O/GBNOV

- -Hodnota -Cesta o0z?2ci
_\S/:ah!ma-lhg_tdnota, Pol2tani parameter gtru(kpt%]etv)p
-Kovo(poe itov) VibévoOba 1 mognosti)
_D(§)tngt ant ;”1 Vi acn§sobnTvovdbbae r “typy parametrov ako
- um a | as viacerT chimaskgnost 2 v lasti NAS

-Povel( vykonanie |Jéeédnos§
Sign&gldroj signg8lov a
-Dynami ck8§8 (hmawnioaaanl
-Heslo

Definovanie v 1 z n aanypu parametrov v | a sMIENU - DIAGNOSTIKA:

Typ parametr ai DiVaEglnlosltNAc k T parameter, skgwadbo zobr az
veliliny vo fyzik8lnych al eldo s prpBud meyt T che kjveedhrca tik, § ¢
prijatl ah Nudaj ov

Poz2ci a pastranmoed r a

hierarchickej @gtrul
MENU \ DIAGNOSTIKA\Vst upy /\AWI®TTpy
N§zov Jed. | Popis
AIN1 Rel. [41] | % Hodnota sign8lu priveden®ho na swvorky
X1:12. Parametre analg-gov®ho vstupu | e
| PdL] (str.: 65) AIN1.
N8 z oaMDv el i | i n Jednotkav el i | i | Z8kl adn§ diagnost

inform8cia o vlIzn

PREKLADY PARAMETROV TYPU VELI LI NA:

VELI Li HOONOTA VELI LIINNASKREPQOYET
MENU \ DIAGNOSTIKA\St av meni | a MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zdvi hov® funkci e
Hap. 24V
23 4 ﬁpwania
|
V]
(0.0V+35.0V) u
Pr2klad pre di azbragentehodnotyvel i | Pn3ykl ad diveegndseibniyakaj %cej pol et

nedovolenlch ovlI 8§dac2ch sekvenci ?
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Typ parametra: SLOVOT Di agnosti ka
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vykonova elektronika

N

&

o SBS,

pr2znaku

St
konkr ®t nej

av.u
funl/ni

o

Lo

MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zdvi hov® funkci e

Z8kl adn§

inform8ci a

jednotlivlich

o h n

bitov
rregi mu

di agno

o vl

N§zov [ I 0 Jed. Popis

Stav PRETAG.

Signalizuje v akom stave

S &

nach&8dza

bl ok

pr

e

Reset|Je akt2vny sighn

S

RESET

preSagovsgka.

Detekcia | Pr ebi e h a

autodetekci a

hran2c

preSagen

Nastal o

Chod

smerom hor e

PreSa(

preSageni e.

Tipovanie | Ve Oa

nedovolvarc”acth""

toivp 8dac?2ch

povel o

Vv

Ust 8I|Pohon

pracuj e Vv

st at iQ kom

regi me.

Dynamika | Po h o n

pracuj e Vv

dynamiNckom

regi me.

Popi s
bitov slova

jednot

Zobrazeni e
zobrazeni e

PREKLADY PARAMETROV TYPU SLOVO:

dopl Rak &jc ej n tl obdomiBgbosae, i
stavu

bitov sl ova,

re

MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §dani e

MENU \ DIAGNOSTIKA\V s t u pstupy\ v T

Riadiace slove
POTVRD. PORUCH O ,
ERR_MASTER O Rele
KOMP. DT RELE1 O
SKALAR/VEKTOR O RELE2 0
TYP DOSKY UNF RELE3
Di agnostika riadiacich sign8lov memniglnaasti ka stavu
Typ parametr a: | Bi&gho&TkENTAf or m§ci a, Kkt or §
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \
N§zov [ | D] Jed. Popis
Verzia SW [379] Verzia softv®ru megni | a.
N§zov [ 1| D] Jed. |Popis
Vir. 12slo [35]|Prvsg | asS unik8tneho vRrbbn®ho | 23

Popis kongt

PREKLAD PARAMETRAGTIANPTUA KON

Verzia SW

2.070

Kongtant a

Typ parametr a: iDBOTalgvh oAs tLiAcSk §
MENU \ DIAGNOSTIKA \ MENU \ DIAGNOSTIKA \
Datum Cas
2013/02/15 13.55:12
30. apr2la 2013 Strana 8z 174
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Definovaniev T z n a niypu marametrov v| a sMENU - NASTAVENIE:

Typparametra:HODNOTLATMognosé nastavenia hodnoty parametra
alebo pomernlich jednotk&8&ch.

Z8kl adng inf
o v I z nparameetra

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\

N8zov [ | D] Popis Def.
Pr%d motofNominglny pr%d motowa odl2tanl zo ¢g|280A
0.01 %A o Tento parameter wurluje hodnotu trvgl ®ho

kontroly preSageffiol) mRote®Sraag eml[i 27 Imo(/str . :

Rozsah hodnoty, Dopl Ruj Yicra§ ciine Defaultn§ hodnot
mt ge parameter ovlizname para iHodnota ktor§ s
Min 6 Max pri obnove tovsr

nast a(vinN. stran

PREKLADY PARAMETROV TYPU HODNOTA

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\

Prid motora Sada 1 Ham. napatie
[A] [V] i
(0.01A=1000A) (1.0V=1000V)

Nastavenie hodnoty pr %du MNastawenieshodnoty nomi n8l neho nap?2tia

Typ parametra: POLGET-AMNahr almeRAMETEKR or1T je odvodenld
hod

ntt inlch parametrov.
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE

Ng§zov [ | D]| Popis | Def.
Polet p-lov mof{Pol et npotloorva vypolg2atanT z nomin§lny

2 6 1000

Dopl Ruj Yaca infor:
oodvoden2 vipol tu

PRCEKLAD PARAMETRA TYPU POLETANh PARAMETER

MENU \ NASTAVENIE \ MOTOR\GP E C| CPRAREMETRE MOTORA\

Hom. frek. skizu

433

[Hz]
(-300.0Hz--300.0Hz)

Pr2klad pol 2tan®ho parametra

30. apr2la 2013 Strana 9z 174
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Typ parametrail’yppatehnBtErRa S "m‘o'@noséou viberu len jedne
nastavenia. :

Z8kl adng8 inf
parametre tyeg
MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP\RESET

N§zov Popis Def.
Zdroj ¢ Nastavenie zdroja gtartu menila. Pri\gpoBIN1
[194] (resp.UVpri jednof8zovej z8Sagi) generuj &
Ovli §dGtart menila splsob2 stlalenie zelen®ho t|I
panel|po stl alen?2 | erven®ho tlalidla STOP.
Trval gMeni | sa uvediNe pdbo zdtpanrutt? .hne
BINL|Gt art menila spltsob2 aktivovanie 1. bin8rn
1 1 1
BINS|Gt art menila spltsob2 aktivovanie 5. bin8§rn
BIN6|Gt art menila sptsob2 aktivovanie 6. bingrn
MODBUS |Gt art menila sa ovlI 8§da s®riovbukbomonkkEal
PROFIBUS |Gt art menila sa ovl&8da s®riovou komuni k§&ci
PROFIBUS.
Gpeci\§llGtart menila sa ovl§da Pqmocou gpeci §lne p
P[987] (str.:41) GPECI CLNY GTART.

N8§zov konKkrt@trnneajt 2 Dopl Ruj %ca iwinna
voOby hodnoty par konkr ®t nej voOby

PREKLADARAMETRA TYPU VHhBER

MENU\ NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC F RE KW E NMENW\ NASTAVENIE\FUNKCIE\L OGIl CK£ BLBOfast\

Tdroj. fel. frek. LB1 aperacia
Hodnota i OR I|I
AN XOR
AIN2 RS
AIN3 =

Pr 2 k| a d yednejimbgeostinastavenia parametrat y pu v I ber

Typ parametr a: VI ACNCSOB)N-hT y\h BERr a(mMdA S KaA s mognos S
viacerTlch mognlich volieb hodnoty (alebo giadnej)

Z8kl adng in
parametra t
MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI E A R EUWFRRIADENIEA U/F KRIVKA \

N§zov [ I|Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F krivky. VoOba pom@®ctnlich r e
I Komp. | RlZapne kompenz§ciu od Ybytkov @3 Koenpeaz IRr o

(KI'R). Vygaduj e spr §8vnu aédapgbmu statana P[B845f (strme t
37) Odpor statora.

I Regul\8§to|lZapne regul 8§ci u z3%er ow®h oRengounheSnttour FZ[M2 9
preklenutie Sagk®ho ~Ntartu pohonu.

Ng§zvy volieb h Dopl Ruj Ysaca iwifbpnamBei pedn
parametra)(reg volieb (regimov) paramet

30. apr2la 2013 Strana 10 z 174
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PREKLAD PARAMETRA TYPU VI ACNCSOBNh VhBER ( MASKA)

Typ UF
komp. IR -
regulator ZM
Pr2klad: vIiber redgimu |innost.i U/'F krivky
Typ parametra: POVEL -Pr 2 kaz na vykonanie jednor8zovej | i nnc

Povel treba pred vypotwvkdpowaeomokne.pot vr di S v

MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBAISTLSROTREBY \

N§zov [ | D] | Popis Def.
Nuluj spotrebu [897] Tento pr2kaz vynul uge, pol 2tadl
N § z o \D pavelu Funkcia, popisavi znam p

PREKLAD PARAMETRA :TYPU POVEL

HIE'PARAHETRE MEHICA'NAST. SPOTREBY
#Nuluj spotrebu

Vykonat’ prikaz?
0 Potyrd’ F2.
Irus ESC.

Povel pr e Vvynulspotredbovane enprgid 2t adl a

Typ parametr a:PaSla@gneGler pr e dynami ck® v&2zbenie a

parametra, ktorl sa st8va zdrojom hodnoty pre dan%
MENU\ NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VRANUFGPECLNE NASTANNENI E
N§8zov [ Il Popis Def.
Signsg8l AINVIber sign8lu, ktorlT sa bude line8r| [-]
vstupu.

Ng§zov s
n

gn§gl
[ID]ii de i f

u
lizksd |o

i Viber typu signgl
t

PREKLAD PARAMETRA TYPU SI GNCL

MENU\ NASTAVENIEAVSTUPY A VARAESNAIPYGOVE VHBAIUPY

T T ‘\MEHIJ\DIAGHOSTIHA\RiadeHie“ -
Sig. (AO1_B) 440A ORPH
AO1_A 0.00mA 35.4

20.00mA

Prad MT|

Viber sign&8lu, podOa ktor®ho sa bude line8rne prepol 2

30. apr2la 2013 Strana 11 z 174
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Typ parametra: DYNAMI CKC HODNOT Raraféter je dyaamiky I par amet

nastavenl na hodnotu, ktor% zded? od i m®@td )parametr
MENU \ NASTAVENIE\VSTUPYAVh STUPREL £ OVE Vh SREIPMGPECI CLNE NASTAWVENI E R1
N§zov [ | D] Popis Def.
R1 Podmienky pre zopnutie R1. Chod |
zopne [301]
N8z ov da nlabDni c k Defaultng§ hodno:
parametra dynami ck8 hodno!

PREKLADY PARAMETROV TYPU DYNAMI CKC HODNOTA

Podmi enka pre A®RAnubipme®REBPA] dk o [LBI1ly bsriagtnfal Oubovo
parameter napr . [/fleplota chladil a

MENU\ NASTAVENIEA\VSTUPY A VARBHWPLQOVE VhSRBELPEY 1

R1 Zdroj
Pripraveny
Porucha
Brzda

Nastavenie gpeci 8l neho zdroja zopnutia REL£ R1

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VKBEWPOVE VhSRBULPEYGP E CI CLASFAVENIE R1\

RELE R1 zopne pri teplote chladila vyggej ako je n

Podmi enka pre zopnuti e iRKLE£ eARalk oz (& Hiley s 3pAnB]Ifist av o v
slovo:

MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VKRBHWPOVE VhSBELPEYGRECI CLNE NASTAVENI E R1

R1zopne
Porucha
VYSTUPT'RELE 1'.SPECIELHE HASTAVENIE SwW Err Pin 0
R1 Signal Stav menica Chod O
DC nabity [
R1 rozophe  --------------- MT nabudeny L
RELE R1 zopne pri akt2vnom bite (Porucha) stavov®h

30. apr2la 2013 Strana 12 z 174
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Typ parametra: HESLO-Par amet er zadania hesla pre povolenie p
e g

nastavenia menila resp. odblokovari— et ch 1 e¢
Z8k !l adnr8msSicnifac
ovlzname par e

MENU \ NASTAVENIE\PARAMETRE MENI LA

N§zov [ I]Popis Def.

Heslo [548] Nastavenie ug2vateOsk®ho hesTa pot]|0000
zariadeni a. Hesl o bude pd&trebn® za

0000 o S| Ygi na ochiranmemialsd apreat i prestaveniu n

Heslo je tvoren® znakmi {0..9, A..Z}.

PREKLAD PARAMETRA TYPU HESLO

BN

Pr2klad zad8vania hesl a

Definovanie parametrovv| a sMENU T U L O QOBNOV:

Typ parametra: CESTAi Par amet er def iknorvealdva®hvd bsedrues §ra par am

MENU\UL OBOBNOV\Z 8| o hy P a\rPesue ganametrov \

N§zov [ I]Popis Def.
Adr e$-§r |Viber, ktor8&8 | asS parametrov sa bu|VSTUPYA
obnovia sa vgetky. VBSTUP
o * 6 O
Z8kl adng8 infc Vybrat§ cest ¢
ovizname par e v stromovej hierarchii

PREKLAD PARAMETRA :TYPU CESTA

"."'jrher signa'\lu Presun parametroy
|2 MENU*HASTAVENIE : “VSTUPY A |
Zo sady Sada 1
Do sady Sada 3
ERIADENIE A REGULACIA #Presun
@VSTUPY A VYSTUPY #Presun + servisné

Viber koreRov®ho adres§8§ra VSTUPY A VASTUPY pre presun p
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Par ametr e, z

Parameter [ID]

Hranica
pre varovanie

Poruchovs

hr

Prep2tie [14

(UNIFREM 400, UNIFREM 400M) : 735V
Podp2atie [ 14]

(UNIFREM 400, UNIFREM 400M) - 425V

Varovanie Tel [204] Porucha Tel [87]
Teplota elektroniky [75]
55AC 70AC
Varovanie Tchl [767] Porucha Tchl [1209]
Teplota chl adi

Pre UNIFREM 400 011 i UNIFREM 400 090

75AC

90AC

Teplota chl adi
Pre UNIFREM 400 110 i UNIFREM 400 200

Varovanie Tchl [767]

110AC

Porucha Tcl [1209]

125AC

Teplota chl adi
Pre UNIFREM 400 250 i UNIFREM 400 630

Varovanie Tchl [767]

94AC

Porucha Tcl [1209]

109AC

30. apr2la 2013
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UNIFREM  v2_120
1 DIAGNOSTIKA

Skupina parametrov | 2slo [ 2]
Di agnostick® i nf or m@®adnestikdivoev li § d ancy? ap asntealv YW.N | kPaBNiEtLo | u 7

1.1 OvlI 8dani e

Skupinapar ametrov | 2slo [758]

Zobrazovan® veliliny tlkaj%hce sa ovl&8dania a zad8vac2ch

MENU \ DIAGNOSTIKA\Ov | §dlani e

N&zov [ I|Jedn.| Popis

Gel . Frek.|Hz Gel ang8 frekvencia menila. PredS$m@ayVul
skutol|l n§ fr ekv &5 FekaiNBgdésiahne ¢gneskorene:po
uplynut?2 | asovlich r&8mp.

Gel . Mo me n| Nm Gelanl moment menil a.

Panel ¢gel. Gel ang8 hodnota z panela, zad8van§ v

Di skl.amg& | Di skr®t na gel ang 4d)o dmIoSKRAPTNHD |GHEISAN S

Motor potenc. %ls VI st up -potencimmetra P[970] (str.: 46) MOTOR POTENC..

[977]

Riadiace slovo [77] Ri adiace sign8ly menil a

START |[OvIl §dac?2 povel p r+sep ucshtocd mmoottoorr)a. ( 1
REVERZF |OvI| §dac? povel pre smeal nlo|lemoad) motor a

RESETPWM |OvI| 8dac2 povel pre okamgit® vypnuivypee na
PWM).

POTVRD. PORUCH | Povel pre potvrdenie (kvit ovani e) por Yc h.
ERR MASTER [Nadr aden8 porucha.
KOMP.DT|Zapnutie redgimu kompenz§cie mRtvych dtb
SKALAR/VEKTOR |0-s kal 8r ne rviaktenricey, ® 1ri adeni e.
TYP DOSKY UNF | 0 - UNF 400, 1 - UNF 230/400 M.
RAMP_F_VSTUPO | Reset vstupu rampy frekvencie.
RAMP_F VYSTUPO |[Reset vistupu rampy frekvencie.
RAMP_F_FREEZE | Zastavenie rampy frekvencie.
QUICK STOP |[RT chl e havarijn® zastavenie pohonu.
REVERZMOM. |Ov Il §dac?2 povel pre zmenu polarity g¢gel an

Rezerva
1.2 Riadenie
Skupina para[etrov | 2slo 3
Veliliny tlkaj¥%ce sa riadenia menil a, hodnoty dtl egitlch

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Riadenie \
N§zov Jedn. | Popis
Frek. MN [47] | Hz Frekvencia na vist
T

nap2tia za rampov
KOMPENZ. SKLZU).

meni | a. Pr edms®ho

pe
bl okom s uv&ggen3s0On

u
m

Frek. RT Hz Frekvencia rotora vyhodnoten8 matemat.i
[937] otvorenom riademryj =lpédtmnez ott&glbkyovy | RC),
Frek. sklzu Hz Skl zovsg8 frekvencia vyhodnoten8 matemat
[938] otvorenom riaden? alebo z ot8] kovej sp

skal 8rnom ru@ga2dvwean 2na ak ovryekci u gel anej ff
(kompenz8ci a s k»5hyHOMPENEZ. BKLEY. (str . :
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Ot 8| ky RPM | Ot 8] ky motora. Pre spr8vne zobrazenie
35) Oty§lmot ora podOa ¢gt2tku motora. T8to
mot ora a koregponduje so gelanou frekyv

Nap.DC [46] |V Nap2tie na jednosmerne,j zbernici. V us
bl 2zku 1.41 x efeknapdhjaa heojdnotasaat avayp,2 tli
noming8l nemu nap?tiu menila. Pri brzden
parametra P[377] (str.: 62) Prac. nap. BM.

Nap. MT [73] |V Nap?tie na svork8ch motora je nep dioeujmo
zo gelanlch plnen2 PWM na vistupoch me
16) Nap. DC).

Pr %d MT|A Ef ekt2vna hodnota pr%du motora na Vvist

Cos FI [67] PDlinn2k motora. KI admo& ohroidcnkolt yc hsoi dg naa | zi §
chod motora.

Moment [69] | Nm Mechanickl moment na hriadel. rotora.
vyhodnocovan8 matematicklm model om, kt
parametre P[439] (str.: 37) Odpor rotora, P[441] (str.:37) Vz 8j omn§ i n

P[356] (str:35) Ot 8| ky motora. Pr.i nasltenz mg(
nastavenl ch-POROj(atm#43) e &l anl Moment .

Mag. Tok Wb Magnetickl tok rotora. Velilina pomoco

[71] nastavenia regulalnej slulky Toku a ti
regime riadenia. PokiaO nezaber § 54)REG.d
MAX. NAP. (RMN)), mala by zobrazovangt
hodnoty P[452] (str.: 53) Gel . Mag. Tok.

Modul al | % Pl nenie PWM na sp2nac2ch prvkoch.

index [768]

121 Vikony a energi a

Skupinad8d2sl o |

Diagnostick8 skupina velil2n zaoberaj % cich sa energetick

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Riadenie\VT kony al\energi a

N§zov Jedn. | Popis

Pr2kon |W LinnT pr2kon motora bez uv8genia str§t

Vikon [|W LinwTkon motora. Vyhodnotenl 2z pr%¥%du n

Spotreba kwh |Pol et spotrebovanTch kWh. Tento %daj m

kWh [429] 40) Nuluj spotrebu.

Spotreba MWh [Pol et tspwanmlech MWh. Tento %daj mt ge by

MWh [430] 40) Nuluj spotrebu.

Obmedz. Koeficient zn2genia vikonu od externTc

vikonu vikone alebo pr*%de nadol¥da otbbonkrdatemni h

[1092] do 0. Jednotliv® podmienky obmedzené3a
Obm. wvIikonu (OV).

122 Pomocn® veliliny

Skupina parametrov | 2sl o [534]
Pomocn® a odvoden® veliliny pre gpeci 8l ne pougitie.

MENU \ DIAGNOSTIKA\ Riadenie\Pomocn® Vel il iny

N8z ov | Jedn. | Popis

Frek. MN Hz Frekvencia na vistupe rampov®ho bl oku
ramp. [487] referenciu regul 8tora rlchlosti (RR) .
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Frek. MN Hz Frekvencianasttupe- meni |l a v absol %t nej hodngd

abs. [472] ot 8]l ani a.

Ot. za RPM [Ot 8] ky za prevodovkou. Pre sprs8vne zobr

prev. [907] parameter P[888] (str.: 39) Prevod prev..

Ot 8] ky|RPM |Ot 81 ky na hriadel.]i motor a. Pre sprg8vne

motora motora podOa gt2z2tku motora a 3)poOdpnstatera e

[1130] model sklzu. T8to quantity jeobpsphyrodp
skutolnej rlchlosti rotora.

Maxim. A Ohrani|enie efekt?2vnej hodnoty pr %du mo
pr %d [ zaSagovan2 menila m!ge maxi m8§l ny0)Maxifad k
pr %d M. notuR[24h(strd39) Tr vall pr %d.

Pr %d A Efekt2vna nefiltrovan8 hodnota pr %du mo

richly

Pr v%d f|A Efekt2vna hodnota pr%du f8zy U na vistu
U [1221]

Prvad f|A Efekt2vnar wodnb8aypV na vistupe menil a
V [1222]

Pr Y%d f|A Efekt2vna hodnota pr%du f8zy W na vistu
W [1223]

Sumal-AC | A Filtrovan8 absol “tna suma AC pr %dov pre
[831] pr ¥%du.

1.2.3 Polohovanie

Skupinapar ametrov | 2sl o 1146]
[ i ] 2

[
Di agnostick8 skupina ve n pre polohu a polohov® syst®@

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Riadenie \ Polohovanie \

N§zov [|Jedn.| Popis

Gel . Pol Gel ang pol oha.

[1149]

Poloha[1147] | m Pol oha vyhodnoten8 na 3t8 k6)Zwjpolahy. gn 81 u

OdchT Il ka/m Vzdi alenos$S gel anel7) p®dlo.hyP®l[dHat 99dd (4

polohy [1148] P[1147] (str.17) Pol oha. Absol %t na hbHwopael ok
pougi S ako sign8l sp2nania koncovlch

1.3 Vstupy [/ vistupy

Skupina parametrov | 2slo [859]

Di agnostika vstupov a viIistupov meni] a.
1.3.1 BIN

Skupina parametrov | 2slo [1212]

MENU \ DIAGNOSTIKA\Vst upy /\BWIstupy
N§zov [ | | Jedn.| Popis

BinS8§rne vst Stav bing8rnych vstupov. PlnlT obdOg
BINL|Stav 1. bin8rneho vstupu (Svorka 1).
BIN2 |Stav 2. bin8rneho vstupu (Svorka 2).
BIN3|Stav 3. bin8rneho vstupu (Svorka 3).
BIN4 | Stav4.bin8 r neho vstupu (Svorka 4).
BINS|Stav 5. bin8rneho vstupu (Svorka 5).
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BIN6]Stav 6. bin8&rneho vstupu (Svorka 6). |

VONSCH"
vykonova elektronika

1.3.2 AIN

Skupina param
Di agnosticks§
Parametre ana

| 2sl o [82]
na velil2n pre anal-gov® vstupy menil a
vhi®ehupsavupoaSje smsmbgpi(sire 65pANAMEGEOVWSA P[ 1

—n 0
x
Q < =
o T O

VSTUPY.

MENU \ DIAGNOSTIKA\Vst upy /\AWNY stupy

N 8 z o] Jedn. | Popis

[ID]

AIN1 Hodnota sign8lu priveden®ho na s-wWX&i2kwy an g

[256] fyzi k8§l nych jednotk8ch. 6Bar&iment§lomAlIPNR25slg
sa bude meni S, podOa zmeny %Yrovne anal - go
je mogn® upravovaS v skupb)idl.par ametr ov H

AIN1 % Hodnota sign§lu priveden®ho na s-Xat2kPgametes

Rel. anal -gov®ho vstupu je mogn® upr avoBbpeANLvV s

[41]

AIN2 Hodnot a psriigmneS8deun ®ho na svor ky anaXll4gwv ®ho

[280] fyzi k8l nych jednotk8ch67) P&8rgmétrAmNP[&289Y
sa bude meni S, podOa zmeny %Yrovne anal - go
je mogn® upravovaS v skuptb)id2.par ametrov H

AIN2 % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-XtidPgrametrey

Rel. anal -gov®ho vstupu je modgn® upr awoBbpeAN2.v s

[43]

AIN3 Hodnota sign8lu priveden®ho na s-X&ibky an3d

[281] fyzi k8l nych jednotk8ch68) P&8rgmétraAmNP[289Y
sa bude me&ni 3mepy YWrovne anal  -gov®ho vst
UNI FREM 400 M. Parametre anal  -gov®ho vstup
parametrov P[148] (str.: 67) AIN3

AIN3 % Hodnota sign8§lu prive dve@nh®h ov sntau psuwXa+tokNie jealn5a

Rel. pr2stupnl pre meni| e UNIFREM 400 M. Par amg¢g

[44] upravovaS v skupine pBAQANM3metrov P[ 148] (st

AIN4 Hodnota sign8lu priveden®ho +Xlal7a-X&:18kwy an g

[282] fyzi k8l nych jednotk8ch68) Pa&8rgmétrAmMNRP[2A5Y
sa bude meni S, podOa zmeny Yrovne anal - gg
UNI FREM 400 M. Parametpwe jae arho @gro® ®hmpr av\vsd wa
parametrov P[152] (str.: 68) AIN4.

AIN4 % Hodnota sign8lu priveden®ho na s-Xa:t8kNejean 4

Rel. pr2zstupnl pre menile UNIFREM 400 mlo P ® a mg

[45] upravovaS v skupine p&AMNMIMetrov P[152] (st

1.33 RELE

Skupina parametrov | 2slo [217]

MENU \ DIAGNOSTIKA\Vst upy /\REL¥t upy

N§zov Jedn. | Popis

Rel ® [ 1 Stav vistupnlich rel ®. Pilak® obadyuwti ike pR
RELE1 [Stav 1. vistupn®ho rel ®.
RELE2 |[Stav 2. vistupn®ho rel ®.
RELE3 |[Stav 3. vistupn®ho rel®. Nie je pr2stupnl
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1.3.4 AOUT

Skupina parametrov | 2slo [700] 3

Diagnostick8 skupina velill2an AU la magl -AQQANT@ .v I st upy meni

MENU \ DIAGNOSTIKA\Vst upy /\A®UTSt upy

N 8 z o| Jedn. | Popis

[ID]

AO1 A Prepol2?tan8 hodnota sign8lu na svork8ch a

[701] X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom P[359] (str.. 72) Si gn8§81 AO1l s a
podOa ktorej sa men? %roveR anal-gov®ho v
mogn® upravovasS v skuping)A@lar ametrov P[ 37

AO2 A Prepol2tang8 hodnota si-gno&I|®h on av Tssvtourpku§ cXnl : &

[702] X1:16 pre UNIFREM 400 M). Parametrom P[364] (str.: 72) Si gn8l AO2 sa
podOa ktorej sa men2? YroveR anal - -gov®ho v
mogn® upr avov ar8metrov B[&70] gstr..n72) A@2a

AO3 A Prepol2tan8 hodnota sign8lu na svork8ch a

[703] Parametrom P[365] (str.: 73) Si gn8§1 AO3 sa vyber§8 velilli
anabv®ho vistupu. Nie je pr2zstupnl pre me
anal -gov®ho vistupu je mogn® upravd3)AG3. v

1.3.5 IRC1,2

Skupina parametrov | 2slo [1001]

Diagnostick8 skupinasw#mal 6w .plrehlvestuipy | RC

MENU \ DIAGNOSTIKA\Vst upy /\IREL,X\t upy

N§ z o\ Jedn. | Popis

[ID]

Frek. Hz Frekvencia rotora urlen8 sn2malom ot 8] ok

IRC1 frekvenciu, | ej hodnota sa m!2ge D.d Rdnrkrt

[434] polet p-lovlich p8)owo(R[t1®»49]ov( snort.or a) .
rTchlosti z | RC sn2mala je pot/r3)elPm® estpr §

Frek. Hz Frekve nci a rotora ur| en8 sn2malom ot8] ok m

IRC2 frekvenciu, jej hodnota sa m!tge od el ekt

[803] polet p-lovich p8)owo(R[t1®49]ov(snort.or a).
fchlosti z I RC sn2mala je potV3pbR®| spr §

Frek. Hz Rozdi el frekvenci 2 medzi I RC1 a | RC2. T§gt

IRC1- podOa paramet r®)FigrdiRCa,3.] (str.:

IRC2

[1086]

1.3.6 ARC/RESOLVER

Skupina parametrov [ 158
ch

| 2sl o ]
Zobrazenie velil2n z2skanl z modulu RM_ARC

MENU \ DIAGNOSTIKA\Vst upy /\ARG/RESQLYER \

N§zov [ I Jedn. | Popis
Uhol ARC/RES [290] Uhol v r§mé¢kyj egmejdnot 8nlT zo sn2n
Frek. ARC/RES [291] Hz Frekvencia rotora vyhodnoten8 zo
Stav RM_ARC [292] Stavov® slovo rozgirovacieho modu
Vporiadku | RM ARC komuni kuje v poriadku, alebo n
LOT | Stratadetekci e sl edovania polohy. Nast 8va,
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veOk% odchTl ku od skutolnej poz2cie.
DOS |Zi st en® porugenie sign8lu na vstupe r
LOS|Strata sign8lu na vstupe resolver a.
Parta |Chybn§ parita %dajov preng8ganich z RM|
RDVEL |[Chybn8 hodnota d8t pren&8§ganich z RM A

1.4 Funkcie
Skupina par
t

metrov ,2 sl o
Vel iliny st

a I 760]
kaj “ace s a I

aE nTch voliteOnTch funkci 2 menil
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \
N8z ov []|Jedn.| Popis
Logi ck® Vistup | ogiciRT,ctproop@erd& a LB s¥% rTchle
[8] pomal ® (reaguj % 10ms) .
LB1 | stav LB1
LB2 | stav LB2
LB3 | stav LB3
LB4 | stav LB4
LB5 | stav LB5
LB6 | stav LB6
LB7 | stav LB7
LB8 | stav LB8
LB9 | stav LB9
LB10 | stav LB10
LB11 | stavLB11
LB12 | stavLB12
LB13 | stavLB13
LB14 | stavLB14
LB15 | stav LB15
LB16 | stavLB16

141 Koncowy® nal e

arametrov
8hy koncov

Skupina p [
r 2

| o
Stav a d S

_O
o —
<

| 2s
l ch

p
MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Koncov® sp2nal e
Ng§zov [I D Jedn. Popis
KS [919] Stav koncovich sp2nal ov.
KS1|KS1 neakt2vny/ aktzvny.
KS2 | KS2 neakt2vny/ aktzvny.
KS3 | KS3 nenayktazkvt 2 vny.
KS4 | KS4 neakt2vny/ aktzvny.

Dr8ha KS1 [89 m Pol et metrov prejdenTch pri
sp2nal a.

Dr8ha KS1 km |km Polet km prejdenTch pri akti
sp2nal a.

Dr8ha KS2 [ 89 m Polet metrohnh préejdenhlvovane]j
sp2nal a.

Dr8ha KS2 km |km Polet km prejdenTch pri akt.:i
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sp2nal-.a.

Dr 8ha KS3 [ 89 m Pol et metrov prejdenlch pri
sp2nal a.

Dr 8ha KS3 km |km Pol etprkemm denTch pri aktivova
sp2nal a.

Dr8ha KS4 [ 89 m Polet metrov prejdenich pri
sp2nal a.

Dr 8ha KS4 km |km Polet km prejdenlTch pri akt.:i
sp2nal a.

1.4.2 Proces.reg.

Skupinapar ametrov | 2sl o [ 18] 3

Diagnostick8 skupina velil2n pre procesnl regul 8tor.

MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Proces. reg. \

N§zov Jedn. | Popis
Gel ho Gel an8 hodnota procesn®ho regul 8tor a.
[21]
Sk. hod. PR Aktu8l na hodnotgaulpSrtoocreas.n @hook irae0 j e zapr
[409] pracuje spr8vne, hodnota sa 8 i Bel guhe
Dif. hod. PR Regulalng8 odchlTlka procesn®ho regul 8§to
[410]
Vistup Akl nT z8sah (vistup) procesn®ho regul §
[64]
Stav PR Aktu8lny stav procesn®ho regul 8tor a.
[820]
DqI|ProcesnT regul 8tor pracuje na dolnom obmed
nasilt
Ho~rrProcesnT regul 8t or pracuje na hornom obmed
nasilt
OdchiviloOdchTl ka procesn®ho regul §tora je v p§sme
necitlivosti
KlagOdchTIka procesn®ho regul 8tora je kladn§g.
odchl
Vyregul|Procesnl regul 8tor je vyregulovanT.
ZaparkdqProcesnl regul 8tor je zaparkovanl.
ResetPR|Akt2vny RESEBTegRRal n§ zIlogka a vI st up84) Hodnrpd
resete.
143 Optimali z8&8ci a
Skupina parametrov | 2slo [707] N
Nastavenie parametrov bloku optimaliz8ci e, ktorl
pomocou zmeny vybrat®ho zad8vacieho gelan®ho signs8lu.
Optimali z8cia vyhOad8va tak¥% hodnotu svojho vIistupu,
Pol as behu optimaliz8ci e, ak s% splnen® podmienky
interval och pol2taj¥% nov® vzorky vistupu. Z8roveR sa
upl atni § vistup optimaliz8cie, je potrebn® ho zvoli
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N8z ov [|Jedn.| Popis
Vistup ( Hodnota vIistupu bloku optimaliz8cie. ]
[423] optimalizaln®ho procesu. 108% zodpoacek§
kan8lu, ktorl je napojenl na83)l ok opti
OPTI MALI ZzCCIl A) .
Optim. krok Krok optimaliz8cie predstavuje rozdiel
[742] optimali zal n®h al g @d5)i tOruT.l MAWIINZ. CCR[A6)5.]
Gtartova Urluje gtartavacl8ched @pti mpustenz op
OPT [708] rozsahu vypnut ®.
Stav OPT Urluje v akom stave sa nach8dza opti md
[709]
Reset |Opti mali z8cia je vo vichodzom alebo zablo
Meranie | Pr ebi eha meranie optimalizovanej veliliny
Skenovanie |Pr ebi eha skenovanie cel ® o vistupn®ho roz
Dol aNoYyJe v stave jemn®ho dol aNovania a hOadani a
144 Zdvi hov® funkci e
Skupina parametrov |2slo [853] 5 3
Di agnostick8 skupina velil2n pilrpolpete Sagj9ov@eri s pa& ndYy npmniho

MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie\Zdvi hov® funkci e

N§zov Jedn. | Popis
ZaSagen% Mi era zaSagenia pohonu vyhodfo tZeanSg §zeon ig
[854] vztiahnutgstrk88) PI8%3agenie 100 %.
Tipovania Pol et nedovolenich ovl §dac2ch sekvenci?
[855] (kr8tke povely gtartu alebo akceler8cie
preSagovac? sd?* nmd ftbednomthlOazaSagenia po
je mogn® vypnw¥wS v p88)r aRreedtirm pPr[e8Aa2g o v(&sktar
Stav Signalizuje v akom stave sa nach8dza bl
PRETAG.
[856]
Reset|Je akt2vn@pETi gné&lSaBBvSka.
Detekcia | Pr ebi eha autodetekcia hran2c preSageni a.
PreSagdgNastalo preSagenie. Chod smerom hore (kl ad
Tipovanie |[Ve Oa nedovol enlich "tipovac2ch" ovl &dacz2ch
Ust 8lI|Pohon pracuje v.statickom regi me
Dynamika |[Pohon pracuje v dynamickom redgi me.
1.45 Pantograf
Skupina parametrov |2slo [122]
Di agnostika funkcie "vipadok Pantografu"
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Funkcie \ Pantograf \
Ng§zov [ 1| D] Jedn. Popis
Stav pantografu [112] Stav funkcie "wlipadok pant
Chyba pantografu | Vznikla porucha"E41-VTI padok Pantografu".
Varovanie pantografu | Vzniklo varovanie "W39-VTi padok pantografu"
Vypnutie CHARGE Pri chybe alebo varovan2 vipadk.l
stykal

30. apr2la 2013 Strana 22 z 174



VONSCH"
vykonova elektronika

UNIFREM  v2_120
Momentmotor=0 | Po vipadkaf pamobgr obmedzi l mo t g
Nap2tie pantograf (Vv \Hodnota nap2tia na pantogr

1.4.6 Ext. tepl. Ochrana

Skupina parametrov | 2sl o [868]
Diagnostick8 skupina velil2n pre extern¥% tepeln¥% ochranu
MENU \ DIAGNOSTIKA\ Funkcie \ Ext. tepl. ochrana \
N8§zov Jedn. | Popis
TeplotaETO | AC Teplota na sn2mal. ETO. Po prekrol ef® f{
[869] Varovanie ETO menil|l vygeneruje varovani
parametrom P[866] (str.:91) Porucha ETO meni | v ylgpotae
ETO"
Pr vad ET mA Mer ac? pr%d externej tepelnej ochrany.
[870] anal -gov®ho vIistupu AOUT1 ag AOUTS3.
Napig ETO | V Hodnota odmeran®ho %%bytku nap?2tia na s
[867]
Odpor Y Hodnota odporu sn2mala ETO. Pri viacer]
sn2mal a predstavuje priemern% hodnotu odporu nd
[871]
15 Stav meni |l a
Skupina paransgftrov |2slo [7
Veliliny tlkaj¥%ce sa cel kov®ho stavu menila a jeho s¥| as
MENU \ DIAGNOSTIKA\St av _meni | a
N§zov [ I]Jedn.| Popis
Nap. 24V [72] \% Jednosmern® ovl 8dacie nap?tie 24V.
zdroja ovl8dac?2 mi vsteuspemin aap #vtlisat uppong
vygeneruje poruchu "E16-Pr e Sageni e zdroj a".
Nap. bat ®r |V Napa@tie bat®rie ktor8 z8l ohuje pam?
meni | i
Motohodiny MN h Mot ohodiny menila. Doba preve§mdky m
[496] nap2t2m). T8to hodnota mltge byS nul
Prev.motohod.MT h Prev8dzkov® motohodiny motora. Las
[497] hodnota m!ge byS nul ov a m§) Ngu Pdtcnadovi.
Stav meni | Stavov® sl ovo menil a.
Porucha |[Meni | je v poruche.
SW Err Pin|Syst ®movi, vn¥%tornl stav menil a.
Chod | Meni | na vistupoch generuje nap?tie.
DC na|Jednosmernl medziobvod je nabitT.
MT nabu Motor je nabudenT.

Rozb./Dob.F | (neaktmong) zrTchOmjpoeor( alpomamdu) e.

Fgel |Akt2-«etmypyd vpred (-€hodvzaué)aktFechry8 sa o pol
frekvencie.

F = 1Ak je akt2vny tak je dosiahnut8 gel ang
Varovanie |V meni |ld wamnmdwdni e alebo funk| n® hl 8§sen
Akt?2|Trvale akt2vny pr2znak. M!ge byS pougit
Odbudz.MT [Mot or j e egte nabudenl, blokuje sa ¢gtar
PriprgMenil je pripravenl k povelu ¢gtart. (RH
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Mech.brzda | Ov I §dani e r el ® ymentohtaonriac k(eGL HhA,zdel ekt r om
Yor ovni je odbrzden®.
Motor/gener. | Akt 2-gymeyer §t ori ckl regi mmortevw§dcxKy,r enjd ark
motora.
Frot>0 |Pol arita rotorovej frekvencie. Adkznamierko j
frekvencie vyhodnotene] mat emati ckl m mqg
Stav men. neg. Stavov® sl ovo negovan®.
[547]
Warning [250] Stav jednotlivich varovan?2.
Warning2 [424] Stav jednotlivlich varovan?2.
Error [781] Stav jednotlivich por %ch.
Error2 [780] Stav. jednotlivich por Y%ch.

16 Tepel n® ochrany

Skupina parametrov | 2slo [485] B
Diagnostick8 skupina velil2n tlkaj%¥cich sa tepelnlch och

MENU \ DIAGNOSTIKA\Tepel n® \ochrany

N§zov Jedn. | Popis
Teplota AC |Teplota chladila vIikonovT c Hanpjparaknetrom P o
chl adi | P[767] (str.:96) Varovanie Tchhmeni | vygeneruj-€ephobauada
P o pr e kkritickiejéepléty P[1209] (str.:14) Porucha Tchimeni | vy gen
poruchu"™El-Tepl ot a A&kl ae&ipll@ata chl adila kIl es
mer ani a, zobrazen8 hodnota je nepr2stuj
Teplota AcC Teplota elektroniky riadiacej dosky me
elektroniky P[204] (str:96)Var ovani e T enerujenaravarie "W7yTgpiota
[75] elektroniky" . Po prekrolen2z kritickej :¥doprlcobat
Tel meni | vygen ed{Tepiota elektmmky"'cAk teplotakl@she pod
mi ni mg§l ne ohranilenie meracieho kans§l a
Tepel nl|% Mieraot epl eni a menila. Pri presi ®hrbtaxjeh
MN [31] meni | a".
Las int|s Las zost8vaj %ci do Pk erSlagreind ep arend Hya ""
MN [1219]
Tepel nl|% Mi era oteplenia motora, pri pr9PyiesShanwetn
MT [33] motora”.
Las int]|s Las zostS8vaj %ci do uRoelepéml pArNghy "
MT [1220]

1.7 Komuni k8ci a

Skupina parametrov |2slo [219]
Inform8cie tlkaj%ce sa s®riovlich komuni k8ci 2 MODBUS, PRC

1.7.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2 sl o [ 66 1]
Diagnostika protokolu MODBUS na porte RS 485 a USB.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K 0 mu n i kMODBUS \
N§zov [ I]Jedn.| Popis

Modbus g¢gel|% Gel ang8 hodnota z Modbus protokol u.
[934]
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SW_MODBUS Stavov® sl ovo-.-posielas® pPoekdmtni k8

[935] dokument 8ciu k protokolu Modbus.

CW_MODBUS Ri adiace slovo poslan® Modbus mastr

[936] dokument 8ciu k protokolu Modbus.

Last Addr. [662] hex Posl edne prijat8 adresa zariadeni a.

Last Func. [663] hex Posledneprijat 8§ funkcia (m:ge sa jedna$S aj

Last reg. [741] hex Posledne prijatl register (len pre
registrom, zobrazuje sa prvl).

Last result [664] hex Visledok posl edne prij azar@afenid unkci e

Last lenght [665] VeOkosS v bajtoch posledne prijat®h

Last CRC [666] hex Posl edne prijat® CRC (m*ge sa jedna

Calc CRC [667] hex Vyr8tan® CRC z posledne prijatlch d

Message count hex Polet celkovo prijatich spr&v aj ch

[740]

CRC error count hex Polet prijatiTch sprg&8v s chybnlTm CRC

[668]

Exception count hex Pol et spr8v na ktor® bolo odpovedan

[800]

Slave count [801] hex Pol et sjpatS§ivctlprs platnou adresou zar.i

No response [802] | hex Polet spr8&8v prijatlch s platnou adr
neodpovedalo.

1.7.2 PROFIBUS

Skupina parametrov | 2slo [817]

Diagnostika zbernice PROFIBUS.

MENU \ DIAGNOSTIKA\K 0 mu n i kPRORFIBUS \

N§zov [|Jedn.| Popis

Profibus|% Gel an8 hodnota z Profibus protokol u.

[809]

SW_PB [804] Stavov® sl ovo posielan® po komuni k§8ci

dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul u

ReadyTo|Ni e je akt2vny reset menil|la (Coast stop),
SwitchOn |por uche, ani sa meni | neinicializuje.
ReadyTo |[Meni | je pripravenl k povelu ¢gtart.
Operate
Operation |[Meni | na vIistupoch generuje nap2tie.
Enabled

Fault Present |[Meni | je v poruche.
NOOFF2 |[Neakt2memyi | je v resete, s¥% zablowmemah®nvi

resete.

NoOFF3|Neakt2?wnyktivovanl qui cknisde ojpe mekti Jvany adkuy
SwitchingOn | J e ankyt 2rveset meni |l a (Coast stop), al ebo |
Inhibited |[ por uche, al ebo sa meni| inicializuje.
Warning |V meni |l i vzniklo varovanie alebo funk] n®

Present
SpeedError |Ak je akt2vny tak | encdosi ahnut8 gelang fr
within tolerance
Control | Ne a k t Zmemyi | neakceptuje riadiace slme@oilz }
Requested f[ov I 8danl riadiacim slovom z komuni kal nej
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FornReached | Ak j e akt2zvny tak je dosiahnut8 gelan§g fr
Bitll [ Nevyugit®
Bit12 | Nevww u gi t ®
Bitl13 | Nevyugit®
Bitl4 [Nevyugi t®
Bitl5 |Nevyugdgit®
CW_PB [805] Riadiace slovo poslan® Profibus mastr
dokument 8ciu k rozgirovaciemu modul u
ON|Menil sa pripravli na akceptovanie povelu
NoOFF2 |Neakt 2-yeyaktivovanl reset memiofa§8( @aagt nst
NoOFF3 |Neakt?wnyktivovanl quicknoernmn®l menliimnoak%i
Enable |Gt art menila. Menil| zalne generova$S na vIi
Operation
Enable Ramp [ Neakt2vwnwp rampy frekvenciennam8hwna hannid
Generator | rampy frekvencie.
Unfreeze Ramp | Ne ak t 2zvarsjt av2 zmenu na vistupepoampy Zmeky

vistupe rampy frekvencie.
Enable Setpoint [ Nea kt2vvsntywp rampy frekvenciennamB8hnéa hannidg
rampy frekvencie.
Fault |[Kvi t ovani e poruchy (len zmena z neakt?zvne
Acknowledge | by S povol en® v p a%94pZdrejtpotird. pofuchy 5 ] (str..:
Bt8 | Nevyugit®
Bt9 | Nevyugit®
Control by PLC | Ne a k t 2memy | neakceptuje r-Hdnmeediiadc e kscleopvt au,j ea }
Bitll|Nevyugit®
Bitl2|Nevyugit®
Bitl13 | Nevyugit®
Bitl4 |[Nevy®gi t
Bitl5 | Nevyugit®
PB-MASTER hex |Polet chTb v komunik8cii medzi Profib
Error [819]
PB-MN Error hex Polet chib v komunik©8ci.i medzi meni| o
[818]
1.7.3 RS LINKY
Skupina parametrov | 2slo [228]
Di agnosrtiiockval csh® | i ni ek .
MENU \ DIAGNOSTIKA\K 0 mu n i kRBEINKY \
Ng8zov [ | D]|Jedn.]| Popis
FRAME_ERR_USB [232] Polet nespr8vne prijatich d§t |
nespr8vny stop bit,...)
FRAME_ERR_RS485 [229] Pol et nespr 8vne ngkrei jR&St 1485 . d § tN e
nespr8vny stop bit, CL)
FRAME_ERR_EXT_MODUL Polet nespr8vne prijatlich d§t
[233] bit,...) po s®riovej linke na g
(voliteOn8 s%%W asS menilov).
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1.8 Verzia SW a HW
Skupina parametrov | 2sl o [762]
I nform8cie o menil|li a jeho s%W astiach (Prevagne statick=a
MENU \ DIAGNOSTIKA \ Verzia SW a HW \
N8zov [ | D] Jedn. Popis
Verzia SW [379] Verzia softv®ru menil a.
Vir. 12slo [35]|Prvg lasS unik8tnemkai Vvhrobn®ho | 23
Vir. 12slo 2 [3¢(Druhg8 JasS unik8tneho virobn®ho | 3
D§tum param. [ 3 DE§tum vygenerovania par amet
Las par am. [ 381] Las vygenerovania parametro
19 D8t umas
Skupina parametrov | 2slo [1213]
MENU \ DIAGNOSTIKA\D§ t unmasa |
Ng§zov [ I Jedn. Popis
D8§tum [ 210] D Aktug8lny d&8tum nastavenl v men
Las [2009] T Aktu8lny | as nastavenl v meni |
DeR [1046] Aktug8lny deR nastavenl v menil
Pondelok
Utorok
Streda
Gt vr
Piatok
Sobota
Nede
Sk ¥%§ ba [H0066] d Pol et dn2 do konca sk¥Wgobnej p
2 VAROVANIA
Polas prevg8§dzky mtge menil indikovaS niektor® z nasleduj
F1-Reset PWM | Zabl okovan® sttupyvmeni!a. Zdroj om RES
akl ko Ovek sign8l 40pZiirGaeserul 704] (str . :
W2-Nab?jan Ak toto varovanie trv8 dlhgie ako 30 se
nezoplo nab2jacie rel®, | o mige byS spt
s“ustalvgbo pogkoden2m nab?2jacieho obvodu
PORUCHY zobrazuje hodnota P[46] (str.: 16) Nap. DC.
W3-Probl{Vyskytol sa softv®rovl probl ®m v zariad
Ssyst @®
W4-PreSagen/ Nap§j acie nap?tie 24V pokleslo pod 22V.
Pol as varovania sa v okne PORUCEBE3BYNap.@4y/r 4
F5-Obmedzenie | Ob medzeni e kaonu p o dosiahrmutp%eISlaiglein(nla
vi kolobmedzenia vikonu sa nasta®@uj &bm. palt khmn
Polas varovania sa v okne PORUCHY6)@bmbdz g
vi konu.
W6-Teplota | Vysok § t epl ota chl adi |2d4). TWedlidti axac PI[adti]] 4
chladdan¥ parametr 098 PYarsadyarfisearTchl . Ak je
aut omati ck®ho obmedzenBa Qb nk.o nwl kP n7ue 6(] O
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obmedzi S vikon. Pri | astom a nadmernom
Pol as varovania sa Vv okne PORUCBERAYTeplatab r 4
chl adi | a.

W7-Teplota
elektroniky

Vysotke8pl ot a ri adiacej el ek4)Teplota edektroniky e | i
prekrolila hodnotu dan6)padraametamom H[e2 Q
nadmernom prehrievani kIl es Sarogani@savaokoes S z
PORUCHY zobrazuje hodnota P[75] (str.: 24) Teplota elektroniky.

W8-Podp?ti

N2zke nap@tie jednosmer n®ho mEidNap. D®kleslad u
pod dovolen¥% mini m8enuehadughaoadnocovani
zabl okovan®. Pol as varovania sa v okne
16) Nap. DC.

WO9-NasTteni
PWM

Meni | dosi ahol maxi m§l ne napa@tie na vIs
medzi obvodu je maxi m8lne plnenie PWM mo
naslTten2, prilom kles§8 kvalita regul 8ci
zobrazuje hodnota P[768] (str.:16) Mo dul al nT i ndex.

W10-Pr eSagen

Meni| saeqfrneaSagyuwsjl menpkd aTRpelhl(snt.: M
hodnotu 90% a onedl|l ho mtPyee Svazgneinki nelsSm epnoir
menil| zablokovanl na dlhgiu dobu ! . Ak
obmedzeni a 766f[(dtro@8u ®Hhm. vikonu (OV), mtg
vikon. Pol as varovania sa v okne PQRUCH

Tepelnl int. MN.

W11-Porucha
vent il

Ventil 8tory na chladal ebmesbhasse®®pa
probl ®m neodstr8&8ni, mtge doch8dza$S k
varovan?2.,

¢ k 0
u p

W12-Vy me R
bat ®

Napa@tie na 3V bat®rii riadiace] k a
nevymen?2, hroenh?2star at @ageadtchv hi sto k
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[773] (str.:23) Nap . b a

rty
ric

—2 O

WI13-Ex t e
teplota

Teplota extern®ho sn?2 23 Teplota EFQ prekolyi IPd 8H6®
dan¥% parametr 099 PY&86dbYyarnisea rETO. Pol as v
PORUCHY zobrazuje hodnota P[869] (str.: 23) Teplota ETO.

W14-Prehriatie
IGBT

Vikonovl modul sa tepeljne mprie SayuglkomMe
vzorkovacej frekvencii. Pol as varovani &
maxi mg8l neho pr%du | GBT.

W15-Rezer vo

Neobsaden® varovani e

W1l6-Rez er vo

Neobsaden® varovani e

W17-Pr eSagen

Mot or sa -fgre@®dnti¢ @r 8§81 mot ) aTPp8BHT (B0t
hodnotu 90% a onedlho mi-feeagekn&Smpon
je meni|l zablokovanT dl hgiu dobu. Pol as
hodnota P[33] (str.:24) Tepel nl int. MT.

F18-Brzdenie

Je akt2vna funkcia brzdenie tokom, mot o

tokom || asS z brzdnej energie sa men2 na tepl o
PORUCHY zobrazuje hodnota P[71] (str.: 16) Mag. Tok. Brzden
parametrizova$S v B83RBRZDENIE TGKOW.7 4 ] (str..:

F19-Mech. brzda | Gel an8 frekvencia je pozastaven8 n8F) hod

Frekvencia brzdy, kIim neuplynie doba8®n
Oneskorenie brzdy alebo doba predstihu brzdy P[521] (str.:87) Pr edst i h
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[522] (str.: 87) Frekvencia

brzdy.

F20-Zaber §

Aktivoval sa brzdnlT modul . Do BO sa pri
teplo. Viac v popise parametrov P[376] (str.. 62) BRZDNh MODUL . Po
sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[46] (str.: 16) Nap. DC.

W21-Odbudenie MT

Lak8 sa na odbudenie motora po vypnut?
mognl op2tovnl gtart. Doba odbudzovani a
P[79] (str.36) Las. kongt. MT. Pol as varovani 4
hodnota P[71] (str.: 16) Mag. Tok.
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F22-Pr Yado v §

W23-ldentif.R a
Upoc

Zaber8 pr¥%dov§8 | imita. Pr¥%d dosi albdMaximo
pr%d M. al eb@) PM&#BmM. (pttid: G. a vistupn
sa obmedzuje. Pri gener8torickej prev§gd
spomaOuje. v r8&mci dovol en®lemnasavakehu f
PORUCHY zobrazuje hodnota P[42] (str.: 16) P r %d MT.

Prebieha identifik8cia odporu starora 4
identifik8cia Rs v3/pafShamegri PieBB8] RSt
r T ¢ hll ofshives Pri prvom spusten2 m!ge tryva
mot ora. Polas varovania sa v okne PQGRUC(

Odpor statora.

F24-Na f 8§ zneV

Prebieha hOadanie frekvencie rotora a n
naf 8zovania motor negeneruje plnl momen
Vypn¥%uS par amet ré0)m NP f38z40 v a(rsiter.. :Pol as va
PORUCHY zobrazuje hodnota P[47] (str.: 15) Frek. MN.

W25-Max. naNasTtenie regul 8torov pr %du. Meni | ni e
nap2tia. Horn8 hranica generovan®ho 6@)ap
Maxi m. nap?tie. Polas varovania sa v oKk

16) Nap. MT.
W26-Ma x . fNasTtenie tokotvornej zl ogky pr %du. Pr al
Toku | hodnota parametra P[452] (str.:53) Ge | . Mag. Tok, al e Bo) |
Vzg8§jomng induklnosS m§ pr2lig mal Y% hodn
(str.60) Maxi m. pr %d M. . Pol as v azolwazugerhodaotas

P[132] Is1.
W27-Ma x . fNasTtenie momentotvorne,j zl ogky pr %du.
Mom.|nastaven® nespr8vne noming8l ne B4 MaTAR) r ¢

Maxi m8l ny pr %d uPp](sdraéd) Maxinmt opr %d M. .
v okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[133] Is2.

W28-Max. Moment

NasTtenie momentu motora na hodnotu ni ¢
54) RAMPY MOMENTU).Po| as varovania sa v okne P
P[69] (str.: 16) Moment.

F29-Oslabenie | Mot or pracuje v oblasti zoslabovania t 0o
Toku |[frekvenci 2. V tomto regi me-Ykneg :n® tnf8dinoe&nt

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[71] (str.: 16) Mag. Tok.
W30-Min. Magn.Tok | Po| as odbudzovani a m@gnqtickT tok dosi g
ug nie je schopnl 2sS n&odan®jolaSSaair oy

PORUCHY zobrazuje hodnota P[71] (str.: 16) Mag. Tok.

F31-Dynami|Nap2tie medziobvodu pr ekr ol6il)ReferencdafD®ra e n ¢
dobeh |[korekcia zvygupei frakmpewtmufopkci §m. Le
Dynami ck®ho dobehu v flarlyreami d®c¢Td®] ( D

varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[46] (str.: 16) Nap. DC.
F32-Ki net|Nap2tie medziobvodu kIl esl| o 6f)ddferencdafKé a e n ¢
z8| odneykorekcia zni guje frekvenciu oproti r amp

Kinetick®ho z8l ohovani@l) vkKkpaeametz8i oRPPV
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[46] (str.: 16) Nap. DC.

W33-RT chly

Bol aktivovanl bezpelnostnl STOP, po kt
odbl okuje po zr ugenmn2akR*wenloun GbTeAkRTe | mrois tn
STOP-e.

F34-Funkcia [Upl at Ruj e sa zrlchlenl dobeh "KONTRA" p
KONTRA |vI st upu rampy. Polas varovania sa v okn
(str.: 59) K-kontra.
W35-Parkovanie |Bol i splnen® podmienky pre zaparkovani e
PR | P[414](str.:83) Par kovanie PR). Pol as varovani
hodnota P[410] (str.: 21) Dif. hod. PR.
F36-PreSag|(Zopol preSagovac?2 koncovli sp2nal po nad

zop.

sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[854] (str.:22) ZaSageni e.
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F37-Pr e S
detekcia

Regim detekcie hPmasay’pvsapSandaelnijae vyr ad
varovania sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[854] (str.:22) ZaSagen

W38-Od p o j
motor

Pr2lig n2zky pr%d motor a. Pravdepodobne
mot or a n ez opdpiopvogjdeanj®mMu mot oru. Pol as va
zobrazuje hodnota P[42] (str.: 16)  Pr Yad MT .

W39-VT pad
pantografu

Pokl es alebo strata nap?ti

na pantogr a
okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[113] (str.: 23) N a

tie pantog

W40-Obmedz.
sklzu

nebol pr e

a
ap

Meni|] obmedzil frekvenciu aby
PORUCHS) Fzlo b r 4

Pol as varovania sa v okne
sklzu.

W41-Profibus
Timeout

Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul
nekomuni kuje s meni| om s10BRBMaetmeoutl as P]J

W42-Modbus
Timeout

Modbus master nekomuni kdj ¢ as Rd aB)aBJVar.( s ti
timeout.

F43-Konco
sp2na

Je zopnutl koncovl sp2nal 1. Nast 8)KSi.i ¢

F44-Konco
Ssp?na

Je zopnutl koncovl sp2m@ |v 2s k INmisrt 80y R$23 %

F45-Konco
sSp?na

Je zopnutlT koncovl sp2nal 3. Nast 8ykSs.i ¢

F46-Konc o
sSp?na

Je zopnutT koncovTl sp2na lkupihe P[SNY (Stt.: 81 KSA.i ¢

FA7-Pr ep2n
sady

Prebieha prep2nanie do inej sady p
mogn® prepn%S a | ak8 sa na splneni
m: gu zmenige) enPwl s ovarovania sa
P[222] (str.: 102) PREPE&NAL SCD.

F48-Bod obnovy

Vytvg8ra sa bod obnovy nastavenia meni | &

WA9-Ext efJe akt2vny signgl extern®ho v arrP@PE5h(stra 96) k
varovanie |[Ext . var. sign§gl
W50-PreSag Nadmern® preSagenie riadiaceho procesor
CPU|zni guje kvalita riadenia. Odpor ¥ a sa z
r

399 Vzorkov. frekvencia. Pol as varovani §
zaSagenia 10ms vipoltov®ho prerugeni a.

F51-N8§ beh me

I nicializ8cia menila. Las BYi diasl nBdeihe
Meniglhoiruj e ovlI §dacie povely a signs§ly.

W52-Frekvencia
brzdy

Gel an8 frekvenlh) aGe®l[ 16RfeKstjre: m8Mgi a a
Frekvencia brzdy. Polas varovania sa Vv
(str.: 87) Frekvencia brzdy.

W53-Blokovanie
BM

Bl okovanie sp2nac2ch i mpul 52 BlokidhiedMd. z dr

W54-Rezer vo

Neobsaden® varovani

W55-Rezer vo

W56-Rezervov a n

Neobsaden® varovani

e
Neobsaden® varovani e
e
e

W57-VI padok|Meni|] dost&8va nekorektn® sign§ly od | RQ
v parametri P[535] (str..94) Regi m por . I RC. Pol|l as wvar
zobrazuje hodnota P[1086] (str.: 19) Frek. IRC1-IRC2.

F58- denti fifl denti fi k8cia prebieha. Polas varovani 4
P[O94] (str:38) Stav identifik8cie.

W59-Nespr §ZmeRte smer | RC. Polas varovania sa VvV o0

smer IRC | (str.: 19) Frek. IRC1-IRC2.
W60-NasTt ¢Obmedzenie momentu z d*vodu nasitenia
richljdosiahla gel an8§ rlbc hGels.S FPr[elk6.2,] Hodmalba
Moment sa preto mige | 2gi S o0db ¢g&ledn®Mor

30.
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Pol as varovania sa v okne PORUCHYSY)F®=lRT 4

W61-Dy n a mi FunkC|aDynam|ckI zdvih obmedzuje maxim§l nu
zdvih|zaSagenia. DZ sa mige konf i gODYNAMLZEDVIH s K
(DZIRe Pol as varovania sa v okne PORZYCHY
ZaSadgenie.
W62-Rozladenie |Funkci a sl edovania rozladenia | RC1 a | R

IRCl2|vygenerovala RESET pohonu al ebo obmedzeg
skupine P[1082] (str.: 91) Rozladenie IRC1,2.Po| as varovania sa
zobrazuje hodnota P[1086] (str.: 19) Frek. IRC1-IRC2.

W63-Pokles |Pr e zabr 8nenie nestability motora sa ohb
vi kolvikon obmedzuje ak fr ebdnauPfliod](st.t5a)tFrek. [H. p
oblast.. Vo vektorovem regime sa zdanl:i

od nastavenia.

3 PORUCHY
Polas prev8dzky mtge menil indikovaS niektorT z nasleduj
El-Teplota | Tepl ota chladila prekrolila dovolen¥ hr
chl adchl adeni a. Pri trvan2 poruchy sa v o0R4He
Teplota chladil a.
E2-VI padok |Meni | vyhodetortiid wlestyumppnT ch pr %dov, kto
f8zprerugenia vistupne] f8zy alebo pogkode
mogn® vypn¥%S v par9a)mevirpi. [35 8] f(8sztyr.. :
E3-rezervNeobsaden8 porucha.
E4-Prepe® Nap®tie na jednosmerne,j] zberni ci prekr o
nastaven8 od viroby. Pri trvan?2 poruchy

P[46] (str.: 16) Nap. DC.
E5-Podp?a Nap@tie na jednosmeonppdzmennméi npokbedsg

od viroby. Pri trvan2? poruchy sa v oki@)e
Nap. DC.
E6-WatchdogPWM |[Chyba sp!soben8§ aktivovan2m ochr8n pri
riadiacechoSW pol as procesu jeho | adeni a.
E7-ExtelflJe akt2vny externl poruchovl signgl. 2Zd

porucha | (str.93) Ex. ©porucha sign§|.
E8-PreSag Nastalo tepeln® preSag@adgenimanij

¢ amogEmar
me n i | parametrami P[23] (str.: 39) Regi m prev8d3dkyTr vaRh]pi %
mieru zaSagenia menila sl2doTaBevalveht
tvan2 poruchy sa v okne PORUCHY ZpbTeapel d

MN.
E9-Syst ®mVE8&gna por uc-NaateMNONSTOP servisn¥% | inku V(

chyba

E10-Nadfrekvencia [Vel i | i na WB)JFa7e]k .( sMN .porekr ol il a maxi m8Il n
parametrom P[97] (str.:93) Hr ani ca nadfrekv.. Pri tr

PORUCHY zobrazuje hodnota P[47] (str.: 15) Frek. MN.

El1l-Nadpr|{Pr ekr ol eni eh omadxoivno8l | enne® h o sttupn®ho~prl/4
parametra P[23] (str.:39) Regi m prev8dzky a od virob

meni|la. Pri trvan?2 poruchy sa v oknd6)Pd
Pr Yad MT.

E12-Skrat |[VI konovT modul |1 GBT vyhodnotil skrat, k
zemnom skrate na vistupoch U,V,W alebo
objavovaS pri nespr&8vnej ingtal §8bil ays§§

E13-Vi padok/Meni| vyhodnotil nesymetriu nap8jac2ch
f 8 prerugenia vstupnej f8zy. Poruchu 92 wb
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vst. f 8zy.

El4-Bez pel

Je rozopnuwtoistmdzpeltup na svorke X1.7. f
pripoji S na bezpel noskatl. ¥)stmeni( |EN1B8Bp
svorky X1:7 - X1:8).

E15r ez er v ¢

Neobsaden8 porucha.

El16-Pr e Sag

Nap2tie zdrod3a Wdp2]24¥tkl.esl o pod dovo

zdroja|al ebo nastal skrat na ovlI 8dacej svorkov
zobrazuje hodnota P[72] (str.: 23) Nap. 24V.
E17-Skratbrzd. |Br zdnT modatli Ivyrhaoddmer nT pr %d vikonov®ho
modulu [skrat na BO alebo chybnl BM.
E18-HWERR1 [Neobsaden8 HW porucha 1
E1I9-HWERR2 |[Neobsaden8 HW porucha 2
E20-HWERR3 |Neobsaden8 HW porucha 3
E21-Rezervo/Neobsaden8 porucha.
E22-Teplota |Pr ekr ol en8 maxi m8l na dovolen8 teplota r
elektroniky | ¥4l i nnosS chl adenia menila, pr2padne doi
okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[75] (str.: 24) Teplota elektroniky.
E23-Rugeni e|Porucha od rugenia riadiacej dosky. Dog
modulu |[si | n®mu el ektromagneti ck®mu rudgeniu z o0
E24-RugernPorucha od rugenia riadiacej8§cdadaskmne.niDag
vikon. nsiln®mu el ektromagnetick®mu rudgeniu z 0
E25-Pr er ugPr i nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V (4
AINI |hr ani cu 1V resp. 2 mA. Signalizuje prer
elektr oni ky ri adi acej] dosky. Pri trvanz pd

hodnota P[256] (str.: 18) AINL1.

E26-Pr er u g
AIN2

Pri nastavenom Type AIN na 2 ag 10 V (4
hranicu 1V resp. 2mA. Signalizujepr er ugeni e anal - gov®ho
el ektroni ky riadiacej dosky. Pri trvan?
hodnota P[280] (str.: 18) AINZ2.

E27-Pr er u ¢
AIN3

Pri nastavenom Type AI N na 2 agokldspod ( 4
hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje prer
el ektroni ky riadiacej dosky. Pri trvan?
hodnota P[281] (str.: 18) AIN3.

E28-Pr er u ¢
AIN4

PrinastavenomType AI N na 2 ag 10 V (4 ag 20mA
hranicu 1V resp. 2 mA. Signalizuje prer
el ektroni ky riadiacej dosky. Pri trvan?
hodnota P[282] (str.: 18) AIN4.

E29-Pr eSag
motora

Nadmern® tepeln® preSagenie motora. Spt
sa nastavuje v parametri P[27] (str.:93) PreSageni e mot .. Akt
integr8lu motor4) jTepwe MI33Int(.stMT..: Pr i 1
PORUCHY zobrazuje hodnota P[33] (str.:24) Tepel nl int. MT .

E30-Zvod / Meranie
|

Zvod pr%du na AC vistupoch memybha al @béo
vistupnlcBbdpotithba. sa premeraS zvody na

nie je riadiaca doska znelisten§ vodivl
s.r.o.! Pri trvan? poruchy sa v okne P(Q
vgetklch vIistupnlch f8z menil a.

E31-VeOa pdqVzniklo viacej por%ch ako je pobP®t Maast

por. v Jasovom interval%) mding.opne raikod & [ P
poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuj e hodnota poltu vzni

E32-Chyba IRC

Vipadok I RC. Skontrolujte pripojovac? k
vypn¥%S v paramédr iReRBf 3 plor( st RC: Pri tr
PORUCHY zobrazuje hodnota P[1086] (str.: 19) Frek. IRC1-IRC2.

E33-Rezer vo

Neobsaden8 porucha.

E34-Rezer vo

Neobsaden8 porucha.
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E35-Rezer volRezervovans§
E36-ChybaFLASH [Nepodarilo sa zap2saS d8ta do pam?gealeé
znel|listen8 riadiaca doska menil a.

E37-Profibus
Timeout

Profibus master nekomunikuje s Profibus modulom, alebo Profibus modul
nekomuni kuj e s meni| om s10BRBRadttinheout.as P]J

E38-Teplota ETO

Teplotaext er n®h o sn2mal a t28)p | Toetpyl oPt[a8 6E9T] O (psrte
poruchov¥ hranicu dan?¥9) arPoamatcrh@am EFR[O8 6 4
poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje hodnota P[869] (str.: 23) Teplota ETO.

E39-Obnova | Nast avenie menila nebolo platn® (dl h® 4

nastavenia |n 8sl edok nekorektn®ho z8pisu do pam?2te

aut omati ckej z8l ohy. Pri t rYwzebrazuje podrota ¢ h vy,

d8tumu poslednej automatickej z8l ohy na

E40-Bl okoviMeni|l je blokovanT, |l ebo nem§ platn® nad

me n i| nastavenia, inak volajte servis VONSCH.
E41-Vi pad|N§hly pbkbesstrata nap?2tia na pantograf
Pantografu | poruchy sa v okne PORUCHY zobrazuje P[113] (str.:23) Nap?2ti e pant
gpeci 8l ne meni| e!
E42-Modbus [ Modbus master nekomuni kunaes tsa vimeemli ||oan®8)dA
Timeout | MB Fault timeout. Pri trvan?2 poruchy 254
Slave count.
E43-Rezer volNeobsaden8 porucha.
E44-Rezer volNeobsaden8 porucha.
E45-Rezervovar Neobsaden8 porucha.
E46-Rezer volNeobsaden8 porucha.
E47-BlokovanieBM Bl okovani e sp2nac2ch i mpul 52 Blok&ahiedMd. zdr
Poruchu je mogn® v y6R)iPéighablokPBML 205] (st r
E48-Rezer vo/Neobsaden8 porucha.
E49-Prehriatie || GBT sa prevs8dzkuje pri veOmi n2zkom nad
modulu IGBT |PWM a pri pr “sdoc h, ktor® nie s%b povol en
savokne PORUCHYzobr azuj e maxi m8l ny pr¥%d | GBT
E50-Chyba |Pr 4dov® regul 8tory na hranici stability
pr “%dovivekt orov®ho riadeni a.
regul §
E51-Chyba|Chyba vekt. riadenia, stratapozriietnd 8xii e
nadradelnastavenie vektorov®ho riadeni a.
sl ul
E52-Koni ec |[Uplynula doba sk%gobnej prev8dzky. Chod
prev8§gdod8§vateOom menila frekvencie alebo zar
informujtesaopodmi enkach a sp!sobe ukon|lenia
E53-Chyba |ChybnlT vistup identifik8cie. Pros2m, po
identifiri adeni a. Pri trvan?2 poruchy sa v okne
P[1093] (str.:38) Chyba identifik8cie.
E54-Chyba ARC |[VI padok ARC. Skontrolujte pripojovac?2 k
Pri trvan?2 poruchy sa v okne l®84& B KARC. z 0
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4 NASTAVENIE

Skupina parametrov | 2slo [722] 2
Nastavenie parametrov menil a, z8Sage, riadeni a, ovl 8§dan
(Nastaveniei ovIl 8dac? panevi NUNIKAMNEtLol u 7. 5)

4.1 MOTOR
Skupina parametrov | 2sl o [ 58]
Nastavenie parametrov pr i poj en®h o motora alebo i n®ho trojf8zov®ho

meni|la frekvencie (U, V, W, PE).
411 MAKRC MOTOROV

Skupina parametrov | 2slo [672]

MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\MAKRC MOTO®OROV

N§zov [ | D] |Popis Def.
Motor 400/0.06 [730] Paramet re vzorov®ho 400V, 6 0W m
Motor 400/0.09 [731] Parametre vzorov®ho 400V, 90W
Motor 400/0.12 [732] Parametre vzorov®ho 400V, 120V
Motor 400/0.18 [733] Parametre vzorov®ho 400V, 180V
Motor 400/0.25 [734] Parametrevzoro v ®h o 400V, 250W motor @
Motor 400/0.37 [735] Parametre vzorov®ho 400V, 370V
Motor 400/0.55 [736] Parametre vzorov®ho 400V, 550V
Motor 400/0.75 [737] Parametre vzorov®ho 400V, 750V
Motor 400/1.1 [738] Parametre v z\W11&kW @dtooa. 4 0 O
Motor 400/1.5 [739] Parametre vzorov®ho 400V, 1. 5Kk
Motor 400/2.2 [673] Parametre vzorov®ho 400V, 2.2k
Motor 400/3 [674] Parametre vzorov®ho 400V, 3kW
Motor 400/4 [675] Parametre vzorov®ho 400V, 4kW
Motor 400/5.5 [676] Parametre vzorov®ho 400V, 5. 5Kk
Motor 400/7.5 [677] Parametre vzorov®ho 400V, 7.5k
Motor 400/11 [678] Parametre vzorov®ho 400V, 11k
Motor 400/15 [679] Parametre vzorov®ho 400V, 15k\V
Motor 400/18.5 [680] Parametre vzorov®ho 400V, 18. 5
Motor 400/22 [681] Parametre vzorov®ho 400V, 22k
Motor 400/30 [682] Parametre vzorov®ho 400V, 30k
Motor 400/37 [683] Parametre vzorov®ho 400V, 37kV
Motor 400/45 [684] Par ametre vzorov®ho 400V, 45kW
Motor 400/55 [685] Parametre vzorov®ho 400V, 55k
Motor 400/75 [686] Parametre vzorov®ho 400V, 75k
Motor 400/90 [687] Parametre vzorov®ho 400V, 90k
Motor 400/100 [688] Par amet r eho 402\ T0@kwW @otora.
Motor 400/110 [689] Parametre vzorov®ho 400V, 110k
Motor 400/132 [727] Parametre vzorov®ho 400V, 132k
Motor 400/160 [728] Parametre vzorov®ho 400V, 160k
Motor 400/200 [729] Par ametre vz o200kWebtara. 400V,
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412 NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA

Skupina parametrov| 2 sl o [ 1210] !
Hodnoty parametrov z2skanlch 2z makier alebo gt2ztku MOTOR

MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\NOMI NCLNE PARAMETRE MOTORA

N§8zov Popis Def.
VT kon Nominglny vikon motora odl|l2tanl zo ¢t 1100W
motora [357]
10 W 0 Tento parameter je potrgbnT pre spr8vne od
1000000 W vikonu a spr8vnu | innosS f unk &0)éstr.kbo) KQMPENZE d
SKLZU.
Nap2tie|Nomin8§lne nap®tie motora od|2tan® zo |[4000V
motora [59]
1.0 V d8|Pri wuv8dzan?2 menila frekvencie do prevsgdzkK
\% motora (hviezda, trojuholn2k)@uziodpoVeggeani
pr2zpadoch, kedy je dovolen® motory kr 8t kod
do trojuholn2zka hodnotu nap&tia pre hviezg
frekvenciu a ot8|lky 1.73 x vyggie oproti ¢
Frekvencia Nomi ng8l na frekvencia motora od| 2tan§ |50.00
motora [4] “adaj ov. Hz
1.00 Hz|V regime riadenia U/F urluje frekvenciu pr
500.00 Hz hodnotu parametra P[94] (str.:48) U konobobwu®s $Spmito papomemet

nap®tia a frekvleinfce eh odUd nFo tkur imaekgynet i ck ®ho t

Pr%“d mo{Nomin§lny pr¥%d motora odl2tanl zo {t2280A
[151]
0.01 A Tento parameter ur|luje hodnotu trval ®ho dd
1000.00 A preSageni a mot9®r aPrPe[S2a7g]e n(iset rmo:t .
Ot 81 ky Nomi ng8l ne ot8|l ky motora odl?2tan® zov. g 1450

motora [356] ot/min

100 ot/ |Tento parameter je dil egitl pr e50)KpmnpSkizo aprd i
30000ot/min (vl pol et poltu p-I| ov38moRw|lret Pd-110AW | mqtsdrra .

PDlinn2k|[{Noming8lny % inn2k motora odl2tanl zo |0.80
motora [227]
0.40 o]
Sled vi|{Nastavenie poradia f&8z na vistupe men Priamy
[326] f 8z motora v pr2pade, pijiehodematdiaavpredo s i a h
(REVERZ neakt2zvny) tolil opalne. Sl %gi
ot 8l ania pripojen®ho motor a.
Priamy Napa@tie sa geneV-WN.e v porad?z U
Il nverto Nap2tie sa geneUW-WN.e v porad?z V
Nuluj Tento pr2kaz vynul uj e mo23) Brevenotohgd. Mot ¢
motohod. MT
[1075]
Nast. Pomocou tohto parametra je mogn® pred0.0h
motohod. MT | (str.: 23) Prev.motohod.MT.
[502]
0.0 h o
200000.0 h
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413 GPECI CPARBMETRE MOTORA

Skupina parametrov | 2slo [557]

Parametre ktor® s¥% potrebn® pre ¢gpeci 8lne riadiace reg

kompenz8cia skl zu pri U/ F riaden2 alebo pre vektorov® ri

MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\GPECI CLNE PARAMETRE MOTORA

N§zov [|Popis Def.

Offline Povel pre poliatoln¥% (offline) iden

identi fi

[992]

Nastav vektor. [Povel na prednastavew®eoregati@nhioaov

riad. [991]

I denti fi|Povel pre identifik8ciu magneti zaln

mag. char. sa motor roztol?2 a menil| si zmeri a

[1157] spr8&8vne hodnoty identif i kn8czikeu jaed pgoi
motora.

Online Spustenie online identifik8cie pre

identifi|lsi N8vod na nastavenie vektorov®ho

[993]

I Odpor

Rr

I Odpor

Rs

I Vz§8jom

i nduk] no

I Rozptyl.

induk. sigmals

I Moment

zotrvaln

I Ukl adal/Zapne ukl adani e stIedkoY online identifi

parametrov opdtovnom gtarte poug2vaS ulogen® par amet
nassafu8cia ge bude nutn® meni| manus8l ne

Las. konlLasovs§ kongtanta rTchlosti nabudeni |0.120s

[79]

0.001 s |Tento parameter ovplyvRuje rTchlosS nabud

10.000 s mat emati ck®hor mod8pu§wmot ohodnotu zapisuje
pr2zslugnl vikon B4t MAXRE[] MDTJIORO&t r Pir i v ek
tento paramet er p8)QOdpoarotara, P[A]] &B.BT) (Vszt8rj.o:mn §
i nduk] nosS a37)P[RAz0pt yWIs.t ri.nduk] nosS.

Las Ur|luje | as odbudzovania motora po v]1l00

odbudenia MT

[1171]

0.00 6 |[Predstavuje n8sobok hodm&t y apar &kmentgrta RMMT7,
zablokovan® op?tovn® zapnutie nap?tia do
neodbuden®ho motora mtge zplsobiS vznik p

Skal 8r . Zapnutie regi ndue mtuitfoinkaciicek emagneti zgVypnut

10 [384] skal 8rne riadenie motor a.

Zapnut8 |l dentifik8cia magnetizal n®ho pr%du za cho
merania (rozsah ot8&8] ok do Fn, chod napr 8z
hodnota sa zapisuje do parametra P[355] (str.: 36) Magnet . pr %d.

Vypnut 8§ [MagnetizalnlT pr%d sa neidentifikuje.

Magnet . Magnetizalnl pr¥%d motora (10). 200 A

[355]
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471.0 ASpr8vna hodnota magn.ag@r9o u% jze hsopd naovti yd | paa
Imax[471] 35) Pr%d motora. Urluje mieru nabudenia mo
Skal 8r . Zapnutie regimu automatickej identi |Vypnuf
RS [383] skal 8r niadeneU/ f ) r
Zapnut§ |ldentifik8cia statorov®ho odporu je zapnu
merania (nulov8§ alebo veOmi mal 8§ frekvenc
sa do parametra P[345] (str.: 37) Odpor statora.
Vypnut § | Odpor statora sa neidentifikuje.
Odpor statora |Hodnota odporu statora. Hodnota tohj6.700
[345] motora alebo identifik8cie odporu R
parameter vliznam Rd.
000001 Odpor statora je potrebnl pre spr8vnu 4#8in
100. 0000/ Typ U/ F) a funkciu komp®KOEBRENZ SK XU FgurujeRjv3 4
matematickom mode | i motora pri vektorovom riaden
identifikaln®ho procesu.
Odpor rotora Hodnota odporu rotora. Hodnota toht|1.000
[439] motora alebo identifik8cie. Pre ria
viznam Rq.
0.00001 |[Tento parameter je potrebnl pre spr&vnu f
100. 0000/vektorovom riaden?z.
Rozptyl. Hodnota rozptyl ovej i nduk] nosti st a| 0.1000000
i nduk|l noipoch8dzaSmpt maki atebo identifik8cie|H
[440] starg2ch meni| ov VQFREMW Pe dadgnie SMPMa a
mot orov m8 tento parameiledr vIiznam a
441.0000000H [Tent o parametprejeppdvnebhlinkciu matemat.i
0 Vz8jonvektorovom riaden?2.
i nduk] no
Vz§j omn§ Hodnota vz§jomne,] i nduk|l nosti stat o|0.1000000
indukl nopoch8dzaS z makier motora, identifi|H
[441] motora. Prer i adeni e SMPM motorov m§ tent g
0.000000/Tento parameter je potrebnl pre spr&vnu f
2.0000000 H vektorovom riaden?2. Spr8vna hodnota m§ ve
R eign mag. Aktiv8cia regimu magnetizalnej char |Vypnuf
charakteristiky
[1169]
Vypnut § | Parameter P[441](str:37) Vz8&j omn§ induklnosS je uvagq
regul alnom rozsahu.
Zapnut § | Parameter P[441] (str:37) Vz8§8j omn8&8 indukl|lnosS je pol 2t
charakteristiky a v rtznych pracovnlch bo
MAG. CHARAKTERISTIKA
Skupina parametrov | 2slo [1158]
Nastavenie magneti zal nej krivky motor a
MENU \ NASTAVENIE\MOTOR\GPECI CLNE PARAME T RMAGMBARARTERISTIKA \
N§zov [ 1| D] Popis Def.
M.CH: Tok 1 [1159] Hodnota mag. toku 1 1.000 Wb
0.000 Wb 6 1000.000 W
M.CH: Tok 2 [1160] Hodnota mag. toku 2 | 1.000 Wb
0.000 Wb 6 1000.000 W
M.CH: Tok 3 [1161] Hodnota mag. toku 3 [ 1.000 wb
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.000 Wb 6 1000.000 W
M.CH: Tok 4 [1162] Hodnota mag. toku 4 ‘ 1.000 Wb
0.000 Wb &6 1000.000 W
M.CH: Tok 5[1163] Hodnota mag. toku 5 \ 1.000 Wb
0.000 Wb &6 1000.000 W
M. CH: Pr¥d 1 [1164] Hodnota mag. pr%du\l.OOOA
0000 A 6 1000.000 A
M. CH: Pr¥d 2 [1165] Hodnota mag. pr1/4du\1.000A
0.000 A 0 1000.000 A
M. CH: Pr%d 3 [1166] Hodnota mag. pr ¥%du |1.000A
0.000 A 0 1000.000 A
M. CH: Pr¥%d 4 [1167] Hodnota mag. pr %du |1.000A
0.000 A 060 1000.000 A
M. CH: P[t188} 5 Hodnota mag. pr ¥%du |1.000A
0.000 A 6 1000.000 A
MENU \ NASTAVENIE\ MOTOR\GPEC| CLNE PARAMETRE MOTORA
N§zov [ | D] Popis Def.
Moment zotrviOdhad cel kov®ho momentu zotr val n 0.1000
[442]
0.0001 6 32
Polet p-lov fPolet p-lov motora vypolz2tanl z nomi.f
[1049]
2 6 1000
Nom. frek. sklzu [1050] Noming8l na elektrick8 frekvencia skl zl|
motora.
-300. 00 Hz o
Nom. moment [1051] Nomi ng§l ny mechanicklT moment na hriad:g¢
“daj ov motor a.
-10000.0 Nm 0o
Nm
Stavident i fi k8§ci|Di agnosti ka priebehu identifik§c\
I Gt2tkov® Y(Parametre motora boli odhadnut® zo ¢t
I Offline Id{Parametre motora boli identifikovan®
I Online Rr Odporrotorabo!l i dentifikovanT.
I Online Rs Odpor statora bol identifikovanT.
I Online Lm |Vz8jomng8 induklnosS bola identifikov{
I Online LssiRozptyl. induklnosS bola identifikov
I Online J Moment zotrval nost.i bol identifi kovari
I Mag. char. |[Magneni§zaharakteristika bola identif
Chyba identif
[1093]
I Rs mimo r o1
I Rr mimo roj
I Lm mi mo r o1
I Lss mimo r
I Tr =0
I Tr mimo r o1
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I Timeout vyj|
I RTchlosS ng¢
I Vysok§8 z8S;
Prevod prev. [888] Prevodov® | 2sl o prevodovky. Pome\l.OOO
0.001 6 100(¢(SI ¥4gi pre spr8vne zobraryeO®te oa8pokvi
|l innosS funkci 2 konaO)v I IKGNCOVaEl SPH EBN7ABL]
Dr8ha ot8&8|l ky|Predstavuje napr. obvod kol esa 2z 1.0000
zobrazenie veliliny poloha a prem
sp2nal P[®)75KONGCGOVE : SPEa\sAnLeE .t rSe/d
aj P[888] (str.: 39) Prevod prev..
0.0001 m & 1
42 PARAMETRE MENI LA
Skupina parametrov | 2slo [197]
Prev8§dzkov® parametre menil a.
MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MENI L A
N§zov [|Popis Def.
Vzorkov. Vzorkovacia frekvencia PWM modul §c|3000Hz
frekvencia [6]
1048 Hz |[Jedn8 sa o0 sp?2naciu frekvenciu riadiacich
Maximum potrebe potlalenia akusti ckeRhiol ag usreu nilp¢ es kt
Fvz[1048] nastavi S vyggie, prilom narastaj % tepeln®
Trvall pHranica pr¥%du pre dl hodob® (trval ®|1.000
[24] predstavuje pomer trval ®hoeprt Vadu Kk
22.000 Ak vistupnl pr%d prekrol? t¥%W o hodnotu, m
preSag. "E8-PreSagenie menil a". Pri zmene charakter
kvadr.[22] 39) Regi mzlpy ev&dhodnota tohto parametra pr
danl typ zaSagenia a konkr®tny typ menil a
meni| trvale vygg2 pr%d ale m8 mengiu kr §
Regi m VoOba raiamwvania menila. Hraniln®Pre kon
prev8dzKregimy prev8dzky s¥% prednastaven® |z8Sag
[23]
Pre kon¢(Regim zaSaQovamg pre dynamicky sa meniac
z8Sag motora kongtant nim8c hvayrsaokkt® rd.o vRool heonn® kr 8§t k o
trval ® zaSagenie. Napr.: geriavy, mlyny,
Pre kvadr. Regim zaSagovania pre statick® z8Sage , k
z8Sag exponenci 8§l ne rast?¥ci ugramadkter doviMe rinl® k
a vyggie trval® zaSagenie. Napr. | erpadl
Las n8beTento parameter predOgi inicializ§|0s
MN [1154] daS povel gtart meni | u ya nTeevnythoo dpnaor
na oneskorenie | asu kIlm zalne meni
riadi aceho syst ®mu
0 s 06 36
Heslo [548] Nastavenie ug2vateOsk®ho hesl a pot |0000
zariadeni a. Hesl o budeéeupetdebn@sta
0000 o S| Ygi na ochranu nastavenia menila proti
Posun | gUr |l uje i las menila je len v zimn/Zimnl,
[770] potreby na zimnl alebo | etnl.
Lenzimn T
ZimnT, |
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Odblokovanie |[Par ameter pre zadanie hesla na odb|O0*
MN [1007] prev8§dzky do riadnej . Pre odblokov

meni|la frekvencie alebo zariadeni a
informujtesa o podmi enkach a sptsobe uko

o * o6 O
S2nusovIi|Pr2tomnosS s2nusov®ho filtra na vIi|Nezapoj
(SF) [237]

ie je zapojenlT.
e zauwporjaevnulj e sa dolowv&ckijafirekvencilk a
orov®ho regimu riadenia.

Nezapoj {SF n
Zapojenl|SF j
vekt

4.2.1 NAST. SPOTREBY

Skupina parametrov | 2slo [236]
Nastavenie alebo vynul ovani e pol(stt: B6yS9parebakWhot r ebovanej en
a P[430] (str.: 16) Spotreba MWh.

MENU \ NASTAVENIE\P ARAMETRE MBAITLSROTREBY \

N§zov [ | D]|Popis Def.
Nuluj spotrebu [897] Tento pr2kaz vynuluje pol2tadl §
Zdroj nul. spotreby [900] Gpeci 8l ny zdroj ankpvaneags pome

43 OVLCDANI E

Skupina parametrov | 2slo [ 1]
Nastavenie ovl8dania menila a motora.

431 GTART STOP RESET

Skupina parametrov | 2slo [192]

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP\RESET

N§zov | Popis Def.

Zdr oj (Nastavenie zdroja gtartu menila. Pri povel el BINl

[194] (resp. U,V pri jednof8zovej z8Sagi) gel

OvlI §da|Gtart menila nastane po stlalen2 zelen®ho f

panel zzug?2 po stlalen2 | erven®ho tlalidla STOP.

Trval e[Meni | sa uvedie do gtartu hneN po zapnut 2.

BIN1 Gtart menila nastane po aktivovan2 1. bin§gi

BIN2 Gt art menila nastane po aktivovan2 2. bing§i

BIN3 Gtart menilakhtasbam@2p88. bing§rneho vstupu.

BIN4 Gtart menila nastane po aktivovan2 4. bin§i

BINS Gtart menila nastane po aktivovan2 5. bin§i

BING Gtart menila nastane po aktivovan?2 6. bin§i

MODBUS Gtart menil ai saoovk@manis®8ci ou. Vi N s®riovl

PROFIBUS |Gt art menila sa ovl&§8§da s®riovou komuni kE§&ci
PROFIBUS.

Gpeci §/Gtart menila sa ovl§da pomocou ¢gpeci §l nei I
P[987] (str.: 41) GPECI CLNY GTART.

Zdroj Nastavenie zdroja resetu menila. Vypne|BIN4

resetu[704] |[havarijnl stop. Nevznikne porucha meni |l
potrebnl naipk &&il &adh v lkapd sa na vistupe
prepnut?m silovlich vistupov je potrebn
pogkodenie vikonovlich prvkov menil a.
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Zdroj astavenie zdroja rlchleho st ovwpnu@ sPousrt]lGi ad
rlch.stmeni!a je potrebn® ZugliS< a n8sledne z
[986] pre zastavenite ustrofgwcadivzariaden2 s O

rotuj Y%cimi | asSami. Napr2klad sign8gth s

sp2nalov. Pri aktivovan2 pohon zastav?

definovang skr8ten2m | asu 4p)o dR3ac hplayr aSTeq
Gi adny|Funkcia je neakt2vna.
BIN1 Funkcia sa akt i vbuijne§ rankethi ov owsatni?zpmu .1
BIN2 Funkcia sa aktivuje aktivovan2zm 2 bi n8rnet
BIN3 Funkcia sa aktivuje aktivovan2zm 3. bin8rnef
BIN4 Funkcia sa aktivuje aktivovan2m 4. bin8rne
BINS Funkcia sa aktivuje aktuvovan2zm 5 bi n8§rnet
BING Funkcia sa aktivuje aktivovan2zm 6. bin8rnef
Gpeci §/Funkcia sa aktivuje pomocou gpeci 8l ne pred
RTchly|Hodnota skr&teni a |l asu dobehu pri aktiy1l0.0
STOP [806] | pohonu P[986] (str.:41) Zdr 0 rich. stopu. %
0.1 % ¢
100.0 %

GPECI CLNE NASTAVENI E
Skupina parametrov |2slo [215]
Nastavenie gpeci S8TARIh BSTO®j] avRESET.
GPECI CLNY GTART

Skupina parametrov | 2slo [987]
Nastavenie ¢gpeci 8l neho zdroja gtartu.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGTEART STOP \REBEITCLNE NASGREENCENY \GTART
Ng§zov [ |]Popis Def.
Gtart sign§VIiber usipgneglovl| §danie Gtartul/[184] Bing

Signal
Gtart akt2vPodmienka pre aktiv8gciu Gtar|BIN1
Gtart neaktPodmienka pre deaktivgciu Gt
GPECI CLNY RESET
MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANG TEA RSTOP RESET\GPECI CLNE NASGREENCENY \RESET
Ng8zov [ | ]Popis Def.
Reset signgVIiber sign8lu pre ovl danie [184] Bin§g
vstupy
Signal
Reset akt2vifPodmienka pre aktiv8ciu RESE|BIN4
Reset neakt|Podmienkapr e deaktiv8§ciu RESETuU
[526] "hodnota".
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GPECI CLNY RhCHLY STOP

Skupina parametrov |2slo [989]
Nastavenie ¢gpeci 8l neho zdroja rlchleho stopu.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANSTEART STOP \REBEITCLNE NASGREENCENY RAhCMLY STOP

N§zov [ Popis Def.
RTch. stop s|Viber sign§8lu pre ovlg8danie |[184] Bin
vstupy
Signal
RTch. stop a/Podmienka pre aktiv8ciu RTcH
[822]
RTch. stop n|Podmienka pre deaktpiuv aiiu sRT
[823] "hodnota".

432 GELANC FREKVENCI A

Skupina parametrov

| 2sl o [ 7]
Nastavenie ¢gel anej frekyv

encie (rTchlosti) menil a.

MENU \ NASTAVENIEA\OV L CDANGEEL ANC FREKWENCI A

N8§zov [ | D] Popis Def.
Zdroj. ¢gel. frek./Nastavenie zdroja gelanej f |AIN1
Hodnota Zdroj om ¢gel anej hodnoty je pevn8 h
Ovl 8dac? panel Zdrojom gel anej hodnoty s% kur zol
ovl 8dacom panel .

AIN1 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovq

AIN2 Zdrojom gel anej hodnoty v$tup. odp oV q

AIN3 Zdrojom gel anej hodnoty je odpov{

AIN4 Zdrojom gel anej hodnoty je odpovq

Di skr®t ne gelan®/Zdrojom ¢gel anej hodnoty s¥% diskr
P[60] (str:44) DI SKRETNE GELANE. Nie je
ak s¥% diskr®t ne gelan® rlchlosti
(str.83) Zdroj gel. PR).

Motor potenc. Zdrojom gel anej hodnoty |j e mot46)r
MOTOR POTENC..

Procesnl reg. Zdrojom gel anej hodnoty |je pr8@ce
PROCESNh REG. .

MODBUS Zdrojom gel anej hodnoty je s®rio
(str.: 98) MODBUS.

PROFIBUS Zdrojom gel anej hodnoty je s®rio
P[812] (str.: 101) PROFIBUS.

Gpeci 8§l ny Zdrojom gelanej hodnoty je gpeci

Max. hodnota Zdrojom gel anej frehkdnatanci e j e ma

Gelan8 Frek. [344Pevn8 hodnota g¢gel anej frekv‘0.00Hz

Fmin_sig[ 37] 6 1

frekvencia[111]

Zdroj reverzu F [195] Nastavenie zdroja reverzu g‘BING
OvlI §dac? panel Reverz motora sp!sob?2 REBVERZIh&nni e
ovl 8dacom panel.

Bez reverzu Mot or sa bude toliS vgdy v priam
Trvale reverz Mot or sa bude toliS vgdy v rever }
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BIN1 Reverz-motora sa aktivuje 1. bin
BIN2 Reverzmotor a sa aktivuje 2. bin8&rnym
BIN3 Reverz motora sa aktivuje 3. bin
BIN4 Reverz motora sa aktivuje 4. bin
BINS Reverz motora sa aktivuje 5. bin
BING Reverz motora sa aktivuje 6. bin
PodOa ¢el hod. Smer ot8&lania je z8vi s4R)T Ged amo¥ aR
MODBUS Reverz motora sa ovl8da s®riovou
komuni kal nl protokol MODBUS.
PROFIBUS Reverz motora sa ovl §da i@\ iso®@roiuo
komuni kal nl protokol PROFI BUS.
Gpeci 8§l ny Reverz motora sa ovl8da pomocou
(str.43) GPECI CLNE NASTAVENI E.
Reset Fgel v stoffNastavenie splsobu nulovani |Nie
frekvencie.
Nie Gel an8 frekvencia stg8le nadob®%da
Cno Pri vypnut?2 PWM sa ¢gelan8 frekve
Prenos Fgel [115JNastavenie spr8vania g¢gel ane]Pri
vypnu
MN
y Pri vypnut?2 MN|Menipam#t8§8 hodnotu gel anej frekuv/{
I Pri zmene sady |Hodnota ¢gelanej frekvencie sa pr ¢
GPECI CLNEAVEMB T
Skupina parametrov | 2sl o [988]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja ¢gel anej frekvencie a reve
MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC FREKWEPNECIIAALNE NASTAVENI E
Ng§zov I Popis Def.
Signg8l pre GViber parametra, ktorl pr ed]|][256]AINL
frekvencie.
Signal
Reverz F sig/Viber sign8lu pre ovl&8danie|[184] Bin
vstupy
Signal
Reverz F akt|Podmienka pre aktiv8ciu Rev|BIN6
Reverz F nea/Podmienka pre deaktivg8ciu R
[508] "hodnota".
433 GELANAh MOMENT
Skupina parametrov | 2slo [575]
Nastavenie ¢gel an®ho gmedmergt uh.od®lota¢pi pako moment ov® vektor

dynamick® obmedzenie pre rlchlostn® a polohov® vektorov®
MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANGEEL ANh  MOWENT
N§zov [ 1| D] Popis Def.
Zdroj gel mom. [ 1l(Nastavenie zdroja. gel an|Max. hodnota
Gel anT Moment [920]Pevn§8 hodnota ¢gel an®ho |0.0Nm
Mmax-si g[ 57 4] 6 Max
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|Zdrojrev.mom.[922] \Nast aveni.e zdroja reve r‘ Bez reverzu |

GPECI CLNE NASTAVENI E GEL. MOM.

Skupina parametrov |2slo [644]
Gpeci 8l ne nastavenie zad8vania moment u.

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGEL ANh MOWEPNETCI CLNE NASTAVENV E GEL. MO M.

N8zov [ | D|Popis Def.

Signgl pre GNVIiber parametra, ktorT predst av [256]
AIN1

Signal
Rev.mom. sign8|Viber sign8lu pre ovl danie Rev\[-]
Signal
Rev. mom. aktPodmienka pre aktiv8ciu Reverzu
Rev. mom. negPodmienka pre deaktiv8ciu Rever
[656] "hodnota".

434 GELANC RALO

Skupina parametrov | 2slo [1135]
Nastavenie gelanej polohy. S| %gi pre polohov® vektorov®

MENU \ NASTAVENIE\OVL CDANGEEL ANC P OL OHA

N§zov [ 1| D] Popis Def.
Zdroj. gel. polohyNastavenie zdroja gel anej AIN1
Gel an§ Pad37loha [ Pevn8 hodnota ¢gel anej pol o 000m
Min. poloha[ 1139]
poloha[1140]

Signgl pre GPol [1Viber parametra, ktorT pr e][256]
polohy. AIN1
Signal

435 DI SKRETNE GELANE

Skupina parametrov | 2slo [60]
Nastaventeydhsge®anlch hodn?t 5
Di skr®tne gel an hodnoty mtgu vstupovaS do sign8lov g¢gel a

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRE TNE GELANE
Ng§zov [ Popis Def.
Prep. disk. hod. [576] Nastavenie splsbbkr@PtepeéehagehadJednot

Kombinovan® [Vyug2vaj % sa |len prv® 3 bity DG prep?
bing8rnej kombingcii tTchto bitov. Ak
P[220] (str.: 45) HodnotaO . Ak j e akt2vny |l en 1 bit
45) Hodnota 1 a podobne.

Jednot!l i v® Kagdl jeden bit DG prep2?nala odpoveds§
odpoved8 1 hodnote atN.). Ak jna altszw
hodnota s vygg2m prep2nac?2m bitom. Ak
vistupe je hodnota 0. diskr®tnej hodn
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DI SKRETNE HODNOTY

Skupina parametrov | 2sl o [ 84]

Nastavenie jednotlivich diskr®tnya9 kedNn}ie. nHeddet nape,j
P[10] (str.: 15) Di s k . gel an§g. Fyzi k8l ny rozmer a rozsah hodn?tt
napojenT.

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRE TNE GEILAKWEETNE HODNOTY

N§zov Popis Def.
Hodnota O Nult8 hodnota ¢gelanej diskr ®tnej hodnot
[220] zopnutl giadny bit prep2nal a.
Hodnota 1 Prvg8 hodnota ¢gel anej di skr ®t nej hodnoty
[239]
Hodnota 2 Druh8 hodnota gel anej di skr ®t nej hodnot
[245]
Hodnota 3 Tretia hodnota ¢gel anej diskr ®tnej hodng
[293]
Hodnota 4 Gtvrt§ hodnota el anej di skr ®t ne|j hodng
[475]
Hodnota 5 Piata hodnota gel anej di skr ®t nej hodnot
[299]
Hodnota 6 Giesta hodnota gel anej di skr ®t ne|j hodng
[550]
Hodnota 7 Siedma hodnota gel anej di skr ®t nej hodng
[551]

DG PREPENANIE
Skupina parametrov | 2slo [100]

Nastavenie bin8rneho prep2?2nala pre prep2?nanie diskr®tnyec

MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRE TNE GEG ARNEEPENANI E

N§zov Popis Def.
Zdroj Bitl Nastavenie zdroja bitu pre bin8rny prelGiad
DG [552(funkcia z8vis2 o0od nast av4Bréepadisiplod.a met r a
Zdroj Bit2 Pozri P[552] (str.:45) Zdr o] Bitl DG. Gi ad
DG [ 555
Zdroj Bit3 Pozri P[552] (str.:45) Zdr o] Bitl DG. Gi ad
DG [ 558
Zdroj Bit4 Pozri P[552] (str.:45) Zdr o] Bitl DG. Gi ad
DG [561
Zdroj Bit5 Pozri P[552] (str.:45) Zdr o] Bitl DG. Gi ad
DG [ 564
Zdroj Bit6 Pozri P[552] (str.:45) Zdr o Bitl DG. Gi ad
DG [567
Zdroj Bit7 Pozri P[552] (str.:45) Zdr o] Bitl DG. Gi ad
DG [570

GPECI CLNE NASOQ@VENI E
Skupinapar ametrov | 2sl o [235]

Nastavenie gpeci 8l neho bin8§rneho prep2nal a.
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MENU \ NASTAVENIE\OV L CDANDIESKRE£ TNE GEG ANEEPENAPNEE CLNE NASTAVENIE DG

N§zov []|Popis Def.

Bitl DG |Bit bin§rneho prep?2nalanbudeybkahioyn &

[553] vstupov alebo |l ogicklch blokov bude ak

I BINL1

I BI N2

I BI N3

I BI N4

I BI N5

I BI NG

I Log. b

I Log. b

I Log. b

I Log. b

I Log. b

I Log. b

I Log. b

I Log. b

Bit2 DG |PozriP[b53](str:46) Bitl DG maska.

[556]

Bit3 DG |PozriP[553](str:46) Bit1l DG maska.

[559]

Bit4 DG |PozriP[b53](str:46) Bitl DG maska.

[562]

Bit5 DG ma s | Pozri P[553] (str:46) Bi t 1 DG maska.

[565]

Bit 6 DG |PozriP[b53](str:46) Bitl DG maska.

[568]

Bit7 DG |PozriP[b53](str:46) Bitl DG maska.

[571]

4.3.6 MOTOR POTENC.

Skupina parametrov | 2slo [970]

Nastavenie motor-p ot enci ometr a. S| %gi na zad8vanie ¢gel anej

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D A NMOEOR POTENC. \

Ng§zov [ | D|Popis Def.

Typ MP [978] Ur | uj e f unpbtenciametraot or Typ 1

Typ 1 Upl atRuje sa povel zvIig aj povel zn?2
hodnotu. Odpoved§8-plolta@sicdlo®@mu rmotvomen

Typ 2 Upl atRuje sa len povel zvlig. Povel z
menil a. Mempinutsi nepamd@t8§ posledn¥ na
pam2 Sove®mpomehoi ometru v menil|l och VQ

StrmosS MP [ ¢ 0.01 %/s

0.01 %/ s &6 1

Zdroj zvlig [YNastavenie zdroja pre funkciu Gi adny

Zdroj zn2g§ [ YNastaveni e zdroja pre funkciu zn2{(Giadny
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GPECI CLNE NASTAVENI E

Skupina parametrov | 2slo [138] B
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja pre povely zvIlg alebo zn2g

MENU \ NASTAVENIE\OV L € D ANMOEOR POTENC.\GPECI CLNE NASTAVENI E

N8§&zov [| Popis Def.
Zvi g mas/Povel zvig bude akt2vny ak aspoR jeden
[972] l ogicklch blokov bude aktzvny.

Zn2 g mas/Povel zn?g bude aktz2vny ak aspoR jeden
[975] |l ogicklch blokov bude akt2vny.

4.4 RIADENIEEAREGULCCI A

Skupina parametrov | 2slo [11]
Nastavenie parametrov riadenia motora.

441 RI ADI ACI REGI M

Skupina parametrov | 2slo [450]
Nastavenie riadiaceho regi mu.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RERJUADICACA \ REGI M

N§zov [ I|]Popis Def.
Riadenie motora Nastavenie splsobu riadenia mot or | UFotv.
[451] kvalitou regul 8cie, n8&rolnosSou n

pre konkr ®t ne typy motorov.

U/F otv. U/ F riadenie (skal grihépsheéez dMphenpepredn
Vysok§ stabilita a robustnosS riadeni a.
apli k8cie nen8§roln® na dynamiku. Pre obs

U/F uzav. U/ F riadenie (skal 8r noet)§|sook snpdttonroau (vs?nz2br]
kompenz8cia sklzu s vyggdgia kvalita riad
pre aplik8cie s nigg?2mi ngr ok mi na dyna
nastaveni e Zdr oj sp2tnej mP[1000) (gtr.: 8@ Zdmoja s t
richlosti.

VAM uzav. Dynamick® "vektorov®" riadenie motora s
asynchr-nne motory, pri ktorom za pomoc
TOK a MOMENT motora. Preaplk§ ci e, kde sa vygaduje rT
rTchlosti a momentu: obr&8bacie stroje,
vazby je nastavenl pa4B)anmkdrrojm rPi[clh0l0o0st i(.

VAM otv. Dynamick® "vedéonrevmdtora bez ot 8] kovej
asynchr-nne motory. Skutoln8&8 rTchlosS m
modelu. Toto riadenie m8 horgiu kvalitu
pre aplik8cie, prir gkatSorgieclha nnRu so?t Smoktyo rv ug
maxi m&§l nou z§8Sagou.

V-SMPM Dynamick® "vektorov®" riadenie motora s
synchr-nne motory, pri ktorom za pomoci
a MOMENT motora. ersea apyl § &kdSwjiee ,r Tkedh | e a
a momentu motora. Vygaduje gpeci 8lne ty

nastavenie je v skupine P[20] (str.: 74) ARC/RESOLVER.

Typ riadenia[835] |VIi ber hl avnej regolhov@meerv:dalio,lsitim‘RTchIc
Pol ohov® Hl avnou regulovanou veli/| n dd Pgloka. pol oha
RTchlostndHl avnou regulovanou veli/ n d5) FrgkeRTr T c hl o
Moment ov® | Hl avhou regulovanou veli/| n d6) Mgment.mo me n 't
Trak|] n® Hl avnou regulovanou veli/ n d6) Mgment, aie rozeh t
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je obmedzenlT rampou rlTchlosti
Zdroj rTchlNastavenie sptsobu vipo|tu richlo|IRCl
[1000] mat emati ck® modely a regul 8§ciu rl
IRC1 Regulovang8 rTchlosS sa vyhodnocuje z IR
IRC2 Regulovang rTchlosS sa vyhodnocuje z IR
Min(IRC1,IRC2) Regul ovang rTchlosS sa vyhodnocuje ako mi
Max(IRC1,IRC2) Regulovang rTchlosS sa vyhodnocuje ako
Regulovan8 rTchlosS sa vyhodnocuje ako

Priemer(IRC1,IRC2)

ARC Regul ovang r T chduwjseS zs ar ovzyghiordonvoaci eho mo g
absol %t nej pol ohy).

Gpeci §lny|Zdrojom skutolnej rTchlosti j48 hGpdercdt§d n
richlossS.

Gpeci 8l na |[Parameter, ktorT pr edksutaovluneej grplecch 0.00Hz

[1002] ako alternat2vny zdroj skutol nej

-1000. 00 HiPri potrebe regulovaS rTchlosS pomocou

1000.00 Hz niektor®mu anal -gov®mu vstupu. V g p elweries
tento parameter ako sign8l, do ktor ®ho
nastavovanie z8lognlch a pomocnich sign

4.4.2 U/F RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [81]

Nastavenie z8vislostiekwdrsdiupgn@UW/F nlapictkw) aa fregi mov ur |
riadenie motorov.
U/F KRIVKA

Skupina parametrov | 2slo [382]
VoOba sptsobu vipoltu vistupn®ho nap?tia motor a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REUARIADENIEA U/F KRIVKA\

Ng§zov [ I|Popis Def.
Typ U/F [347] Typ U/ F krivky. VoOba pomocnlich refg
I Komp. IR Zapne kompenz8ciu od ¥bytkov m@%Kenpeaz IRr o

(KI'R). Vygaduje spr8vnu hodnot uaP[B45t(strme t
37) Odpor statora.

I Regul 8to|Zapne regul 8§ciu z8ber ow®h oRengounheSnttour FZ[M2
preklenutie Sagk®ho gtartu pohonu.

U poliatol|Poliatoln® nap?dtie U/F krivky. 0.00
%
0.00 % 6 2|Poliato|ln® nap?tie ovplyvRuje moment a
ohranilen8 param& rbmelkP|[ 98bsgstr . Pri Sa
trenie, zotrvalnosS$) j eeakohjeodefgult odnetd zmdkien a s
parametrov motorov. Mot ory mal ®ho vIkon
motory v&a] gieho vikonu.
U koncov® |Koncov® napatie U/F krivky. 100.0
%
5.0 % 6 10/Koncov® nap?tie predst aviujne nhondgn ontey U/rH
35 Frekvencia motora. Spravidla sa nast
budenie motora. Pre dosiahnutie mierneh
ako 100%. Hodnoty rpabia gdbudenia kmadoral Geld®brozsahd
ot 8l ok a s% vhodn® pri testovan?2 motoro
meni | a.
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Frek. posuvu [98] Frekvencia posuvu U/F krivky motora. ] 5.0 Hz

4.0 Hz 6 F|Ohraniluje obl as& wradlkald%nnwl omoajorr T chl

motora[4] vad| gieho vlikonu stal?2 niekoOko Hz. Ak s
vygg2ch momentov v celom rozsahu, mB5e
Frekvencia motora - n a p ad®pk zdvihoch.

Exponent U/F [91] Exponent krivky U/F. ‘ 1.00

1.00 8 2.|0OvplyvRuje zakrivenie celej U/ F krivky
1.00 predstavuje |ine8rny tvar a hodnot
exponenci Silwley ™m§ Fvikznam pri | erpadl 8ch
z8Sage rastie s ot8lkami a je dovolen®

dosiahnutie Yaspor energie.

Exp. pos. U/F [92] Exponent posuvu krivky U/ H9)¥Frekopoduals t\ 1.00

1.00 8 2.|0vplyvRuje zakrivenie U/F krivkK§Frek obl a

posuvu). Hodnota exponentu 1.00 predsta
kvadratickIl priebethu jPeo nmmoocgonu® elxeppognieen k o
vliastnosti asynchr - -nneho motora v okol

Kompenz. IR (KIR)

Skupina parametrov | 2slo [973]
Parametre prisp*'sobenia kompenzS8cie | R. KI'R je prispts
zaSaga pohonu tak aby sa kompenzoval Ysbytok nap?®tia na s
je v rtznych regimoch zaSagenia udrgiavaS na motore kot
nap@tia a momentu pr.i zmene zaSa@geni a.
MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EWARIADENIEA U/F KRIVKA \ Kompenz. IR (KIR) \
N8zov [ | D] | Popis Def.
Filter KIR [523] Lasovs8 kongtanta filtra apli k|2100
kompenz8cie |R. ms
1 ms 6 10000 ms
Frekvencia KIR [795] Zhora ohrasiS|l vjiestalphej frekve|50
potl alen8 kompenz8cia | R. Hz
Frek. posuvul[ 98]
frekvencia[111]
Regul 8tor ZM ( RZM)
Skupina parametrov |2slo [29] 5
Parametre ovpl yvRuj %ce |l innossS regul 8t or a z8bee ov®ho
nastaven®ho pr%du do motora pri zvolenom rozsahu frekv:
obl asti. Mot or by nemal byS prevg8§dzkovanl trvale v obl as

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REWARIAOENIEA U/IFKRIVKA\Regul 8§t or \ZM ( RZM)

Ng8zov [ I|Popis Def.

Pr*“d RZM [|Gel an8 hodnota pr%du z8berov®ho m 500A

Magnet. pr|{Ak dosiahne vellf)l iOoas F{I6 7h]Jo d(nsotOrG. :mmka f b u ;

Imax overload[1134] |pr 2 padne ak meni | dosiahne horn® ohrani
deaktivuje alebo gelanl pr%d RZM nedosi
sa maxi m8lny dovolenl pr%d zvyguje ag n

Frekv. RZM [28] Horn8 hranica p8sma frekvencie v |50Hz
z8berov®ho momentu (RZM).

111.0 Hz 8|/Zhora ohraniluje oblass$S regul 8cie pr %du

frekvencia[111] prev8dzkovan? motoralv¥tag&j sonatdimasni mto

mognosSou vzni kRr @%a Germiye "rE®t9or a" .
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DynamikaRZM [26] | Nast aveni e dynamiky regul 8tor a RZ‘0.04OS
0.001 s o Regul 8tor pr%du udrgi ava 49 YRIrZid Rk dm oft
nepresiahne hodnotu P[28] (str.:49) Fr ekv. RZM. Tento reg
zvligenie z8berov®ho momentu na prekonan
Dynami kou RZM mogno upravi S r 1l cnhel as SnivSy
pr ¥%du pri rozbehu.
KOMPENZ. SKLZU
Skupina parametrov | 2sl o [348]
Zapnutie a zosilnenie kompenz8cie skl zu. Kompenz8ci a
rotorovlich ot8l ok bez ohOadu na mee ha pev®iheo.
n2zkych rlchlostiach. Hodnot u (stkil5Rkrekjsidlzumogn® kontrol ovas
MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUWFARIAOENIEA KOMPENZ. SKLZU \
N§z ov | Popis Def.
Komp. Zapnutie kompenz8cie sklzu pri skal 8rngVypn
sklzu pomocou matematick®ho model u motora koft
[349] sklz, tak, aby sa skuto|ln8§ rlchlosS rot
PresnosS vypoklPzwan®hpl yvRuj ¥ 3JVpQdeonsetors, e
P[355] (str.:36) Magnet . pr ¥38), WI[Kdr7 ] mdtsdrr3b): P]J
Ot 8l ky motor a.
Vypnut §Kompenz8cia sklzu je vypnut §.
Zapnul{Kompenz8cia sklzu je zapnut §.
Obmedz. |[Zapnutie alebo vypnutie obmedzenia skl ZVypn
sklzu moment ov® ohrani|lenie alebo ochrana prgd
[193] mogn S | innost. motora v nestabil nej | a
zapnut ® obmedzenie sklzu, ¢gelang frekve
rotorovej frekvencii P[937] (str.: 15) Fr e k . RT nel2gila o v
ma x i lmy 8kiz P[177] (str.: 50) Maxim. sklz.
Vypnu{Obmedzenie sklzu je vypnut ®.
ZapnuiObmedzenie sklzu je zapnut ®.
Zos.kom. |[Nastavenie zisku (zosilnenia) kompenz§8q1.00
sklzu
[350]
0.01 Ak z d ! vroedsun Tncehp pamametar kwrje&kci e skl zu zjavn
10.00 veOkg8, tento parameter umogRuje doladi S zos
nepresnost 2.
Maxim. Maxi m8l na frekvencia sklzu. Sl %gi akia ¢500Hz
sklz [177] | sklzu a funkciu obmedzenie sklzu.
4. 00 H
Frekvencia
motora[4]
Filter Lasov§ kongtanta filtra sklzu na vIistupg1l00ms
sklzu
[995]
1 ms gPom8ha prisptsobi S dynami ku korppenz§cimalsder
10000ms |reakci 2?2 treba filter zrlchOovaS a naopak pr
REG MAX. PRBDU ( RMP)
Skupina parametrov | 2slo [351]
Parametre regul 8t ora maxi m8l neho pr¥%du (RMP), tieg
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MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIEARE GU L C CU/ARIADENIE\REG ‘MAX.  PRBDU ( RMP)
N8z ov [l Popis Def.
Reg. Zapnutie regul 8tora maxim8lneho pr %du
max. pr%gfrekvencie obmedzuje vistupnl 6gdyMadkimen
[352] M. alebo P[549] (str.: 60) Maxi m. pr %d G. podOa typu
povoli S |innosS |len pri motorickej ale
regimoch. Pr%dov§ limita sa pobudg2na’na
z8Sage, pri ktorlch je z8vislosS momen
ventil 8tory, miegadl§, mlyny) Taktieg
preSagovaniu motora a pri hodnote maxi
399 Trvall pr¥%d zabezpeluje menil|lu trvad
pr %dovej ' imity alebo v okol?2 nulovej
nastaven¥ hodnotu o60ne Maghma &BdFpES (Bt a
60) Maxi m. pr ¥d G.
I Motor. /Zapnutie alebo vypnutie RMP pre motorickl
na hodnotu P[5] (str.:60) Maxi m. pr ¥%d M. pri motori ckor
I Gem rrZapnutie alebo vypnutie RMP pre gener 8tor
obmedzuje na hodnotu P[549] (str.: 60) Ma x i m. pr ¥ad G. pri gen
P zlogkgHodnota zosilnenia pegpbBtboa8&magj mgl o 2.000
[353]
0.000 dL2m vyggi a {zéo@dxdrnthl\/l@,PtTm je valgie tl me
30.000 pri skokoch z8Sage alebo zmeindgke zRMR hd & nn
mengi e zosirllncehnlieej avypgrgii e, aby RMP zostal
odpor ¥4l ame vgdy konzultovaS s pracovnz?kmi
I zl ogkdHodnota integral nej | asovej kongtanty |0.030
[354] s
0.001 s |Ur| dyeaami ku vyregulovania pr%du pomocou R
100.000 s vgdy konzultovaS s pracovn2kmi servisu VO
D zlogkéHodnota zosilnenia derival nej zl ogky r|0.040
[1047]
0.000 ¢Prihodnote 0 je derivaln8 zlogka vypnuts8. Po
100.000 nastaven® maxi mum pri prudklch skokoch z8§
odpor % ame vgdy konzultovaS s pracovnz?kmi
Kor. boost. Zosil nenke #égul 8t ora maxi m8l neho pr %d| 0.200
RMP [799] (poliatol n® nap2tie (Upol)a regul 8tor
0.000 ¢V obl asti nz2zkych frekvenci 2 sa osl abuje
100.000 par amet rea %lviymgauk na boost funkcie. Ak je
boostom nap?2tia.
Frek. boost. Hrani| n8 frekvencia statora, pod Kktor o5.0
RMP [1191] zap2?2na korekciu nap?tia. Hz
111. 0 Hz
Max.
frekvencia[111]
Frek. Il1. Frekvencia statora, nad ktorou sa zni ¢ 150.0
oblast.[1193] |[neprech8&8dzal do nestabilnej | asti mome Hz
Frekvencia P8§8smo frekvenci? nad tout o fproesktvuepnnc® hoou zsnai
mot ora[4vIikonu.
4.0 Hz
TLMENIE REZON.
Skupina parametrov | 2slo [512]
Parametre pre potlalenie rezonanci ? motora a
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MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R EUFRRIADENIEA TLMENIE REZON. \

N§zov Popis Def.

TImenie Zapnutie alebo vypnutie funkcie tl meniVypn

rezon.[513] If[mot ora. TIl menie rezonanci? m!'dge zn2gi {
motora najm® ak vzni k8 pri chode s mal

Vypnut{TlI meni e rjegownymru?2®.

Zapnut{Tl menie rezonanci? je zapnut ®.

Vplyv od Nastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a |0.200

dUdc [514]

-100. 00|{Nastavuje mieru tlmenia Pri pr2li¢gSvaeOkIlmd

100.000 poluS nepravidelnl gum

Vplyv od Nastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a |0.200

dis [515] statora.

-10. 000|Nastavuje mieru tlmenia Pri pr2lig veOkdc

10.000 poluS nepravidelnl gum

Vplyv od Nastavenie zisku (zosilnenia) tl meni a |0.000

dwls [516] statora.

-100. 00fNastavuje mieru tlmenia. Pri pr2lig veOkTc

100.000 polmé&pravidel nl gum.

4.4.3 VEKTOR. RIADENIE

Skupina parametrov | 2sl o [438]

Parametre ktor® ovplyvRuj % riadiace bloky a regul §tory
P[451] (str.: 47) Riadenie motora).
Podrobnl popi d adektiar cva®macrh§dza na str8nkach www. vonsct

REG. PRDPDU ( RP)

Skupina parametrov | 2sl o [446] B
Parametre regul 8t orov pr %du. lch vistupom je nap?tie do
potrebn® naj m? [dstrr3d)Reotzmpe yR[. 44 ]d u ksir..:r36) Odporatatd?d. 3 4 5]
MENU \NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEMEKTOR RIABENIE\REG. PRBODWU ( RP)
Ng§zov [ || Popis Def.
RP. timenie [443] Koeficient tlmetida.r gtag8ndmotwodno 1.30
odozvy pr¥%du za cenu va] dgieho prer

0.20 0 3.
RP.dynamika[447] [Dynami ka r eguif8teokrvoevn |pnr@&adpu§ s mo pr i {100 Hz
10 Hz 6 10

Decoupling|Potlakehdggevich vazieb regul §torov |[Vypn
reg. [157]

Vypnut ®
Zapnut ®

REG. MAG. TOKU (RMT)

Skupina parametrov | 2slo [444]
Regul 8§t or magnetick®ho toku. Stabilng8 hodnota magneti ck
neakt2vny v regume osl abenia tok
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MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RBEVEKTOR.RIABENIE YREG. MAG. TOKU (RMT) \

N§zov [ I]|Popis Def.
RMT. timenie [448] | Koef i ci ent tl menia regul 8tora magneg100
richlosS odozvy mag. treglavaniaza cenu
0.00 o 3.
RMT. dynamika Dynami ka regul 8t or af malgnenli c® ®h ®s mag 15Hz
[456]

447 Hz ©6 R
dynamika[447]

Gel . Ma g . Hodnota magnetick®ho toku rotora.pr 1270
Orientaln8 hodnota ¢gel3sn®tap %toikew mao Wb
(str.: 35) Frekvencia motora.

0.100 Wb & TTmto parametrom je mogn® upravova$S bud

Wb ako parametrom P[94] (str.:48) U koncov® v skal 8rnom r

Rampa Toku [454] | St r mos S zmi en gel an®ho toku. Tento [040s
zmen2 gelanl tok o 1 Wb.

0.10 s ©6 5

Optimali z§ Optimal i z8cia magn. toku rotora.

[924]

I Min. striOptimaliz8cia je nastaven8 na minim8liz
znalne odbudi S, | o m*ge splsobiS zn2dgen

I Max. momOptimali z8cia je nastaven§ mra smeaxv nadmtz

m!i ge nabudi S na vysok® hodnoty toku.

REG. RARCH./ POL. (RR)

Skupina parametrov | 2sl o [445]

Regul 8§t or rTchl osti a polohy rotora. Pri uzavretom vekt
vyug2va sig@tgl4d8)RPHAOGPOrTchlosti. Pri otvorenom vektorovc
vyhodnocuje matematickim model om. Polohov® riadenie je u

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RBMEKTOR.RIABENIE\RE G. R POLHRR)\
N§zov [ I]Popis Def.

RR. timenie [449] Koeficient tlmenia regul 8tora rTch 1.00
odozva rlchlosti/polohy za cenu v?@

I o
| ¢

0.00 6 5.

RR. dyn. 1 [457] Gel ang dyn
rTchlosti/
dynamiky

a mi kpa8 s(nfor epkrvieenpluns® nosti ) r {1.00
polohy, aplikovang§ p53)Zomr ¢ Hz

447.00 Hz
dynamika[447]

RR. dyn. 2[1128] Gelan8 dynamika (frekven| h®tpBamo pr 100
richlosti/polohy, aplikovang§8 p58)iZlom r e Hz
dynamiky

447.00 Hz

dynamika[447]

Zlom dynamiky Frekvencia, do ktorej 53RRIayn. p,oadépiuta § R 0.0

[1129] frekvenciou bude ps8)ugRR.§8 dPynl.1l228.] Rosu| Hz
pritvrdenie regul 8cie rlchlosti v ob
hodnotu bude vgdy pob3jRRtdn.22.ba P[ 1128

111. 0 Hz 6
frekvencia[111]
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Dolad. Dol aNovac?2 koeficient pre predkor ekc 1.00
predkorekc/Predkorekcia sl %gi na zn2genie regul
[1150] gelanej polohy.
0.00 0 3.
Dolad. Dol aNovac?2 koeficient pre predkor ek 1.00
predkorekcie riaden2. Predkorekcia sl ¥%gi na zn2gdge
mom. [1151] zmen8ch gelanej polohy.
0.00 08 3.

REG. MAX. NAP. (RMN)
Skupina parametrov | 2slo [473]
Nastavenie regul 8tora maxim8lneho nap?tia, potrebn®ho g
frekvenciou (oblasS znigovania toku). RMN s | Ygratakna pr i s|
aby mohol motor pracovasS na f @tekdy)eEnreik¥emcvaggrodorako Kj-
maxi m8l ny dosiahnut eOnl moment motor a.

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBEVEKTOR.RIABENIE \ REG. MAX. NAP. (RMN) \

N§zov [ | D] | Popis Def.
Odbudzovanie [109] Zapnutie mognosti odbudzovalZapnut
Zapnut ® LinnosS motora nad nomin8lnou frek

oblasti k oslabovaniu momentu motora.

Vypnut ® Mot or bude pracgvzjtéflreelkvdecmcrhcemi R Ig
(RMN) je vypnutl.

RMN. timenie [474] Koeficient tlmenia regul 8to}100
Zn2gen2m hodnoty sa zrlchli
cenu va@| gieho preregulovani

0.10 6 3.00

RMN. dynamika [476] Dynami ka regul 8t ora -maxikm&Iinf 0.50Hz
p8smo priepustnosti Vyggi a
vyregul ovanie rlchl osti

456. 00 Hz 6 RMT

dynamika[456]

Gel nap. RMN [|Gel an® ohranil|lenie nap?tia 94 %

50 % & 100 Hodnota je percentu8lna | asS$S z max
nastavuje v intervale 93 ag 97 %.
nap&tia pri odbudzovan2z a pokl esu
pomal 8 dynami ka odbudzovani a.

Filter [38p2tia|lLasovg8 kongtanta filtra nap{0.00Ss

0.000 s 6 3.000PomS8ha utlmi$S regulalnlT gum a kmit
odbudzovan?2.

Max. sklz [1189] Maxi m&§l ny dovolenl skl z. Na { 0.00 Hz
nenul ov%% hoddaeaupesakbdbhzmel 2 m
obmedzuje moment, predovget
motora pri vysoklch rlchl ost

111. 00 Hz &8 Max

frekvencia[111]

RAMPY MOMENTU

Skupina parametrov | 2slo [477]

Nastavenie r8mp gel an®ho2momentu a jeho ohranil en

30. apr2la 2013 Strana 54 z 174




VONSCH® (A
vykonova elektronika ®ome SBS

UNIFREM  v2 120
MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RBVEKTOR.RIABENIE \RAMPY MOMENTU \

N§zov [ | Popis Def.
Max. moment Maxi m8l ny gelanl moment motor a. 1000.0
[481] Nm
0.0 Nm &8 |[Niggia hodnota ohraniluje moment op®j eamg
Nm mechanicklch | ast2. V momentovom riaden?
momentu P[920] (str.:43) Gel an Mo ment .

Min. moment Mini mg8lny gelanlT moment motor a. 0.0 Nm

[482]

481.0 Nm|Tentoparameter sa uplatRuje len pri moment ovon

moment[481] rozsah zad8vania ¢gel an®&B)o Geol naennlt uMoPnjedn2tO.]

Mmax gen./mot. |Pomer ohrani|lenia maxi m8l neho momen| 1000

[484] maxi m8d nmaoimentu v motorickom regi me

0.000 8 |[lUmogRuje upravi S pomer medzi maxim§l nym
oproti motorick®mu. Napr2klad, pri trakl
tohto parametrdanmedgoiualaeme¢ezn2genie br

Rampa zvylLas n8behu z nulov®ho na maxi m8l ny 0.010s

mom. [838] momentu je mogn® zmierniS trhnutie
degraduje dynami ku regul 8ci e.

0.000 s ©

1000.000 s

Rampa znijLas klesania momentu z maxi m8lneho 0.010 s

mom. [839] zmenami momentu je mogn® zmierni S t
rampa ale degraduje dynamiku regul §

0.000s 6

1000.000 s

Regim r8§nmMNastavenie splsobu uplatnenia r 8&8mp Regi n

mom. [1052]

Regim 1 Zvygovanie a znigovanie momentu sa tlka
znamienka.

Regim 2 Zvygovanie a znigavtalnk @ jmohenakusol %t nej
znamienka.

Dynamika reg. Dynami ka regul Sftroerkav emolme® tpu§ s mo pr i g 0.00Hz

momentu [1192]
447.00 Hz
dynamika[447]
Poliatol nHodnota momentu, updanakwde ok amagt ¢ rejy 0.0%
moment [1194] percentu8l na hod b Ma momddt] 4 8 1] (str.
0.0 % 6 1

OTV. VEKTOR

Skupina parametrov | 2sl o [468] 5 B
Nastavenie parametrov pozorovateOa rtlocrhdvo® trii apdeen ioet vnoo teon

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI| E A REBEVEKTOR. ®RIABENIE \ OTV. VEKTOR\
N§zov [ | D]|Popis Def.

TImenie adap. [470] Koeficient tlmenia regul 8tor|1.0
modelu motora.

0.1 6 3.0

Dyn. adapt]8cielDynamika regul 8t ora adapt8ci {40Hz
motora.
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1 Hz 6 300 Hz

Algoritmus otv. vekt. riad. Vo Oba

[808]

a

| goritmu pozorovat e Oa | Automaticky

mu s

Automaticky

Al gorit

je vybranid

automaticky.

Pr adov I

model Pr 4adov I

pozorovateO u

hlovej rTchlos

Tokovl

model TokovlT

pozorovateO

uhlovej rTchlost

Koef. vyhyb OHz [1184]

Koeficientvyhl bani a
magneti ck®ho
1 predstavuj e

nul ovej
toku pr
gi adnu

frekven
zmenu
zmenu t

e

1.00

1.50

POLOHOVANIE
Skupina parametrov | 2slo [832]
Parametre urlen® pre jedmpduch®| §edeao odw®yYy s potm®cou
Polohov® riadenie je mog¢n @strz4)pTny’hS rp aardaemmei tar. o nP r R[ 8n3a5s]t
riadenia je potrebn® nast avird44)Zdnr ojj . ggleanejpop@lhohy sP
(str.: 56) Zdroj polohy, hranice polohy P[1139] (str.: 56) Min. poloha a P[1140] (str.: 56) Max. poloha a
pr2padne kal i br 8(sti:&7) Zwjlkailbr.yoloRy. 1 1 4 4]

m €
aven
P1h:

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R BEVEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE \

Ng§zov Popis Def.

Zdrojpolohy [Nastavenie sptsobu vT pdrf)Paohg,o | kthor & [sl|IRCL

[1141] ako sign8l skutol nej polohy pre regul

IRC1 Poloha sa vyhodnocuje z IRC1.

IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z IRC2.

IRC1-IRC2 Poloha sa vyhodnocuje z rozdielu IRC1 - IRC2.

ARC Poloha sa vyhodnocujelon ARLgi(so? mail eabdsmod §

Gpeci §8§l|{Zdrojom skutolnej rTchlosti j58 hGpdendtsd nmar

Gpeci 8l |[Parameter, ktorlT predstavuje gpeci §l n/0.000m

poloha[1142]

Min.

poloha[1139]

6 Max.

poloha[1140]

Hranice VoOba regimu ohranilenia polohy. Zapn

polohy [1143]

Zapnut ® Poloha sa bude ohranil ova$S p6)Ma® @olopasarPHIBEt r g
(str.: 56) Min. poloha.

Vypnut ® Pol oha sa vyhodnocuje a reguluje ako neohr
synchronizovan® pohony (elektronickIl hriadg

Max. poloha |Maxi m8I na pol oha. 10.000

[1140] m

-10000.000m |Predstavuje hornl mogfsahgerhddeac peito hle IPdn]

6 10000 | Poloha.

m

Min. poloha Mi ni m8l na pol oha. -10.000

[1139] m

1140.00{Predstavuje dolnlT rozsah zad§vaci e#)o Gkeal nasnl

Max. Poloha.

poloha[1140]

Zdroj kalibr. Nastavenie zdroja kalibr8cie polohy. ‘Giad
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polohy [1144] |pol oha prednastav?2 n.a ho dbndcdlior. pgoha. a me t

Kalibr. Hodnota, na ktor% sa nastav?2 pol oha p|0.000m
poloha [834] P[1144] (str.: 57) Zdroj kalibr. polohy.
Min.

poloha[1139]

0 Max.
poloha[1140]

GPECI CLNA KALI BRCCI A

Skupina parametrov | 2sl o [833]
Nastave ni e gpeci 8l neho zdroja kalibr8cie polohy.

MENU \ NASTAVENIE\R| ADENI E A REVEKTOR.RIABENIE \ POLOHOVANIE\GPECI CLNA KALI BRCCI A

Ng§zov [ |Popis Def.
Kal i br 8ci|Sign§l IgtorT sa vyhodnocuj e banemi[ 184] B
[1145] M2 ge byS vybranl buN | 2selnl si g]lvstupy
Signal

Kal i br 8c

ilPodmienky pre zapnutie kalibr8ci
akt2zvna |

ilPodmienky pre deaktiv8ciu kalibr

ZASTAVOVANIE

Skupina parametrov

| 2 s [ 1215]
Parametre pre STOP vekt

0]
orov®ho riadeni a.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R BEVEKTOR.RIABENIE \ ZASTAVOVANIE \

N§zov Popis Def.
Typ stopu Typ zastavovania menila. Ra mp g hodnaty n u Il Rampa do
[836] richl osti na 0O, dobeh nulovlim momentq0O
RampadoO | Mot or dobehne po prednastavenej rampe ag n
Skok do 0 Mot or zastane za najkratg? | as ako je to m
Nul ovl |[Menil okamgite vypne omaa&jua miae rmothd ros,S breozt
moment
Timeoutpre | Ti meout pre vypnutie menila pri povel 100s
STOP[926] |nul ovej richlosti, ale nedosiahnut?
0.0 s ¢
3600.0 s
4.4.4 RAMPY FREKVENCIE
Skupina parametrov | 2slo [106] 3
Nastavenie | asov rozbehu / dobehu a ohranilen2 wvIistupnej
MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERBMRYGRHEKXENCIE \

N§zov [ ] Popis Def.
Min. frekvencia Mi ni mg§l na frekvenci a. 0.00 Hz
[110]
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111. 00 Hz Minim§|knvoeuncfir0e-u j e-mogn® defi~nova§ mi ni m
frekvencia[111] ktor8 je nadraden8 nad vgetkImi sp!sobmi

|l erpadl 8ch definuje rlchlosS pod ktor % 7
bol o zabezpel erh® amdaemdrei d o082 sk a upch8vo
Max. frekvencia Maxi m&8l na frekvenci a. 50.00 Hz
[111]
0.00 Hz 8| |Maxi m8l nou frekvenciou je mogn® definova
Hz ktor8 je nadraden8 nad vgetklImi sp?!sobmi
Typ rampy frek. Nastavenie splsobu zad8vania pa|Dodr g2 |
[107]
Dodr g2 | alPre nastavenie strmosti r8mp sa upl ab8hi g
Las rozbehu B8)Phs&1Bpzbehu.2) a &8)b elhaus (dH
1,P[120] (str:59) Las dobehu 2) [s] pre jednotli
Dodr g2 sk|Pre nastavenie strmosti r8mp sa upl at 58) 3
Sklon rozb.1,P[126] (str.: 58) Sklon rozb. 2) a dobehu (P[127] (str.: 59) Sklon dobeh.
1,P[129] (str:59) Skl on dobeh. 2) [Hz/s] pre jed

ROZBEH F

Skupinapar ametrov | 2sl o [ 108]
Nastavenie r8mp frekvencie pre rozbeh.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RERAMRYGREKWXENCIE\ ROZBEH F\

N§zov [ | D] Popis Def.
Las rozbehu 1dLas rozbehu pre prvl WWsek rampy|50s
0.1 s & 3000.|Pr v Tekranspy rozbehuje od 0 Hz do hodnoty P[117] (str.: 58) Zlom rozbehu.
Las rozbehu 2Las rozbehu pre druhl ¥sek ramp|5.0s
0.1 s & 3000.[Druhl %sek rampy r ozbehu 5§ Homaatbetuaa n o
hodnoty parametra P[111] (str.: 58) Max. frekvencia.
Zlom rozbehu [117] Zlom rozbehu pre prvI wWsek r amp|50.00
Hz
111.00 Hz &8 NAk m§8 byS rampa jednoduch8S (tneenztaod opmaer
frekvencia[111] maxi m8l nu hodnot u.
Sklon rozb.1 [124] Nastavenie strmosti rozbehu z nulovej frekvencie na frekvenciu 5.000
P[117] (str.: 58) Zlom rozbehu. Hz/s
0.001 Hz/s o6 |Jedn§ sa vlastne okwedcaihd ewnipr v@amp®¥s g
Hz/s
Sklon rozb. 2 [126] Nastavenie strmosti rozbehu z frekvencie P[117] (str.: 58) Zlom 5.000
rozbehu na frekvenciu P[111] (str.: 58) Max. frekvencia. Hzl/s
0.001 Hz/s o6 |Jdng§ sa vliastne o zrTchlenie rampy f
Hz/s
DOBEH F
Skupina parametrov | 2slo [115]
Nastavenie r 8mp frekvencie pre dobeh.
MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RERBMRYGREKXENCIE \ DOBEH F\

N§zov [ I|Popis Def.
Las dobehu/Las dobehu pre prvl %Wsek rampy fre|50s
[119]

0.1 s & 30/PvlT wWsek rampy dobehu |j &9)8landbobend dodtHy. P[ 1
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Las dobehu/Las dobehu pre druhl YWsek rampy fr|50s
[120]

0.1 s & 30/DruhlT wsek rampy dobehu 58eMax fiekverwid domadyoty P
parametra P[121] (str.: 59) Zlom dobehu.

Zlom dobehu [121] | ZIlom dobehu rampy frekvencie. 50.00
Hz

111.00 Hz |Ak m& byS rampa jednoduch§ (nezal onmen§)

frekvencia[111] maxi m8l nu hodnot u.

Sklon dobeh. 1 Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie P[121] (str.: 59) Zlom dobehu do | 5.000

[127] nuly. Hz/s

0.001 Hz/s|Jedn8 sa o spomalenie rampy frekvencie
30000.000 Hz/s
Sklon dobeh. 2 Nastavenie strmosti dobehu z frekvencie P[111] (str.: 58) Max. frekvencia 5.000

[129] na frekvenciu P[121] (str.: 59) Zlom dobehu. Hz/s

0.001 Hz/s|Jedn8 sa o spomaleniruhamp¥sékekdenheh e.
30000.000 Hz/s
K-kontra [807] Nastavenie zrTchlenia dobehu vol.i 100.0 %
kedy gelan8 frekvencia m8 opaln® z
frekvencie (Povel KONTRA).

0.1 % 6 10/Funkcia KONTRA sIV@damiaacherpcgremiperiovrlu!
geriavogh alebo v dopravnlch prostriedk
odvg8§dzaS kinetick¥ energiu prostrednzct

S-KRIVKA
Skupina parametrov | 2slo [872]
Na st av e sobuezaoblgnia profilu frekvencie do tvaru S.
S| Ygi na obmedzenie trhnutia pohonu a plynul ej gz chod
traklnlch a ¢geriavovlich aplik8ci 8ch.
MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A R ERBMRYGREKXENCIE \ S-KRIVKA \
Ng§zov [ | D] | Popis Def.
Re §i +krivBy [874] Zapnutie / vypnutkivky. a voOba r
I Zapn-urvkye S Zapnutie zaobleni~a~rampovTch f unkd
ostatnlimi volit-eOnhVvViky vegedamil Svi
pohonu.
I S-krivka rozbeh + Zapnutie / vypnutie S krivky pri r
I -IBivka dobeh + Zapnutie [/ vypnutie S krivky pri S
I -I8ivka rozbeh - Zapnutie [/ vypnutie S kporngkekvenxie.i r
I -8ivka dobeh - Zapnutie / wvypnutie S krivky pri ¢

—(

Rozdel eni e S RozdelenieS-k r i vky na dva samostatn® S
prech8dza cez OHz.

Vyggia necitl|Zavoleniej5reuwytlhivosti na zmeny d
gtandardnej -0e@1t%i voBhom+/ Necit]l
fungovanieS-k r i vi ek aj na zarugenlch si

—(

AINX).

Kr i v o-leri8ky 873] Nastavenie krivosti S-krivky. J edn§8 sa o mi er u |100.0
charakteristiky. %

1.0 % 6 100.0 %|Pri krivosti rovne,j 100% sa pol as
krivosti 50% bude vstrede S-k r i vky | i ne8rny Wsek
oproti cel ®mu | asul.8 Pramggka ilviorsd § r
100% krivosti sa predOgi | as dosi g
dvojn8sobok | asu, za ktorT by ju d
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445 MAXI MCLNY BPR¥PD TA E

Skupina parametrov |2slo [1211]

Hodnota obmedzeni aapv¥dtutuaenamphila.

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A REMAXICOMAILANY PRBHD W NAP TIE

N§zov [ I] Popis Def.

Maxim. prY%Maxim8lny pr¥%d na vistupe meni| a |510A

Magnet. priHorn8i bmapr %du motora v motorickej prev

0 | max vektorovom riaden2, alebo v skal8rnom r

overload[1134] maxi m8l neho pr%du F1IRMR¢g P[@&)@]pt(%dm.v m
ng8hlychvi(sk)okmmen8ch z8Sage mige pr %d na
kr 8§t kodobo t%to hranicu v z8vislosti od
zaSagenia a dynami 80y REB RMAX51PREOHUr (RM

Maxim. prYyMaxim§l ny pr¥%d na vistupe menil a v 5,10 A

[549] prevs8dzky.

Magnet . prfHorn8 hranica pr%du motora v gener 8tor.i

6 | max vektorovom riaden?2, al ebo v srkead BIr&1itoar r

overload[1134] maxi m8l neho pr %du E(lBMH?eg.P[sz)Q.]pl(%dq.v g ¢
Pri n8hlych (skokovlich) zmen8ch z8Sage
kr8tkodobo t%¥%to hranicu v z8vistliosz8Sa@gd
zaSagenia a dynami ky RMP.

Maxi m. nagMaxi m8l ne ohranilenie nap?2tia na|107.5%

[495]

5.0 % 6 2QqV U/ F regime riadenia sa obmedzuje nap?
vektorovom r ejge nmmea pothtriaeninas vIistupe regul
percentu8l nu hodnotu z nomi n83)neKap htaipé
To znamen8, (ge a k m8o bnveond € dnoas tDaCt onke dnzai p ®
mot ora pri wW8dzaRpdjtivwyg Ak je menil 400V
parametra na hodnotu 174% dosi ahneme zv
nomi n8l nym momentom ag do 87Hz.

446 NAFCZOVANIE

Skupina parametrov
Parametre regi mu

| 2sl o [373]

MENU \ NASTAVENIE\RI ADENI E A RENAHAGCZOWANI E

naf §zeorvla nmioat onte n(ill eat rmia ¢rtoazrtto)l .

N§zov Popis Def.

Naf 8§zov|{Zapnutie redgimu naf8zovania menil|la naVypn

[374] sp2tnej vazby ot 8l ok Pr iU/uFz arviraed eom? v
sp2tn8 v&@zba od | RC) sa nafg8zovanie v
hodnotu tohto parametra.

Vypnut ® Funkcia | etm®ho gtartu do rozto|l en®ho mot g
nulovej frekvencie. Akbyvt o mt o regi me bol aplikovanl G]
m: ge vzni kn%S-Nadpuédid ®REEDPEt'1EZL.

ZrTchIeP[i kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer |
rfchlosti rotora a nafo§zoviem?tm ma griamr tjoel e
zariaden?2 s vysoklm momentom zotrvalnnosti

Nor m8l nfPri kagdom gtarte sa vykon8 detekcia smer
richl osti rotora a nmdtSaerovanhém omar & @iz ojl e 1
zariaden?2 s vysoklm momentom zotrvalnnosti

Las naf|Doba hOadania frekvencie polas proces|15s

[375]

s 8|OvplyvRuje rTresinosS al8¢d dejnim frekvencie.
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maS za n8sledok, ge frekvencia bude maS vg
neng8jde.

PomerInaf/l0 {Ur | uj e hodnotu pr %du pre detekci u s me|1.000

[778] dor ozt ol en®ho motora ako n8sobok B8 gn g
Magnet . pr Yd.
0.100 Pri vysokom vyhOadg§vacom pr¥%de je zarul en§
rotor vyv2?jan8 aj vhhghadbozdnSashnBpdeSpk§
pr2lignlim brzden2m a nepresnou detekciou f
447 REGUL. NAP TI A (RN)
Skupina parametrov | 2slo [747]
Parametre regul 8tora nap2tia (RN), ktorlT v sebe zahRRa r
DYNAMI CKEHO DOBEHU.

MENU\NASTAVENIE\RI ADENI E A RERBGUWCI ANAP TI A (RN)

N§zov []|Popis Def.
Kinet. Zapnutie regul 8tora kinetick®ho z8l o/Vypn
z8l ohovajlv jednosmernom medmi oebsodenzni doekwvz
(KZ) [748] nap2tie na ¢gel anej6lhRefdrancia Kz, aBy[pGhbri3 ] ( s
nevypadol do poruchy a neprerugil ch
vipadkov nap8jacej siete nalpe2&j aprip
a ventil 8toroch. Predpokl adom Yspegn
na hriadel.] rotor a, ktor ®ho kinetick
jednosmer n®ho medziobvodu.
Vypnut ® INeakt2vny regul 8tor kinetick®ho z8l ohovan
Zapnut ® | [Kinetick® z8l ohovanie je zapnut ®.
ReferenciaKZ |Gel an® nap®tie regul 8tora kinetick®h|4500V

[753]

Podp?®tieHodnota nap?®tia jednosmern®ho medzi obvodu
0 Prep?2t|z8l ohovam%eRKZ kuadr guje polas vipadku naps§
Magn. tok pri Koeficient zn2genia magnetick®ho t ok|O0.60
KZ [1178] kinetick®ho z8l ohovani a.
0.30 o] Zn2dgen2m toku polas kinetick®hovTizpgd dkw vraan
Pri hodnote koeficientu 1.00 tok zost§8va
Dynam.dobeh [Zapnutie regul 8tora dynamick®ho dobe|Vypn
(DD) [749] jednosmernom medzi obvode zvygdrviainagvwa
na ¢gel anej hodmht eReR[etr=h]ci(astDhD.,: t ak
chode.Poug{va sa pri brzden2 alebo z
zotrvalnosSou, kde nie je k dispozzc
podpora pre in® spltsoby brzdenia (BO,
ge t8to funkcia mitge pri nespr8vnom
motora sp*sobi S predOgenie dobehovej
alebo zvligenie freuhodeotuci e na maxi m§l
VypnutT |[VypnutlT regul 8tor dynamick®ho dobehu.
Zapnutl |Dynamickl dobeh je zapnutT.
ReferenciaDD |[Gel an® nap@tie regul 8tora dynamick®h| 6500V
[754]
Podp2tieHodnota napa3atia jednosPmdr k@lba eme dzai &lpwadSu
0 Prep2ti{dobeh a ktor8 je regul8torom dynamick®ho
P zlogkalHodnota zosilnenia proporcion8lnej z|5.000

[751]
0.000 8|L2m vyggia jzéoagn ®RNAd gPEmt ] emen?t e a mengi ¢
100.000 nap2tia medziobvodu pri skokloowdkédr RNemda&d crh

30. apr2la 2013 Strana 61 z 174



VONSCl- ONIFREM. w2 120~ Vykonova elektronika ‘e SGS
mengie zosilnenie a.‘pri rTghIej vyggie, a
odpor % ame vgdy konzultovaSCHsropracovn?kmi

I zlogkalHodnota zosilnenia integralnej z1l ogk]|0.200
[752]
0.001 6/Urluje dynami ku vyregulovania nap?tia DC
100.000 odpor %l ame vgdy konzultovaS s pracovnz?kmi
D zlogkalHodnota zosilnenia derivalnej | asove]|0.400
[750]
0.000 8|L2m va] gia jzéd ofjkdn®RtNg DT m je regul §ci a n4g
100.000 nap2tia medziobvodu. Praninghvgchuwnkoepiaidkbki
je pougitie derivalnej zlogky nevyhnut n®.
kmity regul 8cie. Zmenu tohto parametra od
servisu VONSCH s.r.o.
TImenie RN Zosi l nenie tl miacej va@zby regul 8§tora 1n0.800
[1057] frekvencie.
0.000 6/|Pri hodnote O s je tlmiaci sign8l odpojen
1000.000
Frek. vyp. RN Dol n® ohranilenie p8sma frekvenci? v|100Hz
[1056]
4.0 Hz o8/Pri mallch rTchlostiach je generovanie me
Frekvencia frekvenciu rotor a, pod ktorou sa RN vyp2n
motora[4]
448 BRZDNR MODUL
Skupina parametrov | 2sl o [376]
Parametre pre nastaveniuwe |innost.i brzdn®ho mod
Brzdnl mo d u | ( BM) sl Ygi na marenie prebytol| nej ener gi
al ebo yp2nan? (odbudzovan2) jednof 8zovlch a inlch
pripojeple brzdn®ho odpeonriBRaka TefnB®o nhaksvB80Okyga prips
ni ektor|l BI'N vstup me@t:l4d@)Zdkoj RESE&t P[] @aDdbo Hstrt 3y n§
Zdroj ex. poruchy.
MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI E A REBRRZADONH MODUL
N§zov Popis Def.
Brzdnl Zapnutie | innosti Brzdn®ho modulu (BlVypnu
modul [346] (vracia pri gener8torickom chode moto
podmi enen§ tI m, ge naavBRoaow®j sverk]
brzdnl odporn2k (BO) pr2slugn®ho vk
VypnutlBrzdnT modul je vypnutTl.
ZapnutiBrzdnT modul je zapnutl a pracuje ak m§ me
Prac. nap. Pracovn® nap@adtie. brzdn®ho modul u 660.0 V
BM [377]
Podpati|Pri pr2lig vysoklich hodnot8&8ch tohto par ame
6} PreSagenie meni|]a". PravdepodobnosS, ge v
Prep2ti|lvyggia ak je pougit!l BO mengieho vikonu
Blokovanie Nastavenie zdroja blokovania |innosti
BM [1204]
TepelnlT kontakt chr&ni BO pred pogkoden2m.
ktorl je tento kontakt privedenl, alebo vl
Porucha Vyhodnotenie poruchy blokovania BM. Varovanie
blok. BM
[1205]
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Varovanie Pri blokovan? BM- v z-BlokGvanee BM"'ar ovani e " W53
Porucha Pri bl okovan2 BM v-Blokevene&8W'por ucha " E47
4.49 BRZDENIE TOKOM
Skupina parametrov | 2slo [774]
Parametre pre nastavenie funkcie Brzdenie tokom.
Brzdenie tokom (BT) sl~1/4gi na brzdenie pohonu pri_
brzdnl regim pre Db(strz@nB R ZpNu | MAOWBL7 641 ebo dyn a(siri: 61k |
Dynam. dobeh (DD).

MENU\ NASTAVENIE\RI ADENI| E A R EBRZOERIE TOKOM \

N§zov Popis Def.

Brzdenie Zapnutie |innosti funkcie Brzdenie to|Vypn

tokom (BT) mnogstvo energidot mehicka Epekwencie p

[775] sa premen2? na teplo motora. Pri zvlge
(str:63) Pr ac. nap. BT sa s intenzi 63 Zos.%nmn
brzd. tokom zvyguje budenie motora (5
Pritom vgak motorom telie vygg?2 pr %d.
brzdenia tepelne dostatolne di menzova

Vypnut @Brzdenie tokom je vypnut ®.

Zapnut @Brzdeni e tokom je zapnut ®.

Prac. nap. Pracovn® nap?2tie brzdenia tokom. 580.0V

BT [776]

Podp?tilHodnota nap?®tia medziobvodu pri ktorej zal

o] presiahne t%to hranchbhll k¥y.mar nes vk @}2os brzdP p d

Prep2tiltokom sa zvyguje budenie (magnetickIl tok)
zvygovanie nap?2tia DC.

Zos. brzd. Nastavenie zisku (zosilnenia) brzdenia tokom. 0.20

tokom [777]

0008 10/Pr2lig vysok® zosilnenie mtge splsobiS nad
Nadpr %d" . Pri nul ovej hodnote je Funkcia b
vol 2?2 kompromisne tak, aby brzdenielprzdydwa
vysokl .

Filter BT Lasovg kongtanta filtra vistupne|j bl o| 100 ms

[1179]

1 ms 0o Pom8ha prisp*sobi S dynami ku brzdenia tokom

ms zrl chOovaS a naopak pri viskyte kmitov spo

4410 OBMEDZENI E VhKONU

Skupina parametrov | 2slo [811] N

Nastavenie podmienok obmedzenia vikonu (OV) menila. OV

extr®mnych zaSagovac2ch a tepelnlch podmienkach na ¥kor

MENU \ NASTAVENIE \ RIADENIEAREGUL CCN@BMEDZENI E Mh KONU

N§zov Popis Def.

Obm. VoOba regimu obmedzenia vikonu (OV) me

vlikonu|zni govaS maxim8lny pr¥%d a tlm zabr 8ni

(OV) [766] motora. Ak je pnetnidbnw® |didmpas$i aj pri n
zaSagovac2ch pomeroch, je potrebn® zap

I od Pri prekrolen?2 preSa@g#@niTepméni| anP[3MN Cet

preSagqobmedzovaS viIkon.

I Od tgPri prekrol|l en2 t2&)p |Toetpyl oR Pa] 7c4h]l a(dsitlra. :cez hod
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chl adi Il PP[767](str.:96) Varovanie Tchl, sa zalne obmedzov
I od Priprekr 0] en2 preSageni az4pofTema| RP[ 33}t . ( MTr ce 2
preSagqobmedzovaS viIkon.
motora
I Od eyPri prekrol en? ©23plTetpy oR[a8 EI]O (vsythro.dinot enej
teploty teploty, sa zal ne obmedzova$S vlIkon.

I Od siObmedzenie vikonu menila pri prekr64esigmhg

ob m. v I nad hodnotu P[1089] (str.: 64) Hranica sig. pre OV.

Signgl |Viber sign§8lu podOa ktor®ho sa bude obn[47]

[1088] obmedzenia viko@u @66yl Kead .<i0O¥nD 81 u o Frek.
MN

Signal

Hranicasig. |Hr ani ca si gntg:l64 F[igh&8] OVs nad ktorou |0.00

pre OV vikon. Hz

[1089]

P zl ogkHodnota zosilnenia proporcion8l nej z | o { 1.0000

[1090]

-1000.0000 Regul 8t or OV ptavopp Ve@®Obprizdakja OV "od si

6 1000.,hodnote zosilnenia regul 8tor invertuje r ¢

I zl ogkhkHodnota integralnej | asovej kongtanty 1.00s

[1091]

0. 00 s |Regul 8§t @arcu®P\e pren pri akt2vnej voObe zdroj a

1000.00 s

45 VSTUPY A VhSTUPY

Skupina parametrov |2slo [216]
Nastavenie vstupov a vistupov.

451 Bl NCRNE VSTUPY

Skupina parametrov | 2

sl o
Nastavenie bin8rnych (di

[ 143]
git8lnych) wvstupov.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VABITNU®RNE VSTUPY

N§zov Popis Def.

Hw.typBINov [Nast aveni e hardv®rov®ho sp!sobu vyho|24V

[172] Vyhodnotenie sa tlka vgetklch bin8rn brove

OV Prov|Jednotliv® bidgrXé:2st Xgy 3X1X1: 4, X1:5, X
pripojen® nap?2tie OV (svorka X1:10).

24V Dro|Jednotliv® bin8rne vstupy X1:1, X1l: 2, X1
pripojen® nap?tie 24V (svorka X1:8).

Filter BIN1 Lasov8t kmtng filtra bin8§rneho sign8§l ull0ms

[178]

0O ms & {Bin8rny vstup zopne ag keN je nap? SeVH. tysr

ms Bl Nov akt2vna dl hgie ako hodnota parametr
| as

Logika BIN1 Ur|luje sptsob vyhodnotenia bin8r neho|Priama

[716] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych

Priama Ak je HW typ nastavenl na 24V, potom BIN |j
nastavenl!l onma jOV ,BlpNotakt2vny pri O0V.

Inverto|/Ak je HW typ nastavenl na 24V, potom BIN |j
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OV, potom je BIN akt2vny pri 24V.
Filter BIN2 Lasov8 kongtanta filtra bin8rneho si|l0Oms
[179]
0O ms & {Bin8ruonp wzepne ag keN je nap?Sov§ Yir6GvHwRypp q
ms Bl Nov akt?2vna dl hgie ako hodnota parametr
| as.
Logika BIN2 Urluje sptsob vyhodnot emd abrbda $ §d on eaw| Priama
[717] hardv®r ov® nastavenie typu bin8rnych
Filter BIN3 Lasov8 kongtanta filtra bin8rneho si|l0ms
[180]
0O ms & {Bingrny vstup zopne ag keN je nap? SevH. tysr
ms Bl Nov akt?2vna dl hgie ako hodnota parametr
| as
Logika BIN3 Urluje sptsob vyhodnotenia bin8r neho|Priama
[718] hardv®r ov® nastavenie typu bin8§rnych
Filter BIN4 Lasovs8 kongtant filtra bin8rneho si|l0ms
[181]
0O ms & J{Bing§rny vstup zopne ag keN je nap? SGvH. tysr
ms Bl Nov akt2vna dl hgie ako hodnot a paakatemot r
| as
Logika BIN4 Ur|luje sptsob vyhodnotenia bin8r neho|Priama
[719] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
Filter BIN5 Lasov8 kongtanta filtra bin8rneho si|10ms
[182]
0O ms & {Bin8rny pwset tapj zZkoeN j e nap2Sov§ %roveéfHptdO
ms Bl Nov akt2vna dl hgie ako hodnota parametr
| as
Logika BIN5 Urluje sptsob vyhodnoteni aSbdaos§®tmahg|Priama
[720] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
Filter BIN6 Lasov8 kongtanta filtra bin8rneho si|10ms
[183]
0O ms & JBin§rny vstup zopne ag keN je nap? SGVH. tysr
ms Bl Nov akt2vna dl hgie ako hodnota parametr
| as
Logika BING6 Ur|luje sptsob vyhodnotenia bin8r neho|Priama
[721] hardv®rov® nastavenie typu bin8rnych
452 ANALCGOVE VSTUPY
Skupina parametrov | 2slo [144]
Nastavenie anal -govlich vstupov, ktor® sa poug?2valij
sign8lov ako gelan8 frekvencia, tlak, vlIigka hl adi
AIN1
Skupina parametrov | 2slo [147]
Prvl anal -govl vstup.
MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPZGOVE V\ANUP Y
Ng§zov [ 1| D] Popis Def.
Typ AIN1 [153] Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
0-10Vv Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoV
svor kami X1:11 a X1:12 v rozbGhu
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2-10V Hodnota anal :gov®ho vstupu zodpoV
svorkami X1:11 a X1:12 v rozsahu
toto nap?tie poklesne pod hodnot
poruchu"E25-Pr erugenl AI N1". Vyhodm®t e
Vypn%S pomoco @3)EhHymmaR] (str.:

0-20mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoV
medzi svor kami X1:11 a X1:12 v rd

4-20mA Hodnota anal - gov®h ov evGktousptui zpordvpdouv
medzi svorkami X1:11 a X1:12 v rgd
tento pr%d poklesne pod hodnotu /4
poruchu"E25-Pr er ugenl AI N1". Vyhodnote
Vypn¥%S pomoco @3)EehHymmaR] (str.:

Filter AIN1 [254] Lasovs8 kongtanta filtra p|l1l00ms
vstup.

0O ms 6 30000 ms

GPECI CLNE NASTAVENI E Al N1

Skupina parametrov | 2slo [150] 3
Nastavenie zapisovania anal -gov®ho vstupu na vybranl par

MENU\NASTAVENIEA\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VANURGPECI CLNE NASTAVENIE Al N1

Ng§zov [ Il Popis Def.
Signgl AINVIiber sign8lu, ktorT sa bude |lineS8r|[-]
vstupu.
Signal
Sig. (AIN1_A) Hodnota si gn§lu pre YroveR anal -gov®hag
[253]
Sig. (AIN1_B) Hodnota sign8lu pre %roveR anal -gov
[252]
AIN1_A [949] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode A.|[0.00V
AIN1_B [950] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10.00
Y
AIN2
Skupi na parametrov | 2slo [149]
Dr uhl anal -govl vstup.
MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPKGOVE V\ANIP Y
Ng§zov [ I D] Popis Def.
Typ AIN2 [154] Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
0-10Vv Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpov
svorkami X1:13 a X1:14 v rozsahu od 0V do 10V DC.
2-10V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpov

svor kami X1:13 a X1:14 v rozsahu
pokl esne pod hodnotu 2V frekvenl|n

PreruB8leN2". Vyhodnotenie poruchy
P[837] (str.: 93) Chyba AIN.

0-20 mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpov
medzi svor kami X1:13 a X1:14 v ro

4-20 mA Hodnot agoavn@@hloo vstupu zodpoved§8 ve
medzi svor kami X1:13 a X1:14 v ro
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poklesne pod hodnotu 4 mA frekwven

Prerugenl AIN2". Vyhodnotenie por
P[837] (str.: 93) Chyba AIN.

Filter AIN2 [262] Lasovs8 kongtanta filtra p1l00ms
vstup.

0O ms & 30000 ms

GPECI CLNE NASAMVENI E

Skupina parametrov | 2slo [155] B
Nastavenie mapovania anal - cameteRho vstupu na vybranl pa
MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VhSNAIPEGOVE VAMNIFGPECI CLNE NASTAVENIE Al N2
N8zov [ || Popis Def.
Signgl AINVIber sign8lu, ktorT sa bude |lineS8r|[-]
vstupu.
Signal
Sig. (AIN2_A) Hodnota sign8lu pre YoveR anal -gov
[261]
Sig. (AIN2_B) Hodnota sign8lu pre %roveR anal -gov
[260]
AIN2_A [951] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode A.[0.00V
AIN2_B [952] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10.00
Y
AIN3
Skupina parametrov | 2slo [148] 3
Tret2 anal  -govl vstup. Nie je pr2zstupnl pre menil e UNIFR

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARSNAIPYGOVE VAMNBP Y

Ng§zov [ I D] Popis Def.

Typ AIN3 [268] Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V

0-10V Hodnotaanal - gov®ho vstupu zodpovedS§
svorkami X1:15 a X1:16 v rozsahu od 0V do 10V DC.

2-10V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoyv
svor kami X1:15 a X1:16 v rozsahu
poklesne pod hodnotu 2V frekvenl nl menid vy
Prerugenl AI N3". Vyhodnotenie por
P[837] (str.: 93) Chyba AIN.

0-20 mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoyv
medzi svorkami X1:15aX1: 16 v rozsahu O ag

4-20 mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpov
medzi svor kami X1:15 a X1:16 v ro
pokl esne pod hodnotu 4 mA frekven
Prerugenl hADdN®t enVe poruchy je md
P[837] (str.: 93) Chyba AIN.

Filter AIN3 [272] Lasovs8§8 kongtanta filtra p1l00ms
vstup.

0O ms 6 30000 ms
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GPECI CLNE NASAMBVENI E

Skupina parametrov | 2slo [156] B
Nastavenie mapovania anal  -gov®ho vstupu na vybranl paranm
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABNAIPXGOVE VAMNBFSPECI CLNE NASTAVENIE AI N3
N8zov [ || Popis Def.
Signgl AINVIiber sign8lu, ktorT sa buadneall-ignoevse|[-]
vstupu.
Signal
Sig. (AIN3_A) Hodnota sign8lu pre YoveR anal -gov
[270]
Sig. (AIN3_B) Hodnota sign8lu pre YroveR anal - -gov
[271]
AIN3_A[953] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode A.[0.00V
AIN3_B [954] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10.00
Y
AIN4
Skupina parametrov |2slo [152] 3
Gtvrtl anal -govl wvstup. Nie je pr2zstupnl pre menile UNIF

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARSBNAIPYGOVE V\SAMNYP Y

N§zov [ 1| D] Popis Def.
Typ AIN4 [274] Typ anal -gov®ho vstupu. 0-10V
0-10Vv Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpov
svorkami X1:17 a X1:18 v rozsahu od 0V do 10V DC.
2-10V Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpov

svorkami X1:17 a X1:18vrozsahu od 2V do 10V DC.
pokl esne pod hodnotu 2V frekvenl|n

Prerugenl AIN4". Vyhodnotenie por
P[837] (str.: 93) Chyba AIN.

0-20 mA Hodnota anal - gov ®h ov evGktousptui zpordvpdouv
medzi svor kami X1:17 a X1:18 v ro

4-20 mA Hodnota anal -gov®ho vstupu zodpoyv
medzi svor kami X1:17 a X1:18 v ro
poklesne pod hodnotu 4 mAfre k venl| nl meni | vyhl §
Prerugenl AIN4". Vyhodnotenie por
P[837] (str.: 93) Chyba AIN.

Filter AIN4 [278] Lasov§ kongtanta filtra p1l00ms
vstup.

0O ms 6 30000 ms

GPEICCLNE NASTAIMENI E

Skupina parametrov | 2slo [199] B
Nastavenie mapovania anal -gov®ho vstupu na vybranl paranm
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VASNAIPYGOVE VANYFPECI CLNE NASTAVENI E Al N4
N&8zov [ || Popis Def.
Signgl AINVIér sign§8lu, ktorlT sa bude | ine8rn|[-]
vstupu.
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Signal

Sig. (AIN4_A) Hodnota sign8lu pre Y oveR anal -gov

[276]

Sig. (AIN4_B) Hodnota sign8lu pre YroveR anal -gov

[277]

AIN4_A [955] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode A.| 000V

AIN4_B [956] ProveR anal -gov®ho vstupu v bode B.|10.00
Y,

453 RELE£OVE VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [146]

Nastavenie rel ®ovlich vIistupov, ktor® sl %gi a nanagri gnal i z

porucha, chod, dosiahnutie gelanlch ot&8|l ok atN.

RELE 1

Skupina parametrov
Nastavenie rel® 1.
X2:25, NO - X2:26 pre UNIFREM 400 M).

| 2sl o [186]
Rel ® - K225, COM eX@:26n NBD - X227 $NC 6 X224, COMI-C

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VAKREUBR®OVE VhSRBELPEY 1

N&8zov [ | OPopis Def.
R1 zdroj [697] Nastavenie funkcie sp2nani g Chodmotora
Chod motora Rel zopne ak je meni|l v gtarte (chod
Pripravenl Rel ® zopne, keN je meni| pripravenl (
Porucha Rel ® zopne ak nastane porucha v menil
Brzda Rel ® zopne pri aktivg8cii funkcB7® mech
MECHANI CKC BRZDA.
F=zel Rel ® zopne pri dosiahnut?2 g¢gelanej fre
Gpeci 8§l ny Rel ® zopne priespok nengogpmemu GPECI CL NE
R1 Las zop. Oneskorenie zopnutia RELE. ‘0.00S
0.00 s 6 360Ak plat?2 podmienka zopnutia, rel® sa
R1 Las vyp. Oneskorenie vypnutia RELE. ‘0.00S
0.00 s 06 360Ak mngpl at?2 podmienka zopnutia, rel ® eq
R1 Logika [755] Urluje spltsob vyhodnoteni a |Priama
sa vyhodnot2 podmienka, pot
zopnutia a vypnutia a nakon
Priama Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnuti e,
Il nvertovan8| Ak s% splnen® podmienky pre zopnuti e,

GPECI CLNE NASRIAVENI

Skupina parametrov | 2sl
Nastavenie gpeci 8l nej

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHIWUPQOVE

(o]

funkci e

E

[221]

pbrgpeeil ®1 Ay . Zdr o]

VhSRIBUPEYGPECI CLNE NASTAVENI E R1

rel ® mus

N§zov [|Popis Def.
R1 Sign§Sign§I~ktorT sa vyhodnocuje pre sp| [76]Stav
[189] | 2selnl sign8l alebo bitovl. meni | a
Signal
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R1 zopne Podmienky pre zopnutie R1. Chod
[301]
R1 rozopne Podmienky pre rozopnutie R1.
[309]
RELE 2
Skupina parametrov | 2slo [187]

Nastavenie rel® 2. Rel ®- K228, COM -eX@:29n NBD - X230 $NC 6 X2k ¥, COINC -
X2:22, NO - X2:23 pre UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARBHWPLOVE VhSRBLPEY 2

N§zov Popis Def.
R2 Zdroj Nastavenie funkcie sp2nania pre rel ®. |Porucha
[698] (str.: 69) R1 Zdroj.

R2 Las|Oneskorenie zopnutia RELE. 0.00 s
[316]

0.00 s |Ak plat?2 podmienka zopnutia, rel® sa zopne
3600.00 s

R2 Las |Oneskorenie vypnutia RELE. 0.00 s
[317]

0.00 s|Ak ug nepl atzoppauadrmiaenka!l ® egte ost88va zophn
3600.00 s

R2 Logika Urluje sptsob vyhodnotenia rel ®v®ho \ Priama
[756] potom sa vyhodnotia | asy zopnutia a VY
Priama Ak sY% @®ppoemi enky pre zopnutie, tak rel ® zgd
Il nvert | Ak s¥% splnen® podmienky pre zopnutie, tak

GPECI CLNE NASRRAVENI E

Skupina parametrov | 2slo [223]
Nastavenie gpeci 8l nej funkcie pre rel® 2. Zdroj rel ® mus
MENU\NASTAVENIE\VSTUPY A VABHWHPOVE VhSREBUPEYGPECI CLNE NASTAVENI E R2
N§zov [|Popis Def.
R 2 Sign§Sign§I~ktorT sa vyhodnocuje pre spl76]Stav
[311] | 2selnl sign8l alebo bitovl. meni | a
Signal
R2 zopne Podmienky pre zopnutie R2. Porucha
[313]
R2 rozopne Podmienky pre rozopnutie R2.
[314]

RELE 3
Skupina parametrov | 2sl o [188]

Nastavenie rel® 3. Nie je pr2stupnl pre meni|-&23UNI FREM
COM - X2:32, NO - X2:33.
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MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VASHWPLAOVE VhSRELPEY 3

N§zov Popis Def.

R3 Zdroj Nastavenie funkcie sp2nania pre rel ®.|Pripr 8

[699] (str.: 69) R1 Zdroj.

R3 Las |[Oneskorenie zopnutia RELE. 0.00 s

[324]

0.00 s|Ak plat?2 podmienka zopnutia, rel® sa zopne

3600.00 s

R3 Las|Oneskorenie vypnutia RELE. 0.00 s

[325]

0.00 s|Ak ug neplat2 podmienk@vaopopnita® madt®a\ednlq

3600.00 s

R3 Logika Urluje sptsob vyhodnotenia rel ®ov ®h o | Priama

[757] podmi enka, potom sa vyhodnotia | asy Z
vyhodnot? |l ogika rel®.

Priama Ak sY% splnen® podni,enkayk prree ® ozponpunte .

I nvert|Ak s% splnen® podmienky pre zopnutie, tak f

GPECI CLNE NASR3AVENI E

Skupina parametrov | 2slo [226]

Nastavenie ¢gpeci 8l nej funkcie pre rel® 3. Zdroj rel® mus
MENU \ NASTAVENIE\VSTUPYA Vh STWREWL £ OVE VhSRIEUPEYGPECI CLNE NASTAVENI E R3

N§zov [| Popis Def.

R3 Sign§Sign§I~ktorT sa vyhodnocuje pre sjl76]Stav

[320] | 2sel nl sign8l alebo bitovl. meni | a

Signal

R3 zopne Podmienky pre zopnutie R3. Pripravd

[321]

R3 rozopne Podmienky pre rozopnutie R3.

[322]

454 ANALCGOVE VhSTUPY

Skupina parametrov | 2slo [145]

Nastavenie anal -govlich wvistupov, ktor® sl %gi a na pren
nadradenl ch ri adinocitdit kdlcéhbs ydit ®mov ako napr2klad zobr a
pr2stroje atN.

AO1

Skupina parametrov | 2slo [370] B
Prvl anal -govl vistup jeXlyVvedeXi20@es-X4¢pt ky:-X#Hb6pes
UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARSBNAIPYGOVE VHNBJIUPY

Ng§zov [ | D] |Popis Def.
Typ AO1 [358] Typ anal -gov®ho vistupu. 0-20mA
Vypnut T Anal -govl vistup je vypnutl. Na sv
0-20mA Anal -govl vistup {#0mAcuje v rozsahu
4-20mA Anal -gbsfup pracuj2emAv rozsahu 4
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AO1 Zdroj [1076] VoOba ve-Ii!iny pre anal-g‘Frekv.MNabs.
Frekv. MN abs. Na vIistupe je hollpFoek. MN&§.472] (str.
Pr %ad MT Na vistupe je hd@ncdtréddP[MI2] (str.
Vi kon Na vIistupe 66 (sth:da) n o/tl & oml.
Prv%d ETO Na vistupe je hoaBnoPrm%u®[BTVTO] (str.
Moment Na vistupe je hd@Maen P[69] (str.
Gpeci 8l ny Na vistupe je velilip&cvgbmgns8igng
Sig. (AO1_A) [360] Hodnota sign8lu pre %r ove 000Hz

bode A.
Sig. (AO1_B) [361] Hodnota sign8lu pre %r ove|l50.00Hz

bode B.
AO1_A[941] ProveR anal -gov®ho vITstup|0.00mA
AO1_B [942] ProveR anal -gov®ho vI1stup 20.00mA
Signgl AO1 [359|Viber ¢gpeci 8l neho sign§l u|[47]Frek. MN
Signal

AO2

Skupina parametrov |2slo [371] 3
Dr uhl anal -govl vistup |-eX1lv\y2Vie d-é&E42(Ples- Xslv dr7k y- X1218 jres s

UNIFREM 400 M).

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VARSBNAIPYGOVE VHNBA2UPY

N§zov [] Popis Def.
Typ AO2 [362] Typ anal -gov®ho vistupu. Mognost.i N 0-20mA
(str.: 71) Typ AO1.

AO2 zdroj VoOba veliliny pre anal-govl vistugPr %d N
[1077] 1 P[1076] (str.: 72) AO1 Zdroj.

Sig. (AO2_A) Hodnota sign8lu pre YroveR anal - goVy0.00A
[366]

Sig. (AO2_B) Hodnota sign8lu pre YoveR anal - go\6.00A
[368]

AO2_A [945] ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode 40.00mA
AO2_B [946] ProveR anal -gov®ho vistupu v bode §20.00mA
Signg§l A{Viber sign§lu podOa kptroerp@®hl o tsaav abSudag[ 42] H
[364] vistup. MT
Signal

AO3

Skupina parametrov | 2slo [372] N N
Tret?2 anal - -govl vistup |jeX1lv:y2vde d ebdd n @ngda. sNioer kjye pgPrdust upnl
UNIFREM 400 M.

MENU \NASTAVENIE\VSTUPY A VhENAIBOVE VhSTADBY

N§8zov [| Popis Def.
Typ AO3[363] Typ anal -gov®ho vistupu. Mognost.i n| 0-20mA

(str.: 71) Typ AOL.

AO3 Zdroj VoOba veliliny pre anal - -govi owWins®t tsp|VT kon
[1078] P[1076] (str.: 72) AO1 Zdroj.

Sig. (AO3_A) Hodnota sign8lu pre YWroveR anal -gov|00W
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Sig. (AO3_B) Hodnota sign8lu pre YroveR anal - gov|6000.0W
[369]
AO3_A [947] PreR anal -gov®ho vistupu v bode A. 0.00 mA
AO3 B [948] ProveR anal -gov®ho vIistupu v bode B|20.00mA
Signg&l A(Viber sign§lu podOa ktor®ho sa bude|][66]
[365] vlistup. VI kon
Signal
455 IRC1
Skupina parametrov | 2sl o [435] y
Nast aveni e parametrov sn2mala | RC1, I sa poug?va a

ktor n \
prip8ja sa do rozgiuNdvadaiCdho Rhadulos SR Ms.: 19)dFiek. RCluj e v P[ 43

MENU \ NASTAVENIE \ VSTUPYA V h S TURCL \

N§zov [|Popis Def.

Pol et. ilPolet impulzov | RC na jednu ot §]| ku zo]|1024

IRC1 [436]

0 6 400Pre n2zkoot8|l kov® motory sa volia |IRC sn?
poltom i mpulzov na ot 8] ku

Peri- d a Polet 200 Os prerugen?, ktor® sl %gi a 5

vipoltu|hodnoty parametra sa zvlgi rozl2geni e

[437] veOk® dopravn® oneskorenie a zhorgeni

16 100

Smer ot §Smer vyhodnotenia rT-Bh) oisnhv-ai R€L @EBi a|Priamy

IRC1 [825]

Priamy Polarita polohy a rTchlosti je urlen§ zap

InverzniViberom tejto voOby sa bez potr ebwportep § |
rlichl osti

456 IRC2
Skupina parametrov | 2sl o [826] 3
Nastavenie parametrov sn2mala | RC2, ktorl sa poudg2va

na
prip8ja sa do rozgiUNdvaddRiCeh®RTmdd wlsS Rdr:1)MekdrRCAj e v P[ 80 3

MENU \ NASTAVENIEA\VSTUPY A VHhIBAQ2UP Y

N§zov || Popis Def.

Pol et. ilPolet impulzov I RC na jednu ot 8| ku zo|1024

IRC2 [827]

0 60 400Pre n2zkoot8&8|l kov® motory sa poéiwayd RCosmns]|
poltom impul zov na ot 8l ku.

Peri-da |[Polet 200 Os prerugen2, ktor® sl ¥%gia |5

vipoltu|hodnoty parametra sa zvlgi rozl 2geni e

[828] veOk® nm® poraesskorenie a zhorgenie kval

1 6 100¢0

Smer ot §Smer vyhodnotenia ri-Bh) osnv-A)1 R&€l @EBi a| Priamy
IRC2 [829]
Priamy P
InverznlV

r

|l arita polohy a rTchlosti je urlen§ zap
ber gmot ®oOby sa bez potreby prep8jania
chl osti

0
T
|
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45.7 ARC/RESOLVER

Skupina parametrov | 2slo [ 20]
Nastavenie sptsobu sn2mania absol “tnej polohy.

MENU \ NASTAVENIE\VSTUPY A VRARCBESOLVER\

Ng§zov [ |]Popis Def.
ARC modul [824] VoOba pripojenia modulu pre mer Nepripo
Nepripojen|Nie je pripojenlT modul na meranie abso
Pripojenl Je pripojenl modul na meranie absol Ytn
Smer ot 8| anSmer vyhodcrhlosti@polbhyARCT'Pri inverznom smere Priamy
[50] ot 8§l ania sa rlchlosS a poloha g
Priamy
Inverznl
4.6 FUNKCIE
Skupina parametrov | 2slo [532] o
Nastavenie a voOba rtznych voliteOnlch funkci 2 menila fr

46.1 LOGICKE BLOKY

Skupina parametrov | 2slo [166]
Vytvorenie |l ogicklch v2zieb medzi sign8l mi. Prv® dva |
l ogick® bloky s¥% pomal ® reaguj ¥ do 10ms.
LB | asovani e
Skupina parametrov | 2slo [1024]

Nastavenie oneskorenia LB.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\L OGI CK£ BLBKIasdavani e

Ng§zov [ |Popis Def.
Lasl zop.|Nastavenie |asu zopnutia LB. V Nal go|O0.00
danl | as wur| enl S

0.00 s ©

LB | as1l z|Vibernclkdgh blokov pre ktor® sa upl at
[1033]

Las2 zop.|Nastav

(]
>
()
job]
(7]
ey

zopnutia LB. V Nal go|0.00

danl | as urlenT. s
0.00 s ©
LB | as2 z|Viber logickich bpbbobkhom2pnaskhoe®l sha
[1034]
Las3 zop.|Nastavenie |asu zopnutia LB. V Nal go|O0.00
danl | as wur|enl. S
0.00 s ©
LB las3 z|Viber logicklch blokov pre knutar ® sa
[1035]
Las4 zop.|Nastavenie | asu zopnutia LB. V Nal go|O0.00
danl Jas wurlenl. S
0.00 s ©
LB las4 z|Viber logicklch blokov pre ktor® sa
[1036]
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Lasl vyp.|Nastavenie |asu vypnutia LB. V Nal go|0.00
danlT | as urlenl. s
0.00 s o
LB | as1l v|Viber logicklich blokov pre ktor® sa
[1037]
Las2 vyp.|Nastavenie | @&su VvWang@gtoima plarametri tr|0.00
danl i asiSinaResont™. s
0.00 s o
LB | as2 v|Viber logicklich blokov pre ktor® sa
[1038]
Las3 vyp.|Nastavenie | asu vypnuti aalLB.r |V SNAIBg @| 0.00
danl | as url enl S
0.00 s &
LB | as3 v|Viber logickich blokov pre ktor® sa
[1039]
Las4 vyp.|Nastavenie |asu vypnutia LB. V Nal go|0.00
dan | |l as ur| enl. S
0.00 s &
LB las4 v|Viber logicklch blokov pre ktor® sa
[1040]
LB Reset
Skupina parametrov | 2slo [1041] 3
Nastavenie resetovania LB. LB sa nastav?2 do vichodi skove
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\L OG| CK £ B LBGRES¥t \

Ng§zov [ I]|Popis Def.
LB Reset [1045] Viber logickiTch blokov pre ktor® sa
LB Reset sVTtger sign8lu pre Reset LB. Ten sa s|[-]
[1042] byS vybrandinlibuwN elb2oseédi tovI sign§gl
Signal
LB Reset a/Podmienky pre reset |l ogick®ho bl oku.
[1043]

LB Reset n|Deaktiv8cia resetu LB: V pr2pade | 2s
[1044] mengia ako nastaven8§ Yr oveR.
LB1 fast
Skupinapar ametrov | 2sl o [167]
Nastavenie prvej rlichl ej |l ogickej oper8cie (reaguje 1ms)
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\L OGI| CK£ BIBD#sY\

N§zov [ | D] Popis Def.
LB1 oper8cia|Typ |l ogickej oper8cie, ktor8 sa pgOR
OR Oper §migd ckT s¥% et. VIistup je aktzvny
AND Oper8cia logickl s% in. VIistup je ak
XOR Oper8cia exluz2vny s¥%let. Vistup | e

druhl neaktz2vny).
RS Klopnl obvod RS. Vistup sa nastav?2 n
sa nastav?2 akt2zvny ak druhl wvstup | e
= Oper8cia rovn§ sa. VIistup je aktzvny
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= Oper8cia va|gie alebo rovnsdi.gmwglstwdpl g
rovnl ako dr uhl
> Oper8cia va]gie Vistup je akt2vny a
LBl %rovne [1Typy vstupov a vistupov pre Iogid
I Vistup negqVistup | ogick®ho bloku bude negovanl
I Vstup 1 nedPrwistupnl sign8§l je negovanl.
I Vstup 2 nedDruhl vstupnl sign8l je negovanl.
I Vstup 1 hrgPrvl vstup LB reaguje na n§8bedgn¥% hra
I Vstup 2 hrgDruhl vstup LB reaguje na n8&begn¥% hr
LB1_ 1 sign8l |[Viber sign8lugp pBd .1 Tewns sa spracujl[-]
oper8cie. M*ge byS vybranl buN |2
Signal
LB1_1 zopne [578] Podmienky pre zopnutie LB1_1.
LB1_1rozopne [579] LB1_1 rozopne: V pr2pade | 2sel n®h
menga ako nastaven8 YroveR.
LB1_2 sign8l [Viber sign8§lu prev2. vstup LB1. 1[-]
oper8cie. M!'ge byS vybran buN | 2
Signal
LB1 2 zopne [581] Podmienky pre zopnutie LB2.
LB1_2rozopne [582] LB1_2 rozopne: V pr2pade | 2sel n®h
mengla ako nastaven8§ YroveR.
LB2 fast
Skupina parametrov | 2slo [168]
Nastavenie druhej rlchl ej | ogi ckej oper 8cie (reaguje
MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\L OG| CK£ B LBQfast\

N &ov [ID] Popis Def.
LB2 oper §Typ logickej oper8cie, ktor8 sa pougijOR
[626] zhodn® s LB T5P[LB2A5]opegt8rc. :a.

LB2 %YroviTypy vstupov a vistupostpraalsegivehli abl
[1009] P[1008] (str.:76) LBl Yar ovne.

LB2_ 1 sigVTtger 5|gn§lu pre 1. vstup LB2. Ten_ sgagf[-]
[583] byS vybranl buN | 2selnl l ebo bitovTl s
Signal

LB2_1 zopne Podmienky pre zopnutie LB2_1.

[584]

LB2 lrozopne (LB2_1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho sid
[585] nastavensg§ YaroveR.

LB2_2 sigVTvber sign8lu pre 2. vstup LB2 Ten saf-]
[586] byS vybranl buN | 2selnl alebo bitovl si
Signal

LB2_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB2_2.

[587]

LB2 2rozopne (LB2_2 rozopne: V pr2pade |2seln®ho sig
[588] nastavens§ YroveR.
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LB3
Skupina paslabeg]t r ov | 2
Nastavenie tretej | ogickej oper 8ci e.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\L OGI CK£ BIB3KY
N&§zov []Popis Def.
LB3 oper §Typ logickej oper8cie, ktor8 sa pougijOR
[627] Zzhodn® s LB Z5P[LB2A5]opegt8rc.i:a.
LB3 %roviTypy vstupov a vistupov pre logickT bl
[1010] P[1008] (str.:76) L B1l Yar ovne.
LB3_1 si¢Viber sign§lu pre 1. espapOdBBybmameijsyl[-]
[589] byS vybranl buN | 2selnl alebo bitovIl s
Signal
LB3_1 zopne Podmienky pre zopnutie LB3_1.
[590]
LB3 1rozopne |[LB3 _1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho sid
[591] nastaveng§ YWroveR
LB3_2 sigVTtger sign8lu pre 2. vstup LB3. Ten sg[-]
[592] byS vybranl buN | 2selnl l ebo bitovTl s
Signal
LB3 2 zopne Podmienky pre zapnutie LB3_2.
[593]
LB3_2rozopne (LB3_2 rozoprel2¥epm®vadsi gn8§lu ak je
[594] nastavensg§ YaroveR.
LB4

Skupina parametrov | 2slo [170]
Nastavenie gtvrtej l ogi ckej oper 8ci e.
MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\L OGI| CK£ BLBOKY
N§zov []|Popis Def.
LB4 oper §Typlogickejoper 8ci e, ktor8 sa pougije pre I|OR
[628] zhodn® s LB T5P[LB2A5]opegt8rc. :a.
LB4 YroviTypy vstupov a vistupov pre logickT bl
[1011] P[1008] (str.:76) LB1 %rovne.
LB4_1 si¢Viber sign§lu pre 1 vstup LB#4 Ten sa[-]
[595] byS vybr nl bu | 2sel nl alebo bitovIl s
Signal
LB4_1 zopne Podmienky pre zapnutie LB4_1.
[596]
LB4_1rozopne |[LB4_1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si(
[597] nastavens§ YroveR.
LB4_2 si¢Viber sign8lu pre 2. vstup LB4 Ten saf-]
[598] byS vybranl buN | 2selnl |l ebo bitovlIl ¢
Signal
LB4_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB4_2.
[599]
LB4_2rozopne (LB4_2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho sig
[600] nastavens§ YroveR.
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LB5

Skupina parametrov | 2slo [171]
Nastavenie piatej | ogickej oper 8ci e.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\L OGI CK£ BIBOKY
N&§zov []Popis Def.
LB5 oper §Typ logickej oper8cie, ktor8 sa pougi|jOR
[629] Zzhodn® s LB Z5P[LB2A5]opegt8rc.i:a.
LB5 %roviTypy vstupov a vistupov pre logickT bl
[1012] P[1008] (str.:76) L B1l Yar ovne.
LB5_1 sigVTlger sign8lu pre 1. vstup LB5. Ten sg[-]
[601] byS vybranlabebo| Bsebwl sign§l
Signal
LB5_1 zopne Podmienky pre zopnutie LB5_1.
[602]
LB5 1rozopne |LB5_1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho sid
[603] nastavensg§ YWoveR.
LB5_ 2 sigVTtger sign8lu fgrea 3a \sgptrmp:ul,llﬁs.pod()an [-]
[604] byS vybranl buN | 2selnl alebo bitovIl s
Signal
LB5 2 zopne Podmienky pre zopnutie LB5_2.
[605]
LB5 2rozopne ([LB5_2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho sig

[606] nast avens§ YroveR.

LB6
Skupina parametrov | 2slo [173]
Nastavenie (giestej |l ogi ckej oper 8ci e.
MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\L OGI| CK£ BLBOKY
N§zov []|Popis Def.
LB6 oper §Typ |l ogickej oper8cie, ktor8 saspaughnj OR
[630] zhodn® s LB T5 P[LB2A5]opegt8rc. :a.
LB6 YroviTypy vstupov a vIistupov pre logickT bl
[1013] P[1008] (str.:76) L B1 Yr ovne.
LB6_1 si¢Viber sign§lu pre 1. vstup LB6. Ten sg[-]
[607] byS vybranl buN | 2sel nl l ebo bitovIl s
Signal
LB6_1 zopne Podmienky pre zopnutie LB6_1.
[608]
LB6_lrozopne |(LB6_1 rozopne: V pr2pgce hlodneltrm®hsd gmisg
[609] nastavens§ YroveR.
LB6_2 si¢Viber sign8lu pre 2. vstup LB6. Ten sg[-]
[610] byS vybranl buN | 2selnl l ebo bitovl s
Signal
LB6_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB6_2.
[611]

LB6_2rozopne

[612]

LB6_2 rozopne:
nastavensg§ Y ove

V. pr2pade | 2seln®ho si

R.
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LB7

Skupina parametrov | 2slo [174]
Nastavenie siedmej | ogi ckej oper 8ci e.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\L OGI CK£ BILBOK Y
N§z oB] [|Popis Def.
LB7 oper §Typ logickej oper8cie, ktor8 sa pougijOR
[631] zhodn® s LB T5P[LB25]opegt8rc. a.
LB7 %roviTypy vstupov a vIistupov apsrteaVvieongiiac ksl¥ bz
[1014] P[1008] (str.: 76) L B1 Yr ovne.
LB7_1 sigVTlger sign8lu pre 1 vstup LB7. Ten sgl[-]
[613] byS vybranl buN | 2selnl l ebo bitovl s
Signal
LB7_1 zopne Podmienky pre zopnutie LB7_1.
[614]
LB7 1rozopne |[LB7_1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho sid
[615] nastavensg§ YWoveR.
LB7_2 sigVTtger sign8lu pre 2. vstup LB7. Ten sg[-]
[616] byS amnylbrbuN | 2selnl alebo bitovl signs§
Signal
LB7_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB7_2.
[617]
LB7_2rozopne ([LB7_2 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si(

[618] nastaven8§ %Y%roveR.

LB8
Skupina parametrov | 2slo [175]
Nastavenie !smej |l ogi ckej oper 8ci e.
MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\L OGI| CK£ BLBOKY
N§zov []|Popis Def.
LB8 oper §Typ logickej oper8cie, ktor8 sa pougi|jOR
[632] zhodn® s LB T5P[LB2A5]opegt8rc. :a.
LB8 YroviTypy vstupov a vistupov pre logickT bl
[1015] P[1008] (str.:76) L B1 Yr ovne.
LB8_1 si¢Viber sign§lu pre 1. vstupbrlaBge.j Toepre rs§g|[-]
[619] byS vybranl buN | 2selnl alebo bitovl ¢
Signal
LB8_1 zopne Podmienky pre zopnutie LB8_1.
[620]
LB8 lrozopne |[LB8 _1 rozopne: V pr2pade | 2seln®ho si(
[621] nastavens§ YroveR.
LB8 2si gng§|Viber sign8lu pre 2. vstup LB8. Ten sg[-]
[622] byS vybranl buN | 2selnl l ebo bitovl s
Signal
LB8_2 zopne Podmienky pre zopnutie LB8_2.
[623]

LB8 2rozopne

[624]

LB8_2 rozopne: Vo psizgpmrilleu |2lsejlam®hodnot

nastavens8 YWiroveR.
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462 KONCOVE SPENALE
Skupina parametrov | 2sl o [875]

Nastaveni e
spomal eni e)
sp2nal a.

Skupina par

koncovlich
v konkr ®t ngch

KS1

ametrov | 2slo

sp2nal ov,
doahadtidaclhkr aNajgelj aptoéjohy

ktor® sl Ygi

[ 876]

na

Nastavenie prv®ho koncov®ho sp?2nal a.
MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ S PEKSA\L E
N8zov [ | D] Popis Def.

Typ KS1 [880] Nastavenie typu koncov ®h o sp2 nal a.

I SpomaOovac?2 |[Pri zopnut2? KS menil obmedz2 rTchl of
danom smere (Frek. KSx).

I Drg8ha + Sto|Pri zopnut? KS motor prejde nastaver

I Stop Pri zopnut?2 KS mesmege. zastav?z2 v dano

I Pre reverz Pri zopnut?2 KS, koncovl sp2nal reag.@{

I Zosl abovac? |Pri zopnut?2 KS meni | obmedzuj e momef
80) Moment . KS1. Ak je akt2zvnapwoooOba
moment, inak sa obmedz?2 moment kIl adH

Frek. KS1 [915] Hodnota obmedzenia maxi m8l nej 0.00 Hz
koncovl sp2nal nastaven®ho na
spomal eni e sa wuplatn2 iba pre
koncov ®@&bhad as.p?

Min. frekvenci

frekvencia[111]

Moment. KS1 [1180] Hodnota obmedzenia maxi m8l neho|00Nm
funkcie koncovl sp2nal nastave
Zosl abenie sa wuplatn? pre kil ad
v dP"Pre reverz".

Mmax-si g[ 57 4]

moment[481]

Dr8ha KS1 [884Dr8ha pre dojazd, ktor¥% meni| 0.0000
koncovl sp2nal nastaven®ho na m
treba nastavi S pa39aPmeeot prev. afP[33DI8 8
(str.39) Dr 8ha ot 8] ky.

0.0000 m & 99

Zdroj KS1 [895] Nastavenie zdroja koncov®ho spi{Giadn

KS1 maska [896] Povel koncov®ho sp2nala bude a
vybrhanben8rnych vstupov alebo

KS2

Skupina parametrov | 2slo [877]

Nastavenie druh®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\K ONCOV £ S PEKSA\L E

N8zov [ | ] Popis Def.

Typ KS2 [881]

Nastaveni e
KS1 P[880] (str.: 80) Typ KS1.

typomakanchMe®Phossp2nast
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Frek. KS2 [916] Hodnota obmedzenia maxi m8lnej fre 000
koncovl spZnal nastaven®ho na typ|Hz
sa upl atndainbhasmer ot 8] ania podOa

Min. frekvel

Max. frekvencia[111]

Moment. KS2 [1181] Hodnota obmedzenia maxi m8l neho mo|0.0Nm
koncovl sp?nal nastaven®ho na_ typ
uplat n2 pre kladnl alebo z&8pornl mo

Drg&ha KS2 [{Dr8ha pre dojazd, ktor?¥ meni| d o v| 0.0000
koncovl sp2nal nastaven®ho na typlm

nastavi S par ameé9) Prevodpie8 8R889] (5ts:139) . :
Dr8ha ot 8] ky.

0.0000 m o6 !

m
Zdroj KS2 [898] Nastavenie zdroja koncov®ho sp2na|Giad
KS2 maska [899] Povel koncov®ho sp2nal a bu;ibrapfé
bing8rnych vstupov alebo | ogicklch
KS3

Skupina parametrov | 2sl o [878]

Nastavenie tretieho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ S PEKSRA\L E

Ng§zov [ | ] Popis Def.

Typ KS3 [882] Nastavenie typu koncov ®h o sp2nal a. Mognost.

KS1 P[880] (str.: 80) Typ KS1.

Frek. KS3 [917] Hodnota obmedzenia maxi m8lnej fr e 000
koncovl sp?nal nastaven®ho na typ|Hz
sauplatn? i ba pre danl smer ot 8] ania

Min. frekvel

Max. frekvencia[111]

Moment. KS3 [1182] Hodnota obmedzenia maxi m§l neho mo|0.0Nm
koncovl sp2nal nastaven®ho naatyp
upl atnz pre kladnl alebo z&8pornl

Dr8ha KS3 [{Dr8ha pre dojazd, ktor?¥ meni| d o v| 0.0000
koncovl sp?nal nastaven®ho na typm
nastavi S par ameag) Prevodpie8 8FHg89] (sts: 139) .

Dr 8ha ot 8] ky.

0.0000 m & ¢

m

Zdroj KS3[901] Nastavenie zdroja koncov®ho sp2na|Gi ad

KS3 maska [902] Povel koncov®ho sp2nal dewnde althr
bin8rnych vstupov alebo | ogicklch
KS4

Skupina parametrov | 2slo [879]

Nastavenie gtvrt®ho koncov®ho sp2nal a.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\K ONCOV £ S P EKSA\L E

N8zov [ | ] Popis Def.

Typ KS4 [883] Nastavenietypu koncov®ho sp2nala. Mogno
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KS1 P[880] (str.: 80) Typ KS1.

Frek. KS4 [918] Hodnota obmedzenia maxi m8lnej fre 000
koncovl sp2nal nastaven®ho na typ|Hz
sa uplatn?2 iba pre danl smer ot 8] g

Min. frekvel

Max. frekvencia[111]

Moment. KS4 [1183] Hodnota obmedzenia maxi m8l neho mo|0.0Nm
koncovl sp2nal nastaven®Bblabeniega t yp
uplatn2 pre kladnl alebo z8pornl

Dr8ha KS4 [{Dr8ha pre dojazd, ktor¥% menil| dov|0.0000
koncovl sp2nal nastaven®ho na typ/m
nastavi S p a8 @meaes) Prevodpie8 8P[889] (str.: 39)

Dr8ha ot 8] ky.

0.0000 m & !

m

Zdroj KS4 [904] Nastavenie zdroja koncov®ho sp2na|Giad

KS4 maska [905] Povel koncov®ho :sp2aapaRb'pddeaglz2
bing8rnych vstupov alebo | ogicklch

463 PROCESNh REG.

Skupina parametrov | 2slo [385]

Uni ver z8Il ny procesnl regul 8§tor pr e nadstavbov¥% regul

zad8vacieho i gPR8Isua nrvaps8jua t ak, ge ako zdr o] v niekt

vistup procesn®h¢trr2ze)yulsgueor RP[ 64]

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\PROCESNh \REG.

N§zov [|Popis Def.

Regim PRVIber rreg@gdenun®ho regul 8tora a fyzik8l|Vypn]

[386] veliliny.

Vypnutl |[Procesnl regul 8tor je vypnutl

Tlak Pa Regulovan8 velilina je tlak v Pascaloch |

Tlak Pa |Regulovang8 velilina je tlak waPascaloch [

inver znl

Tlak bar Regul ovan8g wvelili:i a je tlak v baroch [bar

Tlak bar |Regulovang velili a je tlak v baroch [bar

inver znl

Tlak atm Regulovan8 velilina je tlak v atmosf ®r ach

Tlak at |Regulovan8 velialtimoafj®e atclhak at m] , odchl !l ka

inver znl

Teplota Regul ovang wvelili:i a je teplota v stupRoch

Teplota |Regulovang8 velilina je teplota v stupRoch

inver znl

Poloha Regulovan8 velilina je poloha.

Poloha |Regulovang velilina je poloha, odchT Il ka |

inver znl

Prietok Regul ovan8 velilina je prietok.

Prietok |Regulovang8 velilina je prietok, odchTl ka

inver znl

Pomernl |[Regulovan8§ velilina je v pomernich jednot

Pomern~T Regulovang velilina je v pomernich jednot

inver znl
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Nap2tie|Regulovan8 velilina.je nap?tie.
Nap?®tie|Regulovan8 velilina je nap?tie, odchTl ka
inver znl
Pr %d Regul ovan8 velilina je pr %d.
Prvd inJyReguovang velilina je pr%d, odchlTlka je inv
Vi kon Regulovang velilina je vikon.
Vikon irnMnRegulovang velilina je vikon, odchllka je
Zdroj ¢ge Nastavenie zdroja gelanej hodnoty pr | Hodnota
[130]
Hodnota Ako zdroj bude pougi tT83)pazdharmejt egelP.[ IBR.] (s
AIN1 Odpovedaj %ci anal -govl vstup bude pougitl
AIN2 Odpovedaj %ci anal -govl vstup bude pougitl
AIN3 Odpovedaj %ci anal -govobzdwjstup bude pougitl
AIN4 Odpovedaj %ci anal -govl vstup bude pougitl
Motor potenc. Mot or potenciometer bude po w§)MOTORPRTENZ.dr o
Gpeci 8§l fZdrojom hodnoty je gpeci 8l ne nastavenie.
Gel . hod Gel an8 hodnota procesn®ho regul §tora 00%
[407] P[130] (str.:83) Zdroj ¢gel. PR nastavenl na "
Zdroj sp. Nastavenie zdroja sp2tnej v&zby pre Hodnota
vazby PR
Spht8 vazZ Aktu8l na hodnota procesn®ho regul 8t o|00%
[418] sign§gl P[83)1 89p 2(tsnt8& .v:2@ zba.
Min. gdgel|Mini m8lna hodnota pre rozsah zad8van|00%
[396]
Max. @gel|Maxi m8l na hodnota pre rozsah zad8van|00%
[397]
NecitliviNecitlivosS procesn®ho regul 8tora nal|00%
[406]
Nastavenie nenul ove,j] necitlivosti mi ge po
reguéjplaodchl | ke2lp[B10] lesdr . PR ale mi ge s
veOkosti necitlivosti.
P proc. reg Proporcion8lne zosilnenie procesn®h|1.00
[411]
0.00 o}
| proc. reg. Lasov8 kdmgtegntad nej zIl ogky procesn®h|10.00s
[412]
0.01 s Oo|Pri hodnote 0 s je integralng8 zlogka vypn
s
D proc. reg. Lasov8 kongtanta derivalnej zl ogky r|0.00s
[413]
0.00 s ©
Filter DLasov8 kongeanval hejtehodky procesn® 00ms
[17]
0.0 ms &Pri hodnote 0 s je filter vypnutT.
1000.0 ms

[414]

Parkovanie PR

Par kova
spl nen®
84) Las

(str:84) Las zapark., menil|l zablokuje GT

velilin
regul al

nie je funkcia, ktor8 automat|Vypn]|
podmi enky p a8d)kHgstera odpaek. aP[4¥b]1(%r}
zapark.. Ak pracuje PR na svoj

a pr ehsoadhnug teu gae lvainss up PR j e n4g
nej odchll ky zmen2 t ak,K84)¢lysterpr
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odpark., blokovanie. Gtartu sa uvoOn?

sl Yagi k zamedzemddu zhyrtiod dhe®rhioa ca Y%s p ¢

kedy |linnosS regul 8cie nem8 z8sadnl
Vypnut ® |[Parkovanie je vypnut ®.
Zapnut ® |Parkovanie je zapnut ®.
Hyster. O ak¥% hodnotu sa musziT2ahkaniPR,r edwyl alo| 0.0%
odpark. [416] odparkovaniu menila (odparkovanie =
Las zapal/Las ktorT mus?2 uplyn%S, pri splnenlc|600s
[415] zaparkovaniu PR (zaparkovanie = bl ok
0. 1 3200.®s

I nicializ8cia PR

Skupina parametrov | 2slo [1132] N
Nastavenie sign8lu na inici aklzilzo8ckiyu n(ar edseeftionvoavnai ne’) hvoldsntout pl

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\P ROCESNh \REGci al hz8&8cia PR

N§zov [ |Popis Def.
PRresetsi gng Sign§gl resetu procesn®ho r egdd)Hdnoprial[-]
[303] resete.

Signal Pri aktivovan? sign8lu resetu procesn®ho

nastav? na hodnot [1134) éstn.:284) pladm. primesdter o m P
Reset PR [305] Podmienka pre reset PR.

Reset PR Deaktiv8cia resetu PR: V pr2pade |2
neakt2vny|mengia ako nastavens§ YroveR.

Hodn. pri resete Hodnot a, ktor %% meni | nastavuj e do vI|0.0000
[1131] aktzvnom resete PR.

-1. 0000 0

GPECI CLNE NASPARAVENI E

Skupina parametrov | 2slo [196]
Gpeci 8l ne nastavenie sign8lov procesn®ho regul 8tor a.
MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\PROCESNh \BRPGCI CLNE NASTAVENI E PR

N§zov [ I] Popis Def.
Signgl pregVviber parametra, ktorl predstavuje ¢|[-]
[419]
Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol

r e gtora. §

Signgl pregViber parametra, ktorl predstavuje all[-]
[408]
Signal Vybranl parameter sa automaticky prepol
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Skupina parametrov | 2sl o [65]

Nastavenie parametrov bloku opti mali z8ci e, ktorl sl %gi na vyhOad§va
pomocou zmeny gel anej veliliny al ebo parametra typu S
optimali z §stri2e)VR[s4 1] OPT.

Optimali z§8citaakwy h@ah®Hwas svojho vistupu, pri ktorom sa d
Ak s% pol as behu optimali z8cie (stp: 186) ecOP®@ . p ontkmiaenn key smegrne
podmi enka | i (smi6OptP[ 23t signgl, sa v nasta(@ted2)ch inte
Optim. krok pol2taj% nov® vzorky vIistupu. Z8roveR sa do

GTART. BOD OPT

Skupina parametrov | 2slo [711]
Url ujeolpo®ipoddmi enky (gtartovac?2 bod) optimaliz8cie pri

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\OP T 1 MA L | VTGN RAT . BOD OPT

Ng§zov [ |Popis Def.
Gtart. BoUrluje gtartovaciu hodnotu vIst up|0.5000
[710] skenovan?2,

0.0000 Ak nie je vybratl z®35o0jGt@GBOPT bPR[d7 1zA]r o(j s t
pevn8 hodnot a.

Gtart. boViber sign8lu, ktorlT sa mtge upl al[-]

[712] prisplnenejpod mi enke z8pisu gtartovaci e

Signal

Gtart. boSign§l, ktorim sa definuje podmi el[709]Stav

podmienka[713] |OPT z vybran®ho sByn&tarP[ 7bdHd sl OPT

Signal Ak je vybravtT sign§gl napr23) s3toapv mmeenniillaa ,P [t7a4
kop2rovaS gtartovacia hodnot a, pokiaO | e
zachovg8va posledne ulogen8 poliatoln8 ho

GBOPT akt|Podmienkypr e aktivg8ciu Gtartovaci eho |Meranie

[714]

GBOPT GBOPT neakt2vny: V pr2pade |2seln

neakt2vny mengia ako nastaven§8 ¥YroveR.

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\OP T MALIZCCI A

N§zov |[Popis Def.

Optim. Viber parametra, ktor®ho hodnota sa |[-]

si gn§l (str.85) Opt. Kkrit®ri um.

Signal Najl astejgie sa ako sign8l optimali z8ci e
(algoritmus MPPT-ma x i mum power point tracking). Opt
externe priv8§dzanl cez anal -gov® vstupy al 4
veliliny menila frekvencie.

Opt. Nastavenie krit®ria optgimakti @r8& isep dlta Minimum

krit®r|sa vol?2 krit®rium minim8lneho vIikonusigns§l

[208] vikonu resp. %W inn2ka.

Minimum Optimaliz8cia na mini m8Il nu h o d8b)®ptin. sviygbnr8a t. ® I

sign§gl

Maximum Optimali z8cia na maxi m8l nu hod8ptOpwviyimr as ®¢

sign§gl

deltaSign. |Odstup gl ob8l neho ng8jden®ho extr ®mu

[255] sa vyvol 8§ regeart optimali z8ci
Gl ob8l ny extr®m sa aj po prvotnom skenovan?
novsg hodnota, ktor8&8 lepgie spORa krit®rium
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ng§jden®ho gl ob8l neho “extr®mu o Vviac alexsaj e
regtart optimali z8cie a pr2z2padne aj nov® sK

Peri-d{Minim8lny | as medzi dvoma krokmi opt|20s

opt. [13]

0.1 s K tomuto | asu sa pripol?ta egte | as potrebn

3000.0 s byS ust@®pgenakeba in8 udal o0sS vyb86pQpEmepanie a mg
sign§gl

Skenovanie |[Regi m skenovania cel ®ho rozsahu vist/Vypnut

[420] GTART alebo po resete opti mal i zpsORTe
P[423] (str:22) VI stup OPT nastavenl8& sPwer.o
aby nagi el novl glob8lny extr®m. Ske
sa vyskytuje niekoOko | ok8anyg&js exte
Skenovanie je postupn® prehOadanie c
ngj denie oblasti glob8l neho extr ®mu.
sign8lu

Vypnut|Skenovanie je vypnut ®

Zapnut|{Skenovanie je zapnut ®

Regi m Nastavenie regimu kroku jemnej optinmPevnl

kroku[425] |[skenovan? sa zal2na jemn§8 optimali z8§
vistupe s nastavenl @2)k rOpkdm.P[k7dX] p(
vlistupabOQPTsa udr gi aval gl ob8lny extr
optimali z8cie polas jemn®ho dol aNov a

Pevnl |VyhOadgvanie s kongtantnTm krokom vistupn®H
(str.: 86) Minim. krok.

Premenl iilVyhOad8vanie s variabilnTm krokom vistupn®Hh
optimali zovan®ho sign88)u Mi rhiodnokrnyok[da@ 78 % (
Yosamer ne zosil ne86)dskddypldoky. (st r .

Ziskadapt. |Zosilnenie algoritmu adaptivity kr ok 0.800

kroku[743] |opti mali zovan®ho sign8l u.

0.001 Upl atn2z sa |l en pri premenlivo®) kRefgumokt bk

100.000

Minim.krok | Mi ni m8l ny krok optimali z8cie. 0.001

[427]

0.001 Krok optimaliz8cie je veOkosS zmeny vIistupy

0.050 optimali z8ci e.

Pol . s{Nastavenie smeru prv®hd théalmmnli -agiVe z Odminima

[426] nasadenia je niekedy vhodn® aby sa v
PoliatolnlT smer sa uplatRuje aj pr i

Odminima |Opti mali z8cia zal2na od minim8lnej hodnoty

Od maxima | Optimaliz §ci a zal 2na od maxi m8lnej hodnoty vist

Opt. reset Sigs/kg8lorT definuje podmienku vzniku 1[-]

sign§gl

Signal Tento sign8l sl %gi ako podmienka behu optin
kombin8ci & nmiktory (Spgravov®ho alebo riadiaceh

Opt. reset Podmienky pre Reset optimali z8cie.

[273]

Opt. reset Resetuopti mali z8cie sa deaktivuje: V p

neakt2(sign8lu mengia ako nastaven§ %roveR.

[530]

Opt. Viber sign8lu, ktorTm sa povoOuje me][-]

meranie

sign§gl

Signal UmogRuje stanovi S podmienky, pri kt @5 Ogti. | g
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signg8l) ust&8lenlT a nezaSagenl r!znymi chyba
Opt. Mer ani e Nal gi eho kroku- -optimaliz8ci e
meranie
akt2vn
[160]
Opt. Mer ani e optimaliz8cie neakt?vne: V p
meranie sign8lu mengia ako nastavens§ YroveR.
neakt 2
[531]

465 MECHANI| CKZDA BR

Skupina parametrov | 2slo [517]

Parametre pre aktiv8§ciu a podmienky |l innost.i mechani ckej

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ME CHANI CKC \BRZDA

N§zov Popis Def.

Mech.brzda | Zapnutie ovlI §8dania mechani cvkReojv amrized ygelVy pn

[518] hodn®*t a oneskoren? povelov pre ovl 8d
potrebn® v pr2zslugnom RELE zvoli S fun

Vypnut §OvlI 8dani e mech. brzdy je vypnut ®.

gtandannOvl| §8dani e mech. brzdy je zapnut ®.

Zdvihov§ Ovli 8dani e mech. brzdy pre zdvi hov® pohony

Oneskorenie | Doba oneskorenia povelu pre zopnutie 0.01s

brzdy [519]

0.01 s |V praxi sa nastavuje na O0s, nakoOko sarnaotn

100.00 s

Reakcia Doba reakcie brzdy po zopnut?2 RELE. 0.20s

brzdy [520]

0.01 s |Zodpoved§ | asu reakcie brzdy od okamihu zo

100.00 s mechani ck® uvoOnenie. Ak je tento | as nast
pigt arte k nasycovaniu pr%du momentu a nS8sl
mechanicklm r8zom do s¥%stavy.

Predstih Doba predsti hu vypnutia RELE br zdy7)po|020s

brzdy [521] Frekvenciabrzdyv STOPEpr ed vypnut2m motor a.

0.01 s |[Pomocou tohto |asu mogno eliminova$S |as kI

100.00 s pred2sS nedgel an®mu pretoleniu hriadeOa bre

Frekvencia Frekvencia pod ktorou je brzda aktiv o v an § . 2.0Hz

brzdy [522]

4.0 Hz |[Pom&8ha dosiahnuS v okami hu odbrzdenia dost
Frekvencia ri aden?2, Pri uzavretom redgime riadenia a p
motora[4] nastavovaS na 0. O0Hz.

466 ZDVI HOVE FUNKCI E

Skupi na parametrov | 2sl o [1067]
Nastavenie parametrov, ktor® sa poug2vaj¥% prevagne pri z

MENU \ NASTAVENIE\ FUNKCIE\ZDVI HOVE FUNKCI E

N§zov Popis Def.
ZaSageniViber parametra ktorT buwdvweelsill%gnys ZakDg][-]
sign8l [(str:22) ZaSagenie.

Signal Najlastejgie sa ako sign8l 2pr e aSlapjeelne te vae |
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vyhodnocovanie preSagovacieho sp2naltaorvay,b g
je tu mognosS ako sign8l preSagenia zapoji
zdvi hovich pohonoch geriavov.
ZaSageniHodnota vybrat®ho sign87)u ZzaaSSageeenniiea Py
100% [844] zodpould®dD®% zaSageni u.
Tent o parfaiPeMEMEEs | Fgdcsn a R)x epo$edervied i 4 ifny
pomernlch jednotiek.
Filter Filter prv®ho r8du ktorTv sl %gi na pot|00ls
zaSagenivybrat®hgn8l u zaSa®eéniZaa Fa§8ednli]e .( sstirg.n: §
[851]
0.01 s
320.00 s
PREAGOVCK
Skupina parametrov | 2slo [840]

Nastavenie parametrov preSagovacieho koncov®ho sp2nal a,
dopredu (pri zdvihoch hore).

MENU \ NASTAVENIE\FUNKCIEA\ZDV 1 HOV £ F UNKETAGOV CK

N§zov Popis Def.

Pretago|Zapnutie al ebo vypnutie funkcie elektVypnu

zap./vyp. sp{na!a.PreSagov§k deakti vuj e@ak@ilemRT

[841] zaSadgenia pohonu presiahne nastaven®
znamen8 pri kr8tkych poveloch na chog
obch8dzaS | asov® filtre nastavenlch |

Vypnutl|PreSagovac¥yppanh| | e

Zapnuti/PreSagovac?2 sp2nal je zapnutl.

Regi m Zapnutie regi mov sp2nala preSageni a. Pomal

preSago sp¥%gs

[842] [

| Regim detekcie hran2c preSagenia. Zablokuj

Autodetekcia | Gt ar t af rgeeklvaenn’e i u. Meni| vyhodnocuje zaSag:¢

hran2c veliliny P)8ZalSa@eni e: nastav2 hranice pre§
regim. Je potrebn® aby pohon pr ac denaul proi

prev8§dzkovou z&8Sagou.
|l ba s|Vypnutie testu preSagenia v dynamicklch st

I

regim filter sa neuplatRuje a preSagovsgk zaber §
I Negen Vypnutie blokovania START-uvkl adnom smere pri vyhodnot en
STOP sa |l en bit "preSagenie"283t 8vav®PKREJFIAGva P]|
y Pomal|Zapnutie regi mu spomalenia spw%gSania breme
s p ¥ag S a n| frekvencie.

Yy Testul|Zapnutie testovania nedov nTch ovl 8§dac?2c

"tipovanie" na rozbeh a chod pohonu,
bremeno do nedovolenej v
zopne bez ohOadu na prek

0

c

ol e
ktor® m!gu okl ama
kjrkey . 5 Atki pvo vka n82t .k op]
ol enie hranzc.

a

Las po Las necitlivosti preSagovacieho sp2ng00ls
gtarte

0.01 s S| Yagi na potlalenie nechcenilch prekmiramov Z
320.00 s prekon8vania pas2vnych odporov a potlal eni
PreSage/Hranica preSagenia pohonu v dynamick]T2150.0%
dyn. [845] smere).

0.0 % O6/PreSagenie nastane aR) vZedSa giennai eP[pd8r5edk]r of|s?t r
1000.0 % parametrom P[848] (str.:89) Las preSag. dyn.. Tento par g
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hran2c nastavovanl automaticky menil om.

Las preDoba ktor$: walsi?| ibrya22P[ 88584 §gésite.vyggi|010s

dyn. [848] dynami ck®ho preSagenia, aby sa zopol

0.01 s

320.00 s

PreSage/Hranica preSagenia pohonu v ust BstienT ¢100.0%

stat. [846] kladnom smere).

0.0 % o6/PreSagenie nastane ak vel2)]| iZms& aZedd ee mire kA

1000.0 % na | as danl param&Q)rbmsPDBéSﬁQﬁsSEat]e Ven
autodetekcie hran2c nastavovanl automatick

Las preDoba ktor% mus? byS2)veZa JagneaniPe 8v5y4d¢§i(1.00s

stat. [849] statick®ho preSagenia, aby sa zopol f

001 s @&

320.00 s

PreSage/Hranica ZaSagenia pre ukon|lenie staviy500%

vyp. [847] ust 8l enej rlchlosti.

0.0 % 06/Po vzniku PreSagenia je Povel GTART v kIl ad

1000.0 % ak pri ehpédeoam ust 8l enej r 1 c 2 o LtaiS ageelnii lei 1K
hodnotu dan% tlmto parametrom a trvZ§889 ol as
preSag. vyp

Las preDoba kwusr¥%byS velil22)naZ afages]i e( stirg.g:i|3.00s

vyp. [850] vypnutie preSagenia, aby sa vypol proé

0.01 s

320.00 s

Zdrojresetu (Nastavenie zdroja resetu pkrug $a gsopv2 &kaan| Gi adn

preSag.|preSagovsgka.
Tento povel sl %ji ako podmienka vyp2nania
potrebn® polas rev2zi? alebo prehliadok te
zvligenou opatrnosSou.

PreS.relPovel resetu preSagov8ku bude akt2vny

[858] vstupov alebo |l ogicklch blokov bude 3

DYNAM. ZDVIH (D2)

Skupina parametrov | 2slo [1068] 3

Nastavenie parametrov funkcie "DynamickIl zdvih".

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE\ZDVI HOV £ F UNXSAMEZDVIH (DZ)\

N§zov || Popis Def.

DZ zap./vyp. Zapnutie alebo vypnutie funkcie dynanVypn

[1069] hore sa frekvenci a 20)§&rekaencia DA ma débi R[ID70B ]
(str:89) Las merania DZ aby doglo R)ust§
Za§agenie a vypol2talo sa nov® obhlBed?z
ZaSagenie ust S8l i vtaniPlley2?](sta:ll9® mMmEdbaig Da
P[1071] (str-90) Z&8Sag DZ max., potom sa o0bmg
prepol2ta | ine8rne med A0)Frekeedcia® aRflill] P [
(str.: 58) Max. frekvencia.

VypnutT |Dynamickl zdvih je neakt?2vny.

Zapnutl|Dynamickl zdvih je akt2vny.

Las merdglLas merania statick®ho zas$Sa $e)rrekaenaiaddZ.f| 1.00s

DZ [1070]

0.01 s dqTento |as je potrebnl na 2@2stBZdEajenivel il i

320.00 s
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z8Sag DiHornl | imit zaSagenia, nad ktorTm sa |100.0
max. [1071] %
0.0 % 0 |Akbude zdvih zaSagenl na hodnotu tohto par
% richlosS obmedzen§8 na90hoekvenciaDr. P[ 1073] (st
Zz8Sag DZDol nlT rozsah zaSagenia pod ktorTm pr d50.0%
[1072] frekvencii.

0.0 % 0 |Ak bude zdvih zaSagenl na hodnotu tohto p

% richl osS obmedzen§8 n &8)Max.drekeehcia. P[ 111] (str

Frekvencia Frekvencia, priktorejpre bi eha mer ani e zaéavgeni a a|500Hz

DZ [1073] ktor8 odpoved8 maxi m8l nemu zaSageni u.

Frekvencia

brzdy][ 51

Max.

frekvencia[111]

4.6.7 EXT. TEP. OCHRANA (ETO)

Skupina parametrov | 2slo [860] B 5

Nastavenie bloku pre vyteddhrdadhowarhir& nextEerrO)l. c VotObm t ypu

viastnl). Konfigur8cia por%ch a varovan?2 od externej tep

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO) \

N§zov Popis Def.

Typ ETO Zapnutie alebo vypnutie funkcie externej tepeln e j ochrany (ETQVypnut

[861] pripojen®ho teplotn®ho sn2mal a. ETO

Vypnut {Meni|] nevyhodnocuje extern¥ teplotu.

ETO

PT100 ExternIim sn2malom teploty je jeden alebo v

KTY83/85 ExternIim sn2malom tepl ¢tmaljoe jPeldCe K Tarl8e8H B 5v.
Externlm sn2malom teploty je jeden alebo v

KTY81/82/84

VI astn Exte[nTm sn2malom teploty je jeden alebo v

snzmal |ktorlch prevodov§8 chamerkrm R863]&tt.:09K a Ojde odam§ i
P[864] (str.:91) Odpor pri 100AC.

PTC ExternIim sn2malom teploty je jeden alebo v

termistor nastavuje v parametri P[866] (str..91) Por ucha ETO. Varovanie E
odporu sn2mala nad 300 ohm a porucha ETO
1000 ohm. Poklesom pod 550 ohm porucha zanikne.

Zdroj Nap. Nastavenie zdroamer ani a nap?2tia sn2mala ETO. |AIN

ETO [906]

AIN1 Napa@tie na tepelnom sn2mali je priveden® n

AIN2 Napa@tie na tepelnom sn2mali je priveden® n

AIN3 Napa@tie na tepelnom sn2mali je priveden® n

AIN4 Napa@tie na tepelnom siNmali je priveden® n

Gpeci §|Zdrojom merania je (gpedl) §SingnS8li gm8é¢ B[BHQ]

Pol et Pol et s®riovo zapojenlch externlich t|1

sn2mal g

[862]

1 8 1qV pr2pade, ak je motor aladerlimi® rzavn akdlemii
sn2malmi (vinutia, | ogiss&r8i)@iiel onmgwn ® o mtho z§
ich pol et.

Varovanie |Tepl ota v bode sn2mania externim sn2[{90.0 A

ETO [865] varovanie "W14-Prehriatie IGBT".
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-500. V pr2pade, ge je do s®rie zapojenlch viac

500.0 Ateplotu z viacerlch bodov merani a.

Porucha Teplota, pri ktorej meni| vygenerujel110.0

ETO [866] sn2 mania externlm sn2malom teploty. P
predstavuje prahov¥% teplotu sn2mal a
prekrolen2 tejto teploty.

-500. 0 V pr2pade, g¢ge je do s®@®rie zappienjiethn§isa o

500. 0 Ateplotu z viacerlch bodov merani a

Maxim. Maxi m8l ny merac? pr¥%d ETO. 10.00 mA

pr ¥%d ET

[1087]

0.01 mAObmedzuje pr¥%d do ETO sn2malov aby sa zabr

20.00 mA pougitl gpeci &l nyasstna2vmaS ,matxrienb§ | ny pr %d 2z j
= "PTC" je merac2 pr¥%d ohranilenlT na hodno
parameter neaktzvny.

VLASTNh SNCMAL

Skupina parametrov | 2slo [810]
Nastavenie parametrov charakteristkyvl ast n®h o sn2 mal a ETO.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\VL ASTNh SN& MAL

Ng§zov []|Popis Def.
Odpor prifHodnota odporu extern®ho teplotn®ho |1200.0
[863] charakteristiku sn2mala definuje ug?3y
0.1 Y & ¢
Y
Odpor priflHodnota odporu extern®ho teplotn®ho |4600.0
[864] charakteristiku sn2mala definuje ug?3yy
0.1 Y 06 ¢
Y

GPECI CLNE NASHTAVENI E

Skupina par amet

r | 2sl o [569]
Nastave ni e ¢gpeci 8l n

oV
eho zdroja pre meranie Ybytku nap?@tia na

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ EXT. TEP. OCHRANA (ETO)\GPECI CLNE NASTAWENIE ETO

N§zov [ | D]Popis Def.
Signgl pre U|Viber signglu, ktorT sa m§8 vyhodn|[-]
Signal Spravidla sa pripg8ja niektorT anal - g

4.6.8 ROZLADENIE IRC1,2

Skupina parametrov | 2slo [1081]

Nastavenie |innost.i pri rozl aden2 frekvenci?2 | RC1 a I|IRC
sa Vviacmot pohw®h  pri nerovnaklch rTchlostiach jednotli
vplyvmi . Napr2klad predn8 a zadn$§8 n8p(stvig) Freki IR&K{IIRC®Rho v o zi

sa pol2ta ako absol “utobh¥%hogobt hodwZz@ti..d® Brekl 1B@L s PBOB]3 4 ]
(str.: 19) Frek. IRC2.

MENU \ NASTAVENIE \ FUNKCIE \ ROZLADENIE IRC1,2\

Ng8zov [ | [ Popis Def.

Rozladenie IRC1,2 Nastavenie splbbbonosB8smehnhiyla pri r
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[1082] IRC1 a IRC2.

I ObmedzeniePri prekrolen2 mini m8l nej hranice roz
92) Min. rozdiel | RC1, 2 s amoztaolrnae ao bpmeid
rozdiele P[1085] (str.:92) Max. rozdi el | RC1, 2 bude

I Reset PWM |Pri prekrolen2 maxi m8§I| nej hranice roz
92) Max. rozdiel IRC1,2 sa vygeneruje RESET PWMap r i mi ni m81 nd

P[1084] (str.: 92) Min. rozdiel IRC1,2 zanikne.

Filter dIRC1,2 [1083] Lasov8 kongtanta filtra rozdielu f]100
ms
0O ms & 10000Pom§&§ha eliminovaS krs8§tke rozr&8deni a &

nerovnomernosSami zaSagenia pohonov.
Min. rozdiel IRC1,2 Mi ni m8l na hranica absol Yt nej hodnoj 200
[1084] Hz
1085. 00 Hz o
rozdiel IRC1,2[1085]
Max. rozdiel IRC1,2 Maxi m8l na hranica absol Yat nej hodnoj5.00
[1085] Hz
0.00 Hz & 50
4.7 PORUCHY A VAROVANIA
Skupina parametrov |2slo [136]
Nastaveni e parametrov ovpl yvRuj %ci ch podmi enky owzni ku
meni | a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \

N§zov [ 1| D] Popis Def.
Vymag hist-riu [500] Tento pr2kaz v\
por Yach meni | a.
nebude nach8dzé
z8znam.
471 VOLI TEONE PORUCHY
Skupina parametrov |2slo [190] B
Zapnutie/vypnuti e niektorlch poruchovlich stavov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VOL | TEGNE PODRUCHY
N§zov [| Popis Def.
Vip. vst|{Zapnutie testovania vipadku vst up n| Vyhodnocuje
[337] f8z je odpor%l an® nechabSrrapeyt presa
na dve f8zy hroz?2 podgkodenie vikon
virazne horgiu kvalitu Vyp2na sa
nekvalitn8 nap8jaci a-vVd jpsatdaoka va tp o If
| asto prerbgujpraoeBdgku
Nevyhodnocuje | Porucha"E13-Vi padok vst. f8z" sa nevyhodnocuje
sa
Vyhodnocuje Porucha"E13-VI padok vst. f8z" sa vyhodnocuje.
sa
Vip. vis/Zapnutie testovania vIipadku vT st uplVyhodnocuje
[338] vEtupn®ho pr¥%du o 30% z nomin8l neh|sa
krit®rium na vyhodnotenie tejto po
Nevyhodnocuje | Porucha"E2-VT padok vIist. f8zy" sa nevyhodnocu,j
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Vyhodnocuje Porucha"E2-Vi padok vIist. f8&8zy" sa vyhodnocuje.
sa
Prefeani e/ Nastaveni e spt*sobu vyhodnotenia teVlastng
mot. [27] inej pripojenej z8Sage). chladenie
Netestuje sa Meni | nekontroluje tepeln® preSagenie pri
VI ast n® | Porucha"E29-Pr eSageni samoybodhocuje na z8kl ade
chladenie uv8§gen2zm ot 8]l ok motora. V tomto regi me mt!
generovaniu warningu alebajperiuchpy Ywoe$a g
nomi n§lvmdeg np | a
Cudzie Porucha"E29-Pr e Sageni e motora" sa vyhodnocuj e
chladenie uv8genia ot8| ok motora.
Chyba AIN Parametrom sa zap?2?na alebo vyp?2na | Vyhodnocuje
[837] vstupov. Porucha sa vyhodnocuje | ¢sa
anal - ctopnh 4-20mA, alebo2-1 0V, vstup je pod
hodnotou a je zapnut® testovanie p
Vyhodnocuje Ak je anal -govl vstup dlhodobo pod mini m§
sa
Nevyhodnocuje | Me ni | akcept uj e uakatakad Ovgeokv Ghhood rvastt u p u .
sa
Nadfrekvencia |Zapnuti e testovania poruchy pr ekr o Vyhodnocuje
[85] Porucha"'E1I0-Nadfrekvencia" m!ge det egovisa
alebo nekorektn® nastavenie parame
Yol ohu S hntegcnhiani ck® | asti zariadeni
technologick®ho zariadenia, ktor®

zvygovanie frekvencie na vistupe

frekvencia pr ekr ol9)Hmoic nadftekv.. \Pzihikxejtg

i

poruchy mtge indikovaS nespr8&8vne n

Nevyhodnocuje
sa

Porucha "E10-Nadfrekvencia" sa nevyhodnocuje.

Vyhodnocuje Porucha "E10-Nadfrekvencia" sa vyhodnocuije.
sa
Hranica Ur | urargcu frekvencie statora pre vyhodnotenie poruchy "E10- 520.00 Hz
nadfrekv. [97] Nadfrekvencia".
0. 00 Hz Porucha vznikne ak | e zap naB)yNadfrekeenciat fekvercia a
600.00 Hz na vlistupoch meni | a mraeldrod|uz dtl %atgo uh ra&moi d {
Zdroj ex. Nastavenia zdroja externej poruchy/ Gi adny
poruchy [225] vygener ovan§g-ExarewcnhBa p'oBEucha" . Vyu/(

stop. Porucha zablokuje prevsg8dzku

GPECI CLNE NASTAVENI E

Skupi na parametrov | 2sl o [554]
Nastavenie gpeci 8l neho zdroja externej poruchy.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\V OL | TEGO N£

POGRRUECGHIYCL NE NASTAVENI E

N§8zov [ Il Popis Def.
Ex. porucha Sign§gl ktorl sa vy hoduclecErEet er n&| [ 184] B
sign§gl [ 54porucha" alebo nie. Mt ge byS vyb|vstupy
Signal
Ex. porucha[528] |Podmi enka pre extern% poruchu.

Ex. porucha Extern8 porucha sa deakt i viwgke: V
neakt?2vna|hodnota sign8lu mengia ako nasta
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4.7.2 PORUCHY IRC

Skupina parametrov | 2slo [990]
Nastavenievwh odnocovania chlb | RC sn2mal ov.
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ PORUCHY IRC \

N&8zov [ I|l Popis Def.
Regim por .|Zapnutet est ovani a vaadky sn2zmala ot|[Nespr §
[535] sptsobu testovania.VoOba sptsobu smer

vyhodnotenej rozgirovac?2m modul om

I ERR v st|Porucha"E32-Chyba | RC" sa wyhH dodan ozc2i cphr al ebo

IRC signg8loch A, AN, B, BN, |, I N.

I Nekor ekt|Porucha"eE32-Chyba | RC" sa vyhodnot? na z8kl ad
reverzy IRC1 reverzov | RC1 pri vygg2ch rlchlostiach.
I Nekor ekt|l Porucha"E32-Chybal RC" s a vyhodnot? na z8kl ade

reverzy IRC2 reverzov | RC2 pri vygg2ch rlchlostiach.

I Prepne dAk je akt2vna t&8to voOba, pri vipadku I
prepne do otvoren®ho skal 8rneho alebo v

I Iba var[Obsluha chyby | RC bude pracova$S podOa p
poruchu, iba varovanie.

| Porucha"E32-Chyba | RC" sa vyhodnot2 pri nasfTt

Odpojen®/ pa dl hgiu dobuinwlbovektorolkloonstri aden?2 .

IRC

I Skok r1TcPorucha’E32-Chyba | RC" sa vyhodnot2 pri veOko

skoku rlchlosti

Yy Nespr §vn Warning"W59-Nespr 8vny smer | RC" sa vyhodnot 2
Ci tl i vos S | Nastavenie citlivosti na chybu IRC. 4

[9]

1 6 10 Pri hodnote 1 je najniggia a pr.i 10 naj
Filter por. IRC Las reakcie na chybu I RC. 0.100 s
[903]

0.001 s 0

473 POTVRDENI ECHPORD

Skupina parametrov | 2slo [164]
Sptsob obsluhy po vzniku poruchy a nastavenie podmi enok
por Yc h.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH \

N§zov [|Popis Def.
Zdroj. potvrd. Nastavenie sp!'sobuwv®konlse mival. pAKr wahl Automaticky
poruchy [165] |poruchy (vysokIl pr%d, n2zke napitvid

podOa nastaven®ho sptsobu potvrdeni
Ovl 8dac3jPorucha sa potvrd2 pomocou ovl 8dacieho pa
Automaticky Poruchasapot vr d2 automaticky.
BIN1 Porucha sa potvrd?2 aktivovan2m 1. bin8rne
BIN2 Porucha sa potvrd?2 aktivovan2m 2. bin8rne
BIN3 Porucha sa potvrd?2 aktivovan2m 3. bin8rne
BIN4 Porucha sa potvrd?2 aktivovan2m 4. bin8rne
BINS Porucha sa potvrd?2 aktivovan2m 5. bin8rne
BING Porucha sa potvrd?2 aktivovan2m 6. bin8rne
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MODBUS Porucha sa potvrd?2 ‘cez komunikaln® rozhra
PROFIBUS Porucha sa potvrd2 cez komunikaln® rozhra
Gpetny § Porucha sa potvrd2 cez Gpe®) SGREChé@cENBVHNA
Las po Po z8niku pr2liny poruchy (napr. vy50s
poruche[428] || asu predOgi trvanie poruchy.

0.0 s & |5 znamen§, ¢ge kagd§ porucha bude trva$S mi
Max. pol/Maxi m8lny polet por%ch, ktorT mtge |5

por. [431] por Yc h.

5 6 20 [Chr &ni meni| alebo zariadenie proti | ast ®

sp'saedbtrval ® pogkodenie. PokiaO je prekro
zablokuje na poruchu "E31-Ve Oa por %Yc h" .

Min.perioda Las za ktorlT mtge vznikn%S ma5) Mkl §240h
por. [432] pol et paichyviac, tak kznikne porucha"E31-Ve Oa por Y%ch'
5.0 h &

GPECI CLNE NASTAVENI E

Skupina parametrov | 2sl o [566] )
Nastavenie gpeci 8l neho sp!sobwrpott¥s dediiaaup adrRuac lay ,e broa prd2

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ POTVRDENIE PORUCH\GPECI CLNE NASTAVENI E

Ng§zov [ I]|Popis Def.
Potvrdenie |Sign§gl pre potvrdenie poruchy. [86] Tr
[509] stav
Signal
Potvrdenie [510] Podmienky pre potvrdenie poruchy. Automaticky
Potvrdenie Pot vrdeni e neakt2vne: V pr2pade
neakt?vne [sign8lu mengia ako nastaveng Yr

474 PDAJE PRE ZCZNAM

Skupina parametrov | 2slo [246] 5

Vi ber %dajov, ktor® sa maj %% zaznamen8vasS do hist-rie pri

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\DDAJE PRE ZXCZNAM

N§zov [ I]Popis Def.

His 1 [247] Viber prvej voliteOnej vel il iny [75] Teplota
Zz8§znamov. Pri vzni ku udal osti (| elektroniky
hodnota.

Signal

His 2 [248] Viber druhej voliteOnej wvelil i n/[74Teplota
z8znamov. Pri wvzniku udal osti (lchl adil a
hodnota.

Signal

His 3 [249] Viber tretej vol i tbeu@reejarweliivloivn [76] Stav
Zz8znamov. Pri wvzniku wudal osti (|meni | a
hodnota.

Signal

Nezaznamen|Ur|luje |i sa niektor® poruchy nPodpdati e

[746] por ¥ch. Na samotn® vythodmart ame te
vplyv.

y Podp?atie/Ur]luje |i s&odprrudhrd "nEHude zaznamen§gvd
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I PreSag. Urluje |i saPpefSagédmi 8E16roja" nebude z
por ¥ch.

Zmena parametrov |Umo gjRas zaznamen8vaS do hist-rieOvlgdac:?

[1175]

y Ovl 8§dac?|{Zaznamenaj % sa vgetky zmeny parametrov

I MODBUS Zaznamenaj % sa vgetky zmeny parametrov
MODBUS.

I PROFI BUS|Zaznamenaj % sa vgetky zmeny parametrov V)
PROFIBUS.

4.7.5 VAROVANIA

Skupina parametrov | 2slo [964] 5
Nastavenie mognost.i zaznamen8va$S vznik varovania do hist
MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA \ VAROVANIA \

N§zolD] [ Popis Def.
Varovania [705] Zuguje (redukuje) zoznam zobra|lJednoduc
JednoduchT|Bud¥ potlalen® niektor® varovania, Kktof
Expert Bud¥% sa zobrazova$S vgetky dostaupn® var (
Varovanie Tchl Tepl ot a, pr i ktorej meTepldta vypi |[75. 0 AC
[767] elektroniky".

40.0 AC o
Varovanie Tel [204] | Tepl ot a, pr i ktorej meni | vypi|55.0 AC

riadiacej elektroniky"W8-Podp 2t i e DC" .

87.0 AC & |
Tel[87]
Zdroj ex. var. [560] Nastavenia zdroja extern®ho va|Giadny
akt?vne var-Bxaeire®"Wd0Qovanie".
signali z8cia OubovoOne|j udal os

Z8znam[98r /|Viber z vahZovikatndr & sa bud¥% pri
do hist-rie por ¥Ych.

Zg§znam var  Viber z v&rdovarn2r®3 sa bud¥% pri
zaznamen8vaS do hist-rie por %c

GPECI CLNE NASTAVENI E

Skupina parametrov | 2sl o [563]
Nast avenie gpeci 8l neho zdroja extern®ho varovani a.

MENU \ NASTAVENIE \ PORUCHY A VAROVANIA\VAROVANIA\GPECI CLNE NASTAVENI E

N§zov Popis Def.

Ext. var. Signgl ktorlT sa vyhodnocuj eEXtiermmg® dj[184]

si gn8l |[varovanie"aleboni e. Vyug2va sa ako upozorngBin8rn
Varovanie nezabl okuje prev8dzku men|vstupy
signg8l alebo bitovl

Signal

Ext. Podmi enky pre vznik extern®ho varov

varovanie

[966]

Ext. var. Extern®ho varovania sa deaktivuje:

n e akne ? sign8lu mengia ako nastaven$8§ YroveR
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4.8 DISPLEJ

Skupina parametrov | 2sl o

[ 48
Viber parametrov zobrazovanl

]ch polas prev8dzky na ovl 8da
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \

N8zov [ I |Popis Def.
Panel timeout [198] Nastavenie komuni kal n®ho ti meout|100
15 0 200
JAZYK [231] Zmena jazyka menila. Zmena | e mo| Slovensky
Slovensky
English

4.8.1 NASTAVENIE ZOV

Skupina parametrov |2slo [88]
Nastavenie zobrazovanlch velil 2n. Veliliny, ktor® sa zo
NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.
MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE ZOV \
N§8zov [ I]Popis Def.
Zov 1 [51] Viber prazejvanehr veliliny. [ 210] DS§tun
Signal
Zov 2 [52] Viber druhej Zzobrazovanej ve\[209] Las
Signal
4.8.2 NASTAVENIE MONITORA
Skupina parametrov | 2slo [1214]
Nastavenie zobrazovanlch velil 2n. Vel ilinyeMBNTOR,® sa zo

NASTAVENIE a DIAGNOSTIKA.

MENU \ NASTAVENIE \ DISPLEJ \ NASTAVENIE MONITORA \

Ng§zov Popis Def.
Monitor 1 Viber veliliny, ktor§ sa bude zo|[47]Frek. MN
[53] riadku.

Signal

Monitor 2 Viber vietod8 ngya bude zobrazova$S |[46]Nap.DC
[54] riadku.

Signal

Monitor 3 Viber veliliny, ktor8&8 sa bude zol[42] Pr %d
[55] riadku.

Signal

Monitor 4 Viber veliliny, ktor § manibtudre vzoo|[ 184] Bi n§
[56] riadku. vstupy

Signal

Monitor 5 Viber veliliny, ktor& sa bude zo|[74] Teplota

[57] riadku. chl adil a
Signal
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49 KOMUNI KCCI A

Skupina parametrov | 2slo [213]

Nastavenie s®rimeeijl &omuni k8ci e

MENU \ NASTAVENIE\K OMUN | KE&CI A

N8§zov Popis Def.

Adresa Adresa menila sa vyug2va na presn® iden|1l

menil|l a |[predstavuje s¥% et nast avene8) Rosunadesy. men
Vyug2va sa_aj pre komunik8ciu menila s
zosieSovanlch, kagdl menil mus2 maS jed

1 6 99

Posun Viber bitov, ktorTch bin§rna kombin§¢saa

adresy upl at Ruje podOa poradia volieb. Komunik

[1155] vonkaj gej adresy a ®xar Atheesa RmRpBABHAR (st

Nulovanie Nulovanie gtatist2k v diagnosti&er pve p

gtat. [lchybnlch spr8v,...).

49.1 MODBUS

Skupina parametrov | 2slo [658]

Nastavenie komunikaln®ho protokolu MODBUS. Protokol Mo d b

RTU. Podr obnl popi s komuni kal n®ho protokol u wfBIHSY sa nac

sekcii Podpora.

MENU \ NASTAVENIE\K OMU N | K ¢1@ODBUS \

N§zov [ I]Popis Def.
Baud RS485 [218] Nastavenie komuni kal nej rTchl os{115200Bps
9600 Bps
19 200 Bps
38 400 Bps
57 600 Bps
115 200 Bps
128 000 Bps
Baud ext. modul Nastavenie komunikal nej rTcr]Ios
[230] rozgirovacom module (voliteOns§

MB nelinno|/VoOba, ako m8& zareagova$S meni |l
mastrom. Po danefji debezobkbitanhoega
porucha. Al ebo najsk®r varovani

I Chyba Meni | zobraz2 poruchu, ak mu do zvol eng
broadcast (ak je povolenl) od Modbus m3g

I Varovani|Menil|l zobraz? vazvoolaen®ho akasw mepr2de
broadcast (ak je povolenl) od Modbus mg

I Chyba CW/ Menil|l zobraz? poruchu, ak mu do zvol engd
hodnota v platnej vlizve alebo broadcast

I Varovani|Menil zobraz2 varovanie, ak mu do zvol g
gelan8 hodnota v platnej vlizve alebo br

MB Fault timeout Las ako dl ho mtge meni | nekoryn|500s

[659] meni| igiel do chyby

0.10 s o6 3

MB Var. timeout Las ako dl ho meni | nekomuni kuj e|200s

[962] vyhl 8sil wvarovanie. Ak sa s as
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